I FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY CAR 1:10 Brushless

Programmable Electronic Controllers

for

Brushless Motors

Congratulation on your purchase of a FOXY Line electronic controller for brushles motors. The state-of-the-art FOXY CAR Line covers almost the entire range of electric powered cars -
on-road as well as off-road; tiny 1:18 size or mighty 1:8. All the ESCs can be quickly programmed using the FOXY Card supplied with the ESC. Mighty BEC of FOXY CAR controllers ensures
the best performance of your steering servo - no matter how fast and strong is, there is always a lot of energy for it!.

FEATURES
Programmable using FOXY Card CAR 1:10 (included) ® Powerfull BEC6.0V /2 A
® [nput: 2-3S LiPo / 5-10 NiXX @ Cooling fan e Protection: adjustable low volt-
age cut-off, over-heat, throttle signal loss, motor blocked @ Forward/reverse,
forward/brake, forward/brake/reverse driving modes ® Throttle calibration ®
Compatible with NOVAK, LRP, Orion sensored motors (FOXY R-60B Car)

PROGRAMMABLE FUNCTIONS
1. PCO Cut-off Voltage

2. Running Mode

3. Motor Timing

4. Initial Acceleration
5. Throttle Percent Reverse

6. Throttle Limit

7. Percentage Braking

8. Percentage Drag Brake
9. Motor Rotation

10. Neutral Range

SPECIFICATION
Current (A) Motor Limit Input Voltage BEC (Voltage/ |Sensorless| Sensored Dimensions Weight (g) Fan
Continuous/Burst (turns) No. of Cells Current) (mm) (w.fan) | (w.cables) | Voltage (V)
FOXY R-35B CAR 35/190 >9T 5-10NC\2-3Lipo 40x28x31 70 12 40x28x31 70 12
FOXY R-60B CAR 60/380 >55T 5-10NC\2-3Lipo 40x28x31 74 12 40x28x31 74 12




CONNECTING THE FOXY CAR 1:10 ESC
The speed controller can be connected to the motor by soldering the ESC motor
cables directly to the motor terminals or with high quality connectors. Always
use new connectors, which should be soldered carefully to the cables and insu-
lated with heat shrink tube.
Use only high quality connectors to connect the ESC to the power pack as
well - 3,5 mm gold plated connectors (RCM Pelikan#7941), 4 mm (#7946)

gold plated connectors or DEAN-T (#7949) for currents up to 70A and 6 mm
(#7945) or 8 mm (#7948) gold plated connectors for even higher loads.

Plug the UNI servo connector cable of the ESC to your receiver throttle out-
put. The BEC votage stabilizer of your ESC will feed your receiver and servos
from the power battery pack.

FOXY CAR ESC Layout FOXY CAR 1:10 Wiring Diagram SENSOR cable
Input d black bl
nput (+) e o= 19 S yTl\‘Ieoi A Serwor
Battery ESC 3BP—==-—{8 Motor —
Input (-) black FAN cable red ® = o |orange c
Orange motor wire C Switch ON/OFF
Yellow motor wire B To receiver,

Blue motor wire A

Switch ON/OFF

N—

Capacitor SET button

Sensor socket Receiver cable
Connecting to a Sensored Brushless motor

When usinga sensored brushless motor, the Blue motor wire A, Yellow motor
wire Band Orange motor wire Cof the ESCMUST be connected to the match-
ing sensored motor A, B, C terminals. It is necessary to connect the Sensor
wire to the “Sensor” socket on the ESC. Do not change the wires sequence.

throttle channel

Connecting to a Sensorless Brushless motor

When using a sensorless brushless motor, the Blue motor wire A, Yellow mo-
tor wire Band Orange motor wire C of the ESC can be connected to the motor
terminals randomly. If the motor runs in the opposite direction, please swap
any two of the three cables between the ESCand motor.

Cooling Fan

The cooling fan (nominal input voltage of the cooling fan is 12 V, max. volt-
age 14V) s being fed by the “FAN” cable from the controller during the regu-
lar operation of the ESC. The “FAN” cable with servo connector allows you to
cool down the ESC without the car power pack being connected during the



pitstop. Simply disconnect the cable and use a reqular 4-10cell NiCd/NiMH or
2-35 Li-po pack to feed the cooling fan. Keep the correct polarity of the “FAN”
cable as marked on the ESC.

ESCStatus LEDs - Detection of Sensored and Sensorless function
Once the input power wires of the ESC are connected to the battery pack,
the ESC automatically identifies the motor type (Sensored/Sensorless), the
resultis signalled by the status LEDs.

PROGRAMMING THE FOXY CAR 1:10 ESC

Throttle Range Calibration

When the ESCis to be used for the first time with a particular transmitter

you must perform the Throttle Range Calibration first.

1. Turn on your transmitter, set the EPA/ATV value of the throttle channel
to0 +/-100%.

2. Hold the red “Set” button (located on the ESC switch body) and switch

on the ESC, wait for about 4 seconds until only the orange LED is on, then

release the “Set” button.

Pull the throttle trigger to full throttle; the red LED starts to blink and after

amoment goes on solid and the motor beeps. If no LED goes on, but the

red LED will go on if the throttle stick is pushed to the full reverse/brake

position, you have to reverse the throttle channel direction on your trans-

mitter first. Then return to the Step 2 and start the calibration procedure

again.

4. Push the throttle trigger to full brake (reverse); the orange LED blinks and

w

Sensored/Sensorless ESC - Status LEDs
Status of the function LED LED Status
Low voltage of the battery Red LED Blinking
Qverheat of the ESC (95°C) Orange LED Blinking
Sensored motor Red and Orange LED ON
Sensorless motor Orange LED ON
| sensorlessonly ESC- Status LEDs
Status of the function LED LED Status
Low voltage of the battery Red LED Blinking
Overheat of the ESC (95°C) Orange LED Blinking
Sensorless motor Orange LED ON

afteramoment goes on solid and the motor beeps.

5. Now return the throttle trigger to the neutral position, both of the red
LED and orange LED will blink simultaneously and after a moment goes
on solid, the motor beeps. Then both red LED and orange LED go off. The
throttle range calibration has been successfuly accomplished.

6. Turn off the ESC power switch.

7.Turn the ESChack ON. You are ready to use your ESC now.



Programmable Functions and Default Settings

Value 1 2 3 4 5 6 7 8 9
PCO Cut-off Voltage 2.6V/cell 2.8V/cell 3.0V/cell 3.2V/cell 3.4V/cell | No Protection
Running Mode Forwardw/o | Forward/Pause/ |  Forward/

Reverse Reverse Reverse
Motor Timing Very Low Low Normal High Very High
Initial Acceleration Low Medium High Very High
Throttle Percent Reverse 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
Throttle Limit 0% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%
Percentage Braking 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100%
Percentage Drag Brake 0% 4% 8% 12% 15% 20% 25% 30%
Motor Rotation Normal Reverse
Neutral Range 2% 3% 4% 5% 6% 10%

Default settings are shown in the grey shaded cells.

1. PCO Cut-0ff Voltage

Automatic detection of the number of cells

Ifthe voltage of the batteryis less than 9V, the ESCwill automatically detect “2S
LiPos". Ifthe voltage of the battery packis within 9-12V, the ESC will automati-
cally detect “35 LiPos” - no matter the type of battery is actually connected.
LiPo Batteries: Set up the required low voltage cut-off threshold by the pro-
gramming card. The ESC constantly detects the Voltage of the battery and will
cut off the motor once the voltage of the battery is lower than the preset Low
Voltage Cutoff Threshold.

Li-Fe Batteries: A123 LiFeP04 batteries may not be discharged under 2.8V
per cell - so set the cut-off voltage threshold to 2.8 V (or to 3.0V if you required
and extra safety margin).

Do NOT disable the cut-off protection (No Protection) if you are using lithium
batteries!

NiCd/NiMH Batteries: When using 6-cell NiMH or NiCd packs you do not need to
seta cut-off voltage to protect your batteries. The ESC will automatically iden-
tify “2S LiPos” - the default cut-off threshold value s OK for 6-cell NiXX packs.
However, if you are using more than 6-cell NiMH or NiCd packs, you must adjust
the cutoff voltage. For example, if you are using an 8-cell pack of NiMH bat-
teries you would need the cutoff threshold between 6.4-8.0V (8x 0.8V =64
V;8x1.0V=28.0V). The ESCwill automatically detect the pack as “3S LiPo”
(8-cell NiMH pack nominal voltage is 9.6 V, max. voltage 12 V) - so you have to
set the cut-off threshold to 2.6 V to match the required range 3x 2.6 V =7.8
Vthreshold voltage).



2. Running Mode

Forward/Pause/ Reverse: (DEFAULT)

Preferred general bashing around (FUN) mode (or racing mode if reverse is
allowed for the event). The electronic speed controller requires 2 seconds of
continuous neutral from the transmitter prior to allow reverse run. It means
you have to wait for 2 seconds until you can continue running in the oposite
direction. The pause allows your model to stop completely and ensures good
protection of the gear train of your car.

Forward w/o Reverse / Brake

Thisisarace setting - reverse s disabled. The use of the reverse f usually forbid-
denin most contests.

Forward/Reverse

If this option is activated, the RC car could go forward and backward, but
couldn't brake. Please note that rapid changes of the running direction (for-
ward/reverse and vice versa) can cause serious damage to the gear train of your
car. Itis always better to allow your car to stop completely before pushing the
throttle trigger for the reverse run (and vice versa).

3. Motor Timing

This option affects the power band and efficiency (running time) of an electric
motor. The defaultis “Normal” and it is a good starting point to deliver power
and provide good running time.

Very Low: Provides maximum efficiency with less power. Higher timing
produces significantly more power but at the expense of efficiency (shorter
running time) and typically the motor will generate more heat. Each brushless
motor will respond to timing differently. Good for running around on paved, or
harder surfaces, and racing with high KV rated or low-turn motors.

Low: Provides power for running through soft surfaces, having fun and longer

runnning time.

Normal (Default): Good mix of power and efficiency using any motor.

High: More power and higher consumption - so running time will be reduced,
and you should monitor motor temperature. The higher KV or lower turn mo-
tors will generate heat quickly using this setting. A safe high temperature
range is 165°F to 180°F (74° - 82°C), going higher may damage your motor
permanently.

Very high: This is maximum power and must be used with caution and with
continuous temperature checking.

Note: Any motor has the potential to over-heat n this setting. Frequently check
the motor temperature and make sure you're not operating higher than 165°
and 180° F (74° - 82°C), which may damage your motor, or damage your Elec-
tronic Speed Controller (ESC).

4. Initial Acceleration

Use this function to limit the initial power that is delivered to the motor when
starting from a complete stop.

Using the LOW option, the vehicle will launch very slowly and provide the
longest run times. When using the HIGH setting, you will have wheel-spinning
acceleration at the cost of run time. This is also very tough on the batteries as
the start-up current can be very high. If your vehicle cuts out, hesitates or loses
radio control, you should consider setting a lower value.

Low: Using this option will provide longer run times and is easiest on the bat-
teries. Itis a good choice for beginners.

Medium: Requires more from your batteries, and is good for low traction
surfaces.

High: This option will provide full acceleration and requires “high (" batteries
tosupply the load required in this setting.



Very high: This option will provide full acceleration and requires extra “high
(" batteries to supply the load required in this setting.

5.Throttle Percent Reverse

Use this function to limit the power available for the reverse run. The lower the
percent the less speed will be available in reverse.

20%, 30%, 40%, 50%, 60% (Default), 70%, 80%, 90%, 100%

6. Throttle Limit

Use this function to limit the power available using forward throttle. The lower
the percent the more forward throttle speed will be available.

0%(Default), 20%, 30%, 40%, 50%, 60%, 70%, 80%, 90%

7.Percentage Braking

Gives you the ability to have full control over the amount of brake your vehicle
will have.

10%, 20%, 30%, 40%, 50% (Default), 60%, 70%, 80%, 100%

8. Percentage Drag Brake - 0%, 4% (Default), 8%, 12%, 15%, 20%,
25%, 30%

The drag brake function allows to set the effect of brake when the throttle trig-
ger is resting in the neutral position. This will create the “feel” of a brushed
motor.

Drag brake is used in racing to slow a vehicle as you let off approaching a corner
versus the driver having to push the brake at every corner.

Try working with this to get a sense of how you might use this for your track.

If you are running on a high traction track with tight corners, a stronger setting
should work best.

Ifyou are running in an open area, you will find a smaller percentage will result
in better control.

If you are running on dusty or slippery surfaces, you will more than likely want

to use the lowest option.

9. Motor Rotation

Normal (default), Reverse

10. Neutral Range

This setting adjusts the width of “deadband” around the neutral of the throt-
tle trigger. The smaller the value the narrower the “deadband” is - the smaller
off-centre movement is required to begin accelerate for the ESC. Using a higher
value for this setting will provide a wider deadband.

2%, 3%, 4% (Default), 5%, 6%, 10%

SAFETY PRECAUTIONS

- Putyour car on a stand with all wheels in the air or do not install the drive
pinion on the motor when you test the ESC and motor for the first time to
verify the correct settings on your radio. Only install the pinion after you
have confirmed that the settings on your radio is correct.

- Never use ruptured or punctured battery cells.

- Never use battery packs that are known to overheat.

- Never short circuit battery or motor terminals.

- Always use proper insulation material for cable insulation.

- Always use proper cable connectors.

- Do not exceed the number of cells or servos specified for the ESC.

- Wrong battery polarity will damage the ESCand void the warranty.

- Install the ESCin a suitable location with adequate ventilation for cooling.
This ESChas a built-in over temperature cutoff protection feature that will
cut power to the motor once the ESC temperature exceeds the 203°F/ 95°C
temperature limit.

- Use only batteries that are supported by the ESC and ensure the correct



polarity before connecting.

- Switch your transmitter ON first and ensure the throttle trigger is in the
neutral position before connecting the battery pack.

- Never switch your transmitter OFF while the battery is connected to your
ESC.

- Only connect your battery pack just before running and do not leave your
battery pack connected after running. Even the ESCyou have switched off
draws a certain current that would cause deep discharge of your power
pack with a risc of damege or even fire.

- Handle your model with extreme care once the battery pack is connected.
Do not touch any rotating parts.

- Do not touch the motor and ESC of your car immediately after running -
these parts may be very hot!

HOW TO USE THE FOXY CAR 1:10 PROGRAMMING CARD

1. Unplug the servo cable of your ESC from the receiver and plug it into the
right top-socket on the programming card. Turn on the ESC; wait for 2
seconds until the LED on the card is on.

2. If the ESC featuring BEC or SBEC is not connected to a power pack, the
programming card requires a separate power supply. The range of the
FOXY Card input voltage is within 5.0- 6.3 V DC (regular 4- or 5-cell NiCd
or NiMH receiver pack connected to the left socket on the top of the card.).
Pay close attention to keep the correct polarity as marked on the card.

3. Press the button "Menu” on the programming card and circularly select
each programmable function. At that time the number of the current
programmable function is displayed on the left of the LED, the current
value will be displayed on the right side. Then press the button “Value”
to change the value; once satisfied press the button “OK” to confirm and

-Donotimmerse the ESCunder water, do not allow it to get wet while pow-
ered up.

- Always drive at a designated site and follow the rules and guidelines set
by your modeller’s club.

SPECIFICATION

Input Voltage: | 5.0-6.3V DC (BEC/SBEC of the ESC or 4-5cell Rx battery
NiCd/NiMH)

Dimensions: 70x45x13 mm

Weight: 234

save. At the same time both the red indicating LED of the programming
card and ESC will blink. Turn off the ESC, the modified settings will be
saved in the memory of your ESC.

4. Press the button “Reset” to restore the default settings of all functions
if necessary.



Recyclation and Waste Disposal Note (European Union)
Electrical/electronic equipment marked with the crossed-out waste bin symbol must not be discarded in the domestic waste; it should be disposed of via the appropriate specialised

disposal system.

Inthe countries of the EU (European Union) electrical/electronic devices must not be discarded via the normal domestic waste system (WEEE - Waste of Electrical and Electronic E
Equipment, Directive 2002/96/EG). You can take your unwanted equipment to your nearest public collection point or recycling centre, where it will be disposed of in the proper
manner at no charge to you. —
By disposing of your old equipment in a responsible manner you make an important

Declaration of C ity CE (European Union)
Hereby, Pelikan Daniel declares that these FOXY CAR brushless electronic speed controllers are in compliance with the essential requirements as laid down in the directive
concerning electro-magnetic compatibility (directive 89/336/EEC).
The full text of the Declaration of Conformity is available at www.PelikanDaniel.cz.

tothe fing of the envi !

Guarantee
The Pelikan Daniel products are covered by a guarantee which fulfils the currently valid legal requirements in your country. If you wish to make a claim under guarantee, please contact
the retailer from whom you first purchased the equipment. The guarantee does not cover faults which were caused in the following ways: crashes, improper use, incorrect connection,
reversed polarity, maintenance work carried out late, incorrectly or not at all, or by unauthorised personnel, use of other than genuine Pelikan Daniel accessories, modifications or repairs
which were not carried out by Pelikan Daniel or an authorised Pelikan Daniel service centre, accidental or deliberate damage, defects caused by normal wear and tear, operation outside
the Specification, or in conjunction with equipment made by other manufacturers.
Please be sure to read the appropriate information sheets in the product documentation!

Address of the Local Distributor

E CE RoHS

WWw.PELIKANDANIEL.COM S~ FOW
7\

PELIKAN DANIEL
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | T.: +420 466 260 133 | F.: +420 466 260 132
e-mail: info@pelikandaniel.com Manufactured in China for Pelikan Daniel



I FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY CAR 1:10 Brushless

Programovatelné reguldatory pro

stfidavé motory

Blahoprejeme vam k zakoupeni elektronického reguldtoru pro stfidavé motory fady FOXY. Spickové requldtory FOXY CAR pokryvaji témé cely rozsah pouzitiv RC autech - off-road i on-
road; od malych v méfitku 1:18 aZ po mohutné 1:8. Vsechny requldtory miiZete snadno a rychle programovat pomocikarty FOXY Card CAR doddvané s reguldtorem. Vyikonny spinany sta-
bilizdtor napdjeni SBEC vestavény v requldtorech FOXY CAR zarucuje tu nejvyssi vykonnost serva fizeni - bez ohledu na to, jak je rychlé asilné, vzdy pro né budete mit dostatek energie!

POPIS A FUNKCE
Programovatelné pomoci piilozené karty FOXY Card CAR 1:10 @ Spinany SBEC
6.0V/3 A e Napdjeni: 2-35 LiPo / 5-10 NiXX @ Aktivni chlazeni ventildtorem
® Ochrany: PCO, pretiZeni, ztrata fidiciho signalu, zablokovani motoru e Jizdni
rezimy: Vpred/Brzda, Vpred/Brzda/Zpatecka @ Kalibrace plynu @ Kompatibilni's
motory se snimaci NOVAK, LRP, Orion (pouze FOXY R-60B CAR)

PROGRAMOVATELNE FUNKCE

1. PCO napétovd ochrana
2. Jizdnirezim
3. Casovani

4. Pocatecni akcelerace
5. Vykon pro zpatecku

6. Limit plynu

7. Intenzita brzdéni

8. Intenzita brzdy v neutrélu
9. Smysl otaceni motoru

10. Rozsah neutralu

TECHNICKE UDAJE
Proud (A) Limit motoru Napdjeni BEC (Napéti/ Motory Motory | Rozméry (mm) [Hmotnost (g)|  Napdjeni
Trvaly/Spickovy (zévity) Pocet clankii Proud) Sensorless | Sensored | (s ventilatorem) | (s kabely) | ventilatoru (V)
FOXY R-35B CAR 35/190 9 5-10NC\2-3Lipo 6V/2A ano ne 40x28x31 70 12
FOXY R-60B CAR 60/380 5.5 5-10NC\2-3Lipo 6V/2A ano ano 40x28x31 74 12




ZAPOJENI REGULATORU FOXY CAR 1:10
Motorové kabely reguldtoru je mozno ke stfidavému motoru upevnit natrvalo
pdjenim nebo pomoci dostatecné dimenzovanych konektordi. Vzdy pouzivejte
nové konektory, dikladné je pripéjejte s dostatecnym mnozstvim tavidla a na-
konecvsechny konektory a pajené spoje zaizolujte smrstovaci buzirkou.
Pohonny akumuldtor se k regulatoru piipojuje pomoci kvalitnich, dostatecné
dimenzovanych konektord - nap. 3,5 mm zlacené konektory (Pelikan Daniel

Pripojovaci a ovladaci prvky regulatoru FOXY CAR 1:10

Napdjeni (+) cerveny

#7941), 4 mm (#7941) zlacené konektory nebo DEAN-T (#7949) pro proudy
do70A a6 mm (#7945) ¢i 8 mm (#7948) zlacené konektory pro proudy vyssi.
Dbejte na dodrZeni spravné polarity (Cervend (+), cernd (-)).

K pfijimaci se requlatory pipojuji pomoci servokabliku do kanélu plynu.

aservzpohonného akumuldtoru.

Schéma zapojeni regulatoru FOXY CAR 1:10

kabel SENSOR

Napdjen (-) terny Kabel ventildtoru (FAN)

Akumulator

Cerny modry
=0— Sensor - p T: A Sensor
Reguldtor §8f—==—8 Motor |——

oranzovy
c Y C

Oranzovy mot. kabel C
Zluty mot. kabel B
Modry mot. kabel A

Kondenzator Tlacitko SET

Zasuvka Sensor Servo kabel

Pripojovani ke stfidavému motoru se snimaci (Sensored)

PFi pfipojovani ke stfidavému motoru se snimadi MUSEJi byt modry motorovy
kabel A, Zluty motorovy kabel B a oranzovy motorovy kabel C pfipojeny k
odpovidajicim vyvodim motoru A, B, C. Musite rovnéz propojit pfislusnym
kabelem (dodévanym s motorem) zésuvky Sensor na regulatoru a motoru. V
z7adném pfipadé neméite pofadi motorovych vodica.

Vypina¢

Do prijimace,
kanal plynu
Pfipojovani ke stfidavému motoru bez snimacii (Sensorless)

Pi pfipojovani ke stfidavému motoru bez snimaci miizete modry motorovy
kabel A, Zluty motorovy kabel B a oranzovy motorovy kabel C pfipojit k
vyvoddm motoru v libovolném pofadi. Pokud motor bézi v obréceném
smyslu, piehodte navzdjem kterékoliv dva z trojice kabeld mezi motorem
areguldtorem.

Ventilator

Chladici ventilator (jmenovité napdjeci napéti ventildtoru je 12 V, max.
napéti 14 V) je v normdlnim provozu napéjen prostiednictvim kabelu
“FAN" zapojeného do kontaktové listy na requlatoru. Kabel “FAN” se servo



konektorem vdm po odpojeni z kontaktové listy umoziiuje chladit regulator
piii zastévce v boxech i v dobé, kdy neni pripojen pohonny akumulator. Pro
napdjeni ventildtoru miiZete pouzit bézny 2-3¢l. Li-poly akumuldtor nebo
NiCd/NiMH akumuldtor s 4-10 clanky. Pfi zpétném zapojeni k reguldtoru
dodrzujte polaritu kabelu “FAN” vyznacenou na regultoru.

Indikacni LED regulatoru - detekce motoru se snimaci a bez
snimaci

Jakmile k reguldtoru pfipojite pohonny akumuldtor a zapnete jej, requld-
tor automaticky detekuje typ pfipojeného motoru (Sensored/Sensorless) a
vysledek signalizuje pomoci LED diod.

PROGRAMOVANI REGULATORU FOXY CAR 1:10

Kalibrace rozsahu ovladani plynu

Ma-li byt requldtor pouZit poprvé s danym vysilacem, je tieba nejprve
provést kalibraci rozsahu ovlddéni plynu. Kalibrace se provadi pouze jed-
nou, opakovat ji musite jenom, pokud byste chtéli pouzit jiny vysilac.

1. Zapnéte vysilac, nastavte velikost vychylek na vysilaci (EPA, ATV apod.) v
kandlu plynu na +/-100%.

2. Stisknéte a drzte tlacitko “SET” umisténé na télese vypinace regulatoru a
reguldtor zapnéte. vyckejte asi 4 sekundy, dokud nesviti pouze oranzova
LED. Poté tlacitko “SET” uvolnéte.

3. Stisknéte ovladac plynu do polohy piny plyn; cervend LED za¢ne blikat, po
chvili se rozsviti trvale a motor pipne. Pokud se Zadna LED nerozsviti - ale
rozsviti se cervend LED, pokud ovladac plynu odtlacite do polohy plnd
brzda/zpétecka, musite nejprve obratit smys| vychylek v kanlu plynu na
vysilaci. Jakmile tak ucinite, zahajte kalibraci plynu znovu od bodu 2.

4. Odtlacte ovladac plynu do polohy plnd brzda/zpatecka; oranzovd LED

Signalizace funkénich stavii - regulatory Sensored/Sensorless
Funkéni stav LED Stav LED
Nizké napéti pohonného akumuldtoru Cervend LED Blika
Prehfati requldtoru a motoru (95°C) Oranzova LED Blika
Motor se snimaci (Sensored) Cervend a Oranzova LED Sviti
Motor bez snimacii (Sensorless) Oranzova LED Sviti
Signalizace funkénich stavii - regulatory Sensorless
Funkcni stav LED Stav LED
Nizké napéti pohonného akumulatoru Cervend LED Blika
Prehféti requldtoru a motoru (95°C) Oranzovd LED Blikd
Motor bez snimacii (Sensorless) Oranzova LED Sviti

zacne blikat, po chvili se rozsviti trvale a motor pipne.

5. Poté vratte ovladac plynu do neutrélu, cervend i oranzova LEDE zatnou
blikat soucasné a po chvili se trvale rozsviti a motor pipne. Poté obé LED
zhasnou - kalibrace plynu byla provedena.

6. Vypnéte vypinac regultoru.

7.Reguldtor znovu zapnéte - je piiipraven k provozu.



Programovatelné funkce a vychozi nastaveni regulatoru

Programovatelné funkce 1 2 3 4 5 6 7 8 9
PCO napétovd ochrana 2.6V/dl. 2.8V/dl. 3.0v/ell 3.2V/d. 3.4v/. Vyfazeno
Jizdnirezim Vpred/Brzda | Vpied/Pauza/ | Vpied /Vzad

Ipitedka
Casovani Velmi nizké Nizké Normalni Vysoké Velmi vysoké
Pocétecni akcelerace Nizkd Stredni Vysokd Velmi vysokd
Vykon pro zpétecku 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
Limit plynu 0% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%
Intenzita brzdéni 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100%
Intenzita brzdy v neutrélu 0% 4% 8% 12% 15% 20% 25% 30%
Smysl otaceni motoru Vpied Vzad
Rozsah neutralu 2% 3% 4% 5% 6% 10%

Vychozi hodnoty nastaveni funkci jsou uvedeny v Sedych burikdch.

1.PCO napétova ochrana

Automaticka detekce poctu clanki

Pokud je napéti pohonného akumulatoru niz3i nez 9 V, requlétor automaticky
detekuje sadu jako “2S LiPo”. Je-li napéti v rozsahu 9-12V, requldtor sadu de-
tekuje jako “3S LiPo” - bez ohledu na to, jaky typ akumuldtord je ve skutecnosti
pfipojen.

LiPo akumulatory: Pozadovanou prahovou tirover napétinastavte s pomoci
programovaci karty FOXY Card CAR 1:10. Regulator priibézné sleduje napéti
na pohonném akumulatoru a motor odpoji, jakmile jeho napéti poklesne pod
nastavenou prahovou troveri.

Li-Fe akumulatory: A123 LiFeP04 akumulétory by nemély byt vybijeny pod
2.8V naclanek- nastavte proto prahovou roverina 2.8V (nebona3.0V, pokud
chcete mit extra ochranu).

Pokud pouzivate lithiové akumulatory, NEVYPINEJTE napétovou
ochranu nastavenim hodnoty (6) Disabled (ochrana vyfazena)!
NiCd/NiMH akumulatory: Pfi pouZiti 6¢l. NiMH nebo NiCd nemusite
napétovou ochranu nastavovat. Reguldtor bude sadu automaticky detekovat
jako “2S LiPo" - vychozi hodnota nastavenije pro 6¢l. NiXX sady vhodnd.
Pokud vsak pouzivate vice nez 6¢l. NiMH nebo NiCd sady, prahovou hodnotu
musite nastavit. Napf, pokud mate, 8¢| sadu NiMH akumuldtordi, mélo by byt
vypinaci napétiv rozsahu 6.4-8.0V (0.8-1.0 V/clanek, tj. 8 x 0.8V = 6.4V; 8x 1.
0V =28.0V). requldtor bude sadu automaticky detekovat jako “35 LiPo” (8cl.
NiMH sada md nomindlni napéti 9.6 V, max. napéti az 12 V) - abyste se “vesli”
do pozadovaného rozmezi, musite nastavit hodnotu 2.6 V/cl. (3x2.6V =
7.8V prahovd hodnota).



2.Jizdnirezim

Vpired/ Pauza/Zpatecka: (Vychozi hodnota)

povoleno pufiti zpatecky. Pro zafazeni zpatecky po jizdé vpred (nebo naopak)
reguldtor vyZaduje, aby se ovlada plynu nachazel nejméné 2 sekundy v neu-
tralu - teprve poté se miiZete rozjet v opacném sméru. Prodleva poskytne dost
Casu autu na zastaveni a zajisti tak maximaini ochranu pohonného Ustroji
modelu.

Vpired (bezzpatecky/Brzda

Toto je nastaveni pro zavody - zpétecka je vyfazena, protoze pfi vétsiné zavodi
je pouziti zpétecky zakézano.

Vpied/Zpatecka

Je-li aktivovan tento rezim, auto muze jet vpied i couvat, ale v neutralu ne-
brzdi. Méjte, prosim, na paméti, ze rychlé sméry sméru jizdy (vpied/zpatecka
a opacné) mohou zpiisobit vézné poskozeni pohonného Ustroji vaseho auta.
Vidy je lepsi nechat auto UpIné zastavit, a teprve potom odtlacit ovlada¢ plynu
pro couvani (nebo naopak).

3. Casovani

Toto nastaveni ovliviiuje “vykonovou obdlku” a icinnost (dobu jizdy) elektro-
motoru. Vychozi hodnota je “Normal”, coz je dobry kompromis ddvajici vysoky
vykon a zéroveri poskytujici dlouhou dobu jizdy.

Vy3si casovani obecné poskytne znatelné vyssi vykon, ale na dkor vyssiho
proudového odbéru a nizsi Gcinnosti (kratsi doba jizdy) a motor se bude vice
zahfivat. Kazdy typ stfidavého motoru bude na casovani reagovat ponékud
odlisné.

jizdu na pevnych povrsich a motory s vysokym poctem otacek na volt (KV)/
nizkym poctem zavitd.

Nizké: Vhodné pro jizdu na nezpevnénych povrsich, rejkreacni jezdéni s
dtirazem na dlouhou dobu jizdy.

Normal (Vyichozi): Dobry kompromis vysokého vykonu pfi vysoké tcinnosti pro
vSechny motory.

Vysokeé: Davé vyssi vykon pii vyssim proudovém odbéru. Doba jizdy bude
kratsi a jetfeba sledovat priibézné teplotu motoru. Motory s vyssim KV/niz-
kym poctem zévitdi se pfi tomto nastaveni budou rychle zahfivat. Bezpecny
rozsah teplot konci u 74° - 82°C, vysi teplota miize znamenat trvalé poskozeni
motoru.

Velmi vysoké: Toto nastaveni dava nejvyssi vykon, a je tfeba je pouZivat s
maximalni obezfetnosti pii neustalé kontrole teploty motoru.

Pozn.: Pii tomto nastaveni miizet dojit k prehféti kteréhokoliv motoru. Casto
a pravidelné kontrolujte teplotu motoru a dbejte, aby nepiekrocila74° - 82°C,
jinak hrozi nebezpeci poskozeni motoru nebo reguldtoru.

4, Pocatecni akcelerace

Pomoci této funkce mizete omezit piikon motoru pii rozbéhu z klidového
stavu.

Pri pouziti hodnoty “Nizkd” (LOW) se bude auto rozjizdét zvolna a ziskate
nejdelsi dobu jizdy. PHi pouZiti hodnoty “Vysokd” (High) ziskate okamzZitou
akceleraci s protdcenim kol na misté. Nastaveni také klade vysoké ndroky na
pohonny akumuldtor, protoze rozbéhovy proud mdize byt velmi vysoky. Pokud
motor vynechdva nebo “zadrhdva”, popr. dochdzi k ruseni RC soupravy, méli
byste zvolit hodnotu nizsi.

Nizka: Tato hodnota piinese nejdelsi dobu jizdy, je nejSetméjsi k
akumuldtordim. Je to dobré volba pro zacatecniky.

Stredni: Nérocnéjsi na akumulatory, vhodné pro jizdu na nezpevnéném
povrchu..



Vysoka: Toto nastaveni zarucuje plnou akceleraci; vyZaduje tvrdé akumula-
tory (s vysokou zatiZitelnosti) schopné dodévat vysoky rozbéhovy proud.
Velmi vysoka: Toto nastaveni zarucuje plnou akceleraci; vyzaduje velmi
tvrdé akumulétory (s velmi vysokou zatiZitelnosti) schopné dodavat vysoky
rozhéhovy proud.

5. Vykon pro zpatecku

Pomocitéto funkce miiZete nastavit vykon, ktery bude k dispozici pro zpatecku.
20%, 30%, 40%, 50%, 60% (Vychozi), 70%, 80%, 90%, 100%

6. Limit plynu

Pomoci této funkce mizete omezit vykon, ktery bude k dispozici pro jizdu
vpred. Cim nizije hodnota, tim vy bude maximélni mozné rychlost pfi jizdé
vpied.

0% (Vychozi), 20%, 30%, 40%, 50%, 60%, 70%, 80%, 90%

7. Intenzita brzdéni

Umoziuje nastavit maximalni cinek brzdy pfi piném odtlaceni ovladace
plynu.

10%, 20%, 30%, 40%, 50% (Vychozi), 60%, 70%, 80%, 100%

8. Intenzita brzdy v neutrélu - 0% (Vychozi), 4%, 8%, 12%, 15%, 20%,
25%,30%

Tato funkce umoziiuje nastavit tcinek brzdy, pokud je ovladac plynu v neutralu.
Napodobuije se tak chovéni modelu se stejnosmérnym motorem.

Brzdav neutrdlu umoziuje dobrzdovani auta pfi ndjezdu do zatécky, predchazi
se tak nutnosti brzdit v zatacce.

Vyzkousejte rliznd nastaveni, abyste ziskali cit pro to, jak brzdu v neutralu
vyuzivat za jizdy.

Pro jizdu na pevném povrchu na trati s ostrymi zatddckami bude vhodnéjsi
nastavit vyssi hodnotu.

Pri jizdé na Siroké trati bude lepsi vysledky davat mensihodnota.

Pi jizdé na nezpevnéném nebo kluzkém povrchu bude vhodné nastavovat co
nejmensihodnotu.

9. Smysl otaceni motoru

Vpred (Vychozi), Vzad

10. Rozsah neutralu

Tato funkce nastavuje Sitku “pdsma necitlivosti” okolo neutralu ovladace
plynu. Cim nizi hodnota, tim uZsi je psmo necitlivosti, a tim mensi vychylka
ovladace z neutralu je nutnd pro to, aby auto zacalo akcelerovat. Vy3si hodnota
poskytne Sirsi pasmo necitlivosti.

2%, 3%, 4% (Vychozi), 5%, 6%, 10%

ZASADY BEZPECNEHO PROVOZU

- Auto postavte na stojanek s koly ve vzduchu nebo nemontujte pastorek na
motor dfive, nez nastaveni modelu a reguldtoru vyzkousite, a ovéfite, Ze
je sprdvné. Teprve potom miiZete pastorek namontovat.

- Nikdy nepipojujte poskozené pohonné akumulatory.

- NepouZivejte akumuldtory, které se ve spojeni s danym regulétorem a
motorem prehfivaji.

- Nikdy nezkratujte vyvody akumulétord nebo motoru.

-V3echny kabely a konektory museji byt spolehlivé izolované.

- Poutzivejte spolehlivé konektory dimenzované na provozni proud.

- Neprekracujte pocet clanki (velikost napdjeciho napéti) reguldtorua povo-
leny pocet serv (zatiZitelnost BEC stabilizétoru).

- Zapojeni akumuldtor s nespravnou polaritou poskodi regulator a znamend
ztrdtu zaruky.

- Reguldtor v modelu umistéte tak, aby bylo zajisténo dostatecné chlazeni.



Reguldtor ma vestavénou ochranu, kterd odpoji motor, pokud teplota
reguldtoru prekroci 95°C.

- Poutivejte pouze typ akumulatord, pro ktery je reguldtor konstruovan, a
zajistéte dodrZeni sprdvné polarity.

- Vidy nejprve zapnéte vysilac a ujistéte se, Ze ovladac plynu v poloze zcela
dole, vypnuto - drive, nez piipojite pohonny akumuldtor.

- Nikdy nevypinejte vysila¢, pokud je pohonny akumulétor pfipojeny k reg-
ulatoru.

- Pohonny akumuldtor pfipojujte aZ tésné pied vzletem a po pfistani jej nep-
onechévejte pfipojeny.

- Jakmile je pohonny akumuldtor pfipojen, vidy s modelem zachdzejte tak,
jako kdyby se mohl motor kdykoliv rozebéhnout. Nedotykejte se motoru a
regulétoru bezprosttedné po jizdé - mohou byt velmi horké!

JAK SE POUZIVA PROGRAMOVACI KARTA FOXY CAR 1:10

1. Odpojte servo kabel reguldtoru z pfijimace a zapojte jej do pravé zasu-
vky na horni strané programovaci karty. Zapnéte regulétor a vyckejte 2
sekundy, dokud se nerozsviti cervend LED.

2. Pokud reguldtor s vestavénym BEC (popf. SBEC) neni pfipojen k pohon-
nému akumuldtoru, je tieba zajistit napajeni karty z vnéjsiho zdroje.
Napdjeci napéti karty je 5.0- 6.3 V (tj. bézny 4-5¢l. NiCd nebo NiMH
pfijimacovy akumuldtor), pfipojuje se do levé zasuvky na horni strané
karty. Dbejte na dodrZeni spravné polarity vyznacené na karté.

3. Stiskem tlacitka "Menu” na karté mizete listovat mezi jednotlivymi
programovatelnymi funkcemi v uzaviené smycce. Zvolend funkce je
signalizovdna Cislem na displeji vlevo; aktudini hodnota funkce je zo-
brazena napravo. Stiskem tlacitka “Value” (Hodnota) miizete ménit
hodnotu funkce; jakmile nastavite pozadovanou hodnotu, stisknéte “OK”

- Zapnuty requltor neponofujte do vody.

- Jezdéte pouze na bezpecnych mistech, pokud mozno na plochdch vyhra-
zenych pro modeldiské pouZiti, a dodrZujte bezpecnostni zésady a prav-
idla slusného model&Fského chovdni.

TECHNICKE UDAJE

Napdjeni: 5.0-6.3V DC (BEC/SBEC of the ESC or 4-5cell Rx battery
NiCd/NiMH)

Rozméry: 70x45x13 mm

Hmotnost: 239

pro potvrzeni. Soucasné je piijeti volby signalizovéno bliknutim cervené
LED nakartéinaregulatoru. Jakmile nastavite vsechny hodnoty, vypnéte
reguldtor - hodnoty se ulozi do paméti regulatoru.

4. Pokud je tfeba, viechny nastavené hodnoty miiZete vrétit na vychozi
tovérni nastaveni stiskem tlacitka “RESET".



Recyklace (Evropska unie)
Elektricka zafizeni opatiend symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho odpadu, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni
pro shér a recyklaci.
V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektrickd zafizeni vyhazovana do bézného doméciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace E

budou likvidovéna nebo recyklovana bezpecnym zpiisobem zdarma. Odevzdanim nezadouciho zafizeni mizete ucinit dileZity prispévek k ochrané Zivotniho prostredi.

Prohlaseni o shodé CE
Pelikan Daniel prohlasuje, Ze regulatory fady FOXY CAR jsou v souladu s pozadavky harmonizovanyich evropskych norem na elektromagnetickou kompatiblitu (89/336/EEC). c €
Plny text prohlaseni o shodé je k dispozici na nize uvedené adrese firmy Pelikan Daniel.

Zaruka a servis
V pfipadé, Ze tento vyrobek vyzaduje servis, fidte se, prosim, nésledujicimi zésadami:

Pokud je to mozné, poutijte pro zabaleni vjrobku piivodni obal. Prilozte podrobny popis vaseho pouzivéni vyrobku a problému, se kterym jste se setkali. Listek oznacte datem a znovu
se ujistéte, Ze je opatfen vasi plnou adresou a telefonnim cislem.

Tento zarucni list opraviiuje k provedeni bezplatné zarucni opravy vyrobku dodavaného firmou Pelikan Daniel ve vyznacené Ihiité. Zéruka se nevztahuje na jakykoliv vjrobek nebo jeho
Cast, ktery byl nespravné instalovan (nevhodné nebo zddné upevnéniv modelu, mechanické naméhani kabelli, nedostatecné chlazeni) atd., bylo s nim hrubé nebo nespravné zachazeno
(zatézovani nad ramec uvedenych specifikaci, prekroceni napéjeciho napéti atd.), nebo byl poskozen pfi havarii, nebo na jakoukoliv ¢ast vyrobku, které byla opravovéna nebo ménéna
neautorizovanou osobou. Stejné jako jiné vyrobky jemné elektroniky nevystavujte tento vyrobek piisobeni vysokych teplot, vhkosti nebo prasnému prostiedi. Neponechavejte jej po
del3i dobu na pfimém slunecnim svétle.

Pozadavek na zdrucni opravu uplatnujte vyhradné v prodejné, kde jste vyrobek zakoupili, nebo - neni-li to z néjakého
divodu mozné - pfimo u firmy Pelikan Daniel. K c E RoHS
Zarucni Ihiita 24 mésicii od data prodeje. =

WWw.PELIKANDANIEL.COM S~ FOW
7\

PELIKAN DANIEL
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | T.: +420 466 260 133 | F.: +420 466 260 132
e-mail: info@pelikandaniel.com Vyrobeno v Ciné pro Pelikan Daniel




K> FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY CAR 1:10 Brushless ESC

Programmierbarer elektronischer Regler fiir Brushless Motoren

Gliickwunsch zum Kaufeines elektronischen Reglers fiir Brushless Motoren aus der FOXY Linie. Der Stand der Technik der FOXY CAR Linie deckt die gesamte Palette der eletrogetriebenen
Automodelle — onroad genauso wie offroad — ab. Von den winzigen 1:18ern bis hin zu den mdchtigen 1:8ern. Alle Regler kinnen schnell programmiert werden indem Sie die FOXY
Programmier Karte verwenden, die beiliegt. Starkes BEC der FOXY CAR Regler garantiert beste Leistung ihres Lenkservos — egal wie schnell und stark es ist, es gibtimmer genug Energie

fiires.
MERKMALE

Programmierbar mit FOXY CAR 1:10 Programmier Karte (beiliegend) ® Kraft-
volles BEC6,0V/ 2A @ Eingangsstromversorgung: 2-S LiPo / 5-10 NiXX e Liifter
@ Schutz: einstellbare Unterspannungs Abschaltung, Uberhitz Schutz, Gas Signal Ver-
lust, Motor Blockierung @ Vorwarts / riickwarts, vorwarts/Bremse/Riickwarts-
fahrt Modus e Gas Kalibrierung @ Kompatibel mit NOVAK, LRP, Orion Sensor

Motoren (FOXY R-60B Car)

PROGRAMMIERBARE FUNKTIONEN

6. Gas Begrenzung

1. Unterspannungs Abschaltung
2. Betriebs Modus
3. Motor Timing

4. Anfangs Beschleunigung
5. Gas Teillast bei Riickwartsfahrt

7. Teillast Bremse

8. Teillast Dauerbremse
9. Schaltbare Taktfrequenz
10. Neutral Bereich

TECHNISCHE DATEN
Stromstarke (A) Motor Zellenzahl BEC (Spannung/ | Sensorlos | Mit Sensor | ~ Abmessungen Gewicht (g) | Liifterspan-
Dauer/Spitze Begrenzung Strom) (mm) (Mit Liifter) |  (mit Kabel) nung (V)
FOXY R-35B CAR 35/190 >9T 5-10NC\2-3Lipo 6V/2A Ja Nein 40x28x31 70 12
FOXY R-60B CAR 60/380 >55T 5-10NC\2-3Lipo 6V/2A Ja Ja 40x28x31 74 12




ANSCHLUR DES FOXY CAR REGLERS 1:10
Der Regler kann mit dem Motor verbunden werden indem die Leitungen an-
gelotet werden oder mit hochwertigen Steckverbindungen. Verwenden Sie
immer neue Steckverhindungen, die sorgfaltig an die Kabel angeldtet und
mit Schrumpfschlauch isoliert sind.

Verwenden Sie genau so nur hochwertige Steckverbindungen um den
Fahrakku anzuschliessen — 3,5 mm (#7941); 4 mm (#7946), oder DEAN-T

FOXY CAR 1:10 Regler Aufbau

FOXY CAR 1:10 AnschluB Diagramm

Kontakte (#7949) fiir Strome bis 70 A und 6 mm (#7945), oder 8 mm (#7948)
fiirhohere Strome.

Verbinden Sie das Servo Kabel des Reglers mit dem Gas Ausgang des Empfangers.
Die Regler mit BEC Spannungsstabilisierung versorgen ihren Empfanger und die
Servos mit Strom aus dem Fahrakku.

SENSOR Kabel
Spannungseingang (+) rot schwarz Sensor ] Plau
=0—| A T A Sensor
. S _|gel
Spannungseingang (-) schwarz Liifter Kabel Batteriepack| rot Regler 28 orange 8 Motor —
{ifter Kabel ®—o- c g c
Orange Motor Kabel C Schatter EinAus

Gelbes Motor Kabel B
Blaues Motor Kabel A

Kondensator

Empfanger
Kabel

Sensor Anschluf

AnschluB an einen Sensor Brushless Motor

Wenn Sie einen Sensor Brushless Motor verwenden miissen die Motor Kabel
Blau A, Gelb B und Orange C des Reglers mit den betreffenden AnschluB-
klemmen A, B, und C des Motors verbunden werden. Es ist notwendig den
Sensor des Motors mit dem Sensor AnschluB des Reglers zu verbinden. An-
dern Sie nicht die Anschlu Reihenfolge.

T zum
Gas Kanal

AnschluB an einen Sensorless Brushless Motor

Wenn Sie einen Sensorless Brushless Motor verwenden kdnnen die Motor
Kabel des Reglers in beliebiger Reihenfolge verbunden werden. Falls der
Motor in die falsche Richtung dreht, vertauschen Sie lediglich zwei der drei
Motorkabel gegeneinander.

Liifter

Der Liifter (Eingangsspannung nominal 12,0V, maximal 14,0V) wird iber
das Liifter Kabel mit Strom versorgt wéhrend des normalen Betriebs des
Reglers. Das Liifter Kabel mit Servo AnschluBkabel ermdglicht es den Reg-
ler zu kiihlen ohne dass der Fahrakku angeschlossen ist wéhrend des Boxen



Stopps. Stecken Sie einfach das Liifterkabel aus und verbinden Sie es mit
einem 4-10zelligen NiCd/NiMH oder 2-35 LiPo Akku Pack. Beachten Sie die
richtige Polaritét des Liifter Kabels wie auf dem Regler angegeben.

Regler Status LED’s — Erkennung von Sensor und Sensorlos Funkti-
onen

Sobald die Spannungs Eingangs Kabel des Reglers mit dem Fahrakku ver-
bunden sind erkennt der Regler den Motor Typ (Sensor/Sensorlos) und zeigt
das Ergebnis mit den Status LED's an.

PROGRAMMIERUNG DES FOXY CAR REGLERS 1:10

Gasweg Kalibrierung

Wenn der Regler das erste Mal verwendet wird mit einem speziellen Sen-

der miissen Sie zundchst die Gasweg Kalibrierung durchfiihren.

1.Schalten Sieihren Sender ein. Stellen Sie die Werte EPA/ATV des Gas Kanals
auf+/-100% ein.

2. Driicken Sie den roten Set Taster (angeordnet am Regler Ein/Aus Schalter) und
schalten Sie den Regler ein. Warten Sie 4 Sekunden bis nur die orangene LED
brennt, dann lassen Sie den Taster los.

. Bewegen Sie den Gashebel auf Vollgas; Die rote LED beginnt zu blinken
und nach einem Moment geht sie auf Dauerlicht und der Motor piept.
Falls keine LED angeht, aber die rote LED angeht wenn Sie den Gashebel
auf voll Riickwarts/Bremse bewegen, so invertieren Sie die Gas Kanal
Richtung an ihrem Sender zunéchst. Dann fahren Sie fort mit Punkt 2
und beginnen die Kalibrierung erneut.

4. Bewegen Sie den Gashebel in Richtung Vollbremse. Die orangene LED

w

Sensor / Sensorlos Regler Status LEDs
Status der Funktion LED Status der LED
Unterspannung des Akkus rote LED blinkend
Uberhitzung des Reglers/Motors orangene LED blinkend
Sensor Motor rote u. orangene LED An
Sensorloser Motor orangene LED An
Nur Sensorlos Regler Status LED's

Status der Funktion LED Status der LED
Unterspannung des Akkus rote LED blinkend
Uberhitzung des Reglers/Motors orangene LED blinkend
Sensorloser Motor orangene LED An

blinkt und geht nach einem Moment auf Dauerlicht und der Motor
piept.

5. Bewegen Sie nun den Gashebel in Richtung Neutral Position, beide, die
rote und orangene LED blinken gleichzeitig und nach einem Moment
gehen sie auf Dauerlicht und der Motor piept. Dann gehen beide LED's
aus. Die Gasweg Kalibrierung ist dann erfolgreich durchgefiihrt.

6. Schalten Sie den Regler aus.

7. Schalten Sie den Regler wieder ein. Der Regler ist nun fertig fiir den
Gebrauch.



Programmierbare Funktionen und Standarteinstellungen

Wert 1 2 3 5 6 7 8 9
PCO Spannung 2.6V/Zell 2.8V/1 3.0vz 3.V/1 3.4V/L kein Schutz
Betriebs Modus Vorwarts Ohne [ Vorwarts Vorwarts /

Reverse /Pause / Riickwarts

Riickwarts

Motor Timing Sehr Niedrig Niedrig Normal Hoch Sehr Hoch
Anfangs- Niedrig Mittel Hoch Sehr Hoch
Gas Anteil Reverse 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
Gas 0% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%
Limit
Anteil Bremse 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100%
Anteil Dauer-Bremse 0% 4% 8% 12% 15% 20% 25% 30%
Motor Drehrichtung Normal Reverse
Normal Bereich 2% 3% 4% 5% 6% 10%

Standartwerte sind grau unterlegt.

1.PCO Unterspannungs Abschaltung

Automatische Erkennung der Zellenzahl

Wenn die Spannung des Akkus geringer als 9 Volt ist erkennt der Regler au-
tomatisch ,2S LiPos”. Wenn die Spannung zwischen 9 und 12 Voltist erkennt
der Regler ,35 LiPos” — unabhangig davon welcher Akkutyp angeschlossen
ist.

LiPo-Akku: Stellen Sie die gewiinschte Unterspannungs Abschalt Schwelle

werden. Stellen Sie deshalb die Unterspannungs Abschalt Schwelle auf2,8 V,
oderauf 3,0V falls Sie eine Sicherheitsreserve haben wollen.

Schalten Sie den Unterspannungsschutz NICHT ab wenn Sie Lithium Akkus
verwenden!

NiCd/NiMH Akkus: Wenn Sie einen 6zelligen NiCd oder NiMH Akku ver-
wenden ist es nicht notwendig eine Unterspannungs Abschalt Schwelle zu
programmieren. Der Regler erkennt automatisch ,2S LiPo” — die Standart

mit der Programmier Karte ein. Der Regler iiberpriift konstant die Sp q
des Akkus und wird den Motor ausschalten sobald die Spannung des Akkus
niedriger ist als die voreingestellte Unterspannungs Abschalt Schwelle.

Li-Fe-Akku: A123 LiFeP04 Akkus dirfen nicht unter 2,8V pro Zelle entladen

Einstellung der Abschaltsp gist brauchbar fiir diese 6zelligen Akkus.

Wenn Sie jedoch mehrals 6zellige Akkus verwenden miissen Sie die Abschalt
Spannung einstellen. Wenn Sie zum Beispiel einen 8zelligen NiMH Akku ver-
wenden bendtigen Sie eine Unterspannungs Abschalt Schwelle zwischen



6,4 — 8,0V (8x0,8V=6,4V; 8x1,0V=8,0V). Der Regler erkennt diesen Akku
als ,3S LiPo"(8zellige Akkus haben eine Nennspannung von 9,6V und ma-
ximal 12,0V) deshalb haben Sie die Abschalt Schwelle auf 2,6V einzustellen.
(3x2,6V=7,8V).

2.Betriebs Art

Vorwirts/ Pause / Riickwarts: (Standarteinstellung)

Die gangige Betriebs Art (oder Renn Modus falls Reverse erlaubt ist). Der
Regler bendtigt zwei Sekunden an Gas Neutralstellung bis er Riickwérts
schaltet. Das heiBt Sie haben 2 Sekunden zu warten bis Sie riickwarts fahren
kdnnen. Die Pause erlaubt “dem Modell vollstandig anzuhalten gewahrleis-
tetso einen guten Schutz der Getriebezahnrdder ihres Automodells.
Vorwarts ohne Riickwartsfahrt/Bremse

Dies ist eine Renn Einstellung. Riickwarts Fahrt ist nicht moglich. Der Ge-
brauch der Riickwarts Fahrt ist normalerweise verboten bei den meisten
Wettbewerben.

Vorwarts/Riickwarts

Wenn diese Einstellung aktiviert ist, kann das Automodell vorwdrts und
riickwarts fahren jedoch nicht bremsen. Bitte beriicksichtigen Sie, dass
schnelle Veranderungen der Fahrrichtung (vorwarts / riickwérts und umge-
kehrt) Beschadigung des Getriebes des Modells zur Folge haben kann. Es ist
immer besser das Modell komplett abzustoppen und erst dann den Gashebel
in die andere Richtung zu bewegen.

3. Motor Timing

Diese Option beeinflusst die Leistungsbandbreite und die Effizienz (Laufzeit)
eines Elektro Motors. Die Standarteinstellung ist ,Normal” und es handelt
sich hierbei um eine gute Ausgangs Position um gute Leistung und auch gute
Laufzeiten zu erzielen.

Sehr Niedrig: Stellt maximale Effizienz mit geringer Leistung zur Verfii-
qgung. Hoheres Timing stellt signifikant mehr Leistung zur Verfiigung aber
zu Lasten der Effizienz (kiirzere Laufzeiten) und der Motor erhitzt starker.
JederBrushless Motor reagiert auf das Timing anders. Gut zum herumfahren
auf befestigten oder harten Oberflachen und Rennbetrieb mit Motoren mit
hohen KV Wert und wenig Wicklungen (Turns).

Niedrig: Stellt Leistung zur Verfiigung fiir Fahren auf unbefestigtem Unter-
grund zum Spassfahren und fiir lange Fahrzeiten.

Normal (Standarteinstellung / Default): Gute Mischung aus Leistung
und Effizienz fiir alle Motoren.

Hoch: Mehr Leistung und mehr Stromverbrauch — die Fahrzeit wird verkiirzt
und Sie sollten die Motor Temperatur beobachten. Die Motoren mit hohem
KV Wert und wenig Windungen produzieren schnell viel Hitze bei dieser Ein-
stellung. Eine sichere Temperatur Bandbreite liegt bei 74°-82°C (165°-180-
°F). Hohere Temperaturen kdnnen ihren Motor dauerhaft schadigen.
SehrHoch: Hier steht das Maximium an Leistung zur Verfiigung. Es muf mit
Vorsicht benutzt werden unter standiger Kontrolle der Motor Temperatur.
Bemerkung: Jeder Motor kann mit dieser Einstellung iberhitzen. Priifen
Sie deshalb standig die Motor Temperatur und vergewissern Sie sich, dass
die Betriebstemperatur nicht hoher liegt als 74 -82°C. Hohere Temperaturen
kdnnen den Motor und auch den Regler zerstéren.

4. Anfangsbeschleunigung

Benutzen Sie diese Funktion um die Anfangs Leistung zu begrenzen, die dem
Motor zur Verfiigung stehen soll beim Start.

Wenn Sie die Auswahimaglichkeit Niedrig wahlen wird das Fahrzeug sehr
langsam starten und die langste Laufzeit haben. Wenn Sie Hoch auswahlen
werden Sie Beschleunigung mit durchdrehenden Rédern haben auf Kosten



der Fahrzeit. Dies ist auch hart fiir die Akkus, weil die Start Strome sehr hoch
sein kannen. Wenn ihr Fahrzeug ausbricht, oder unkontrollierbar wird soll-
ten Sie einen niedrigeren Einstellwert wahlen.

Niedrig: Bei der Auswahl diese Wertes erhalten Sie lange Fahrzeiten und
schonenden Akkubetrieb. Es ist eine gute Wah! filr Einsteiger.

Mittel: Fordert Ihren Akkus mehr ab und ist gut fiir Oberflachen mit wenig
Traktion.

Hoch: Diese Auswahl stellt volle Beschleunigung zur Verfiigung und erfor-
dert Akkus mit hohem C Wert, damit die notwendigen Stréme zur Verfii-
gung gestellt werden.

Sehr Hoch: Diese Auswahl stellt die volle Beschleunigung zur Verfiigung
und erfordert Akkus mit extra hohem C Wert.

5. Gas Teillast bei Riickwartsfahrt

Benutzen Sie diese Funktion um die Leistung zu begrenzen fiir die Riick-
wartsfahrt. Je niedriger der Prozentsatz desto geringer die Geschwindigkeit
beim riickwarts Fahren.

20%, 30%, 40%, 50%, 60% (Standarteinstellung), 70%, 80%, 90%, 100%
6. Gashegrenzung

Benutzen Sie diese Funktion um die Leistung zu begrenzen bei Vorwarts-
fahrt. Je niedriger der Prozentsatz desto mehr Geschwindigkeit ist erreich-
bar.

0%(Standarteinstellung), 20%, 30%, 40%, 50%, 60%, 70%, 80%, 90%
7.Teillast Bremse

Befahigt Sie volle Kontrolle iiber die Wirksamkeit der Bremse ihres Modells
zuhaben.

10%, 20%, 30%, 40%, 50% (Standarteinstellung), 60%, 70%, 80%, 100%

8. Teillast Dauerbremse - 0% 4% (Standarteinstellung),8%,12%,15%,2
0%,25%,30%

Die Teillast Dauerbremse erlaubt den Effekt einer Bremse wenn der Gashe-
bel in der Neutralposition ist. Dies gibt das Gefiihl wie beim Betrieb eines
Biirstenmotors. Diese Bremsart wir verwendet bei Rennen um ein Modell
abzubremsen beim Anfahren einer Kurve im Vergleich zu einem Fahrer, der
vor jeder Kurve anbremsen muB.

Versuchen Sie mit dieser Art zu bremsen umzugehen um ein Gefiihl zu bekom-
men, wie Sie das auf lhrem Kurs verwenden konnen.

Bei einem Kurs mit hoher Traktion mit engen Kurven sind hohe Einstellwerte
eine gute Wahl.

Wenn Sie im offenen Gelande fahren liefern hingegen geringere Einstellwerte
bessere Fahr Kontrolle.

Wenn Sie auf staubigem und glitschigem Untergrund fahren sollten Sie den
geringsten Einstellwert wahlen.

9. Motor Drehrichtung
Normal (Standarteinstellung), Reverse

10. Neutral Bereich

Diese Einstellung fixiert den toten Bereich um die Neutralstellung des Gas-
hebels. Je kleiner der Wert desto enger der Bereich. Ein enger Mittenbereich
bewirkt sofortige Beschleunigung des Rreglers. Hohere Werte bewirken
einen breiteren toten Bereich um die Neutralstellung.

2%, 3%, 4% (Standarteinstellung), 5%, 6%, 10%

SICHERHEITSMABNAHMEN
- Stellen Sie ihr Automodell auf einen Stander mit allen Radern in der Luft,
oder installieren Sie nicht das Ritzel auf dem Motor, wenn Sie zum ersten



Mal den Regler und den Motor testen um die richtigen - Einstellungen des
Senders zu priifen.

- Verwenden Sie nie gebrochene oder defekte Akkus.

- Verwenden Sie keine Akkus, die zum Uberhitzen neigen.

- Schliessen Sie nie Akkus oder Motor kurz.

- Verwenden Sie immer gutes Isoliermaterial um die Kabel zu isolieren.

- Verwenden Sie immer einwandfreie Steckverbindungen.

- Verwenden Sie nicht mehr Akku Zellen oder Servos als fiir den Regler zu-
lassig.

- Verpolter AnschluB des Reglers zerstort den Regler und die Garantie er-
lischt.

- Installieren Sie den Regler an einem angemessenen Platz mit ausreichen-
der Beliiftung. Der Regler hat einen eingebauten Uberhitzschutz, der so-
fort die Leistung unterbricht oder reduziert wenn der Regler die Uberhitz
Schwelle von 95°C/203°F erreicht.

VERWENDUNG DER FOXY CAR 1:10 PROGRAMMIER-KARTE

1. Stecken Sie das Empfangerkabel ihres Reglers aus dem Empfanger aus
und stecken Sie es in den rechten oberen Steckplatz der Programmier-
Karte ein. Schalten Sie den Regler ein; warten Sie 2 Sekunden, bis die
LED brennt.

2. Falls der Regler mit BEC oder SBEC nicht mit dem Flugakku verbunden ist
oder es sich um einen der Opto-Regler handelt benétigt die Programmier-
Karte eine separate Stromversorgung. Der Eingangs-Spannungsbereich
Der Programmier-Karte betrégt 5,0 — 6,3 Volt DC ( zur Anwendung
kommt ein regulérer 4- oder 5-zelliger NiCd oder NiMH Empfanger Akku-
Pack, der mit dem linken Steckerplatz oben auf der Programmier-Karte
verbunden wird.) Achten Sie unbedingt auf korrekte Polaritat wie auf der
Programmier-Karte angegeben.

3. Driicken Sie die Taste ,Menu” auf der Programmier-Karte und waéhlen Sie

laufend jede progi ierbare Funktion aus. Die Nummer der pro-

- Verwenden Sie nur Akku Typen, die von dem Regler unterstiitzt werden
und achten Sie auf richtige Polaritét vor dem AnschluB.

- Schalten Sie ihren Sender zuerst ein und versichern Sie sich, dass der Gas
Kniippel auf Minimum Position steht bevor Sie den Akku anstecken.

-Schalten Sie nie den Sender aus, solange der Akku an den Regler angesteckt
ist.

- Schliessen Sie den Akku erst direkt vor dem Betrieb an den Regler an und
lasen Sie den Akku nicht mit dem Regler verbunden nach dem Flug.

- Gehen Sie mit dem Modell vorsichtig um wenn der Akku angeschlossen ist
und bleiben Sie weg von rotierenden Teilen. Beriihren Sie nicht den Motor
oder Regler nach dem Fahren. Die Teile konnten heiB sein.

- Tauchen Sie den Regler nie unter Wasser. Achten Sie darauf, dass er nicht
nass werden kann wahrend er mit dem Akku verbunden ist.

- Fahren Sie stets auf einem zugelassenen Gelédnde und beachten Sie die
Regeln und Richtlinien ihres Vereins.

TECHNISCHE DATEN
Eingangs Spannung 5,0-6,3Volt DC
(BEC oder SBEC des Reglers oder 4 -5 zellige Empféngerbatterie
NiCd/NiMH)
Abmessungen 70x45x13 mm

Gewicht 23g

grammierbaren Funktion wird links der LED angezeigt, der gegenwartige
Wert rechts. Dann driicken Sie die Taste ,Value” um den Wert zu dndern;
wenn Sie den gewiinschten Wert ausgewahlt haben driicken Sie,, 0K” um
den Wert zu bestétigen und zu speichern. Gleichzeitig blinkt die rote LED.
Schalten Sie den Regler aus (oder trennen Sie die Stromverbindung) und
die ausgewdhlten Einstellwerte werden gespeichert in ihrem Regler.

4. Driicken Sie die Taste ,Reset” um die Standardeinstellungen wieder her-
zustellen, falls nétig.
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Garantie
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I FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY CAR 1:10 Brushless

Programovatelné reguldatory

otacok pre

striedavé motory

Blahozeldme vdm k zakipeniu elektronického reguldtora pre striedavé motory radu Foxy. Spickové reguldtory Foxy CAR pokryvaji takmer cely rozsah pouZitia v RC autdch - off-road
ajon-road; od malych v mierke 1:18 az po mohutné 1:8. Vsetky requldtory moZete jednoducho a rychlo programovat pomocou karty Foxy Card CAR doddvanej s reguldtorom. Vykonny
spinany stabilizdtor napdjania SBEC vstavany v requldtoroch Foxy CAR zarucuje ti najvyssiu vykonnost serva riadenia - bez ohladu na to, ako je rychle a silné, vzdy pre neho budete

mat dostatok energie!

POPIS A FUNKCIE
Programovatelné pomocou prilozenej karty Foxy Card CAR 1:10 @ Spinany SBEC
6.0V /2A e Napdjanie: 2-35 LiPo / 5-10 Nixx @ Aktivne chladenie ventilatorom
® Ochrany: PO, pretazenie, strata riadiaceho signalu, zablokovanie motora ®
Jazdné rezimy: Vpred / Brzda, Vpred / Brzda / Spiatocka e Kalibracia plynu @
Kompatibilny s motormi so snimacmi NOVAK, LRP, Orion (iba Foxy R-60B CAR)

PROGRAMOVATELNE FUNKCIE
1. PCO napdtova ochrana
2. Jazdny rezim
3. Casovanie
4. Pociatotnd akcelerdcia
5. Vykon pre spiatocku

6. Limit plynu

7. Intenzita brzdenia

8. Intenzita brzdy v neutrali
9. Zmysel otdcania motora
10. Rozsah neutralu

Technické tidaje
Prid (A) Limit motora Napéjanie BEC (Napétie/ | Motory Motory | Rozmery (mm) [Hmotnost (g)| Napajanie
Trvaly/Spickovy (zévity) Pocet clankov Priid) Sensorless| Sensored | (s ventilatorom) | (s kabely) | ventildtoru (V)
FOXY R-35B CAR 35/190 9 5-10NC\2-3Lipo 6V/2A ano ne 40x28x31 70 12
FOXY R-60B CAR 60/380 5.5 5-10NC\2-3Lipo 6V/2A ano ano 40x28x31 74 12




ZAPOJENIE REGULATORA Foxy CAR 1:10
Motorové kable regulatore je mozné ku striedavému motora upevnit natrvalo
spajkovanim alebo pomocou dostatocne dimenzovanych konektorov. Vzdy
pouzivajtenovékonektory, dokladneich prispajkujte s dostatocnym mnozstvom
tavidla a nakoniec v3etky konektory a spajkované spoje zaizolujte zmrstovacou
buzirkou. Pohonny akumuldtor sa k reguldtoru pripaja pomocou kvalitnych,
dostatocne dimenzovanych konektorov - napr3,5 mm pozlatené konektory (Pe-

Pripojovacie a ovladacie prvky regulatora Foxy CAR 1:10

likan Daniel # 7941), 4 mm (# 7941) pozlétené konektory alebo DEAN-T (# 7949)
pre pridy do 70A.a6 mm (# 7945) alebo 8 mm (# 7948) pozldtené konektory pre
pridy vyssie. Dbajte na dodrzanie spravnej polarity (Cervend (+), Gierna (-).

K prijimacu sa reguldtory pripdjaju pomocou servokabliku do kanala plynu.
Stabilizator napéjania SBEC vstavany v reguldtore zaisti napdjanie prijimaca
aservzpohonného akumuldtoru.

Schéma zapojenia regulatora FOXY CAR 1:10

kabel SENSOR

Napdjanie (+) cerveny e dry
4": :Dyi ® Sensor A M:Di A Sensor
PR . . N E
Napdjanie (-) tiemny Kébel ventilitora (FAN) Akumulator cerveny Regulator g8 E;:n— 8 Motor ——=
@—o= cpeaney, ¢

Oranzovy mot. kabel C
Zlty mot. kabel B
Modry mot. kébel A

Kondenzator Tlacidlo SET

Zasuvka Sensor Servokabel

Pripajanie ku striedavému motoru so snimacmi (Sensored)

Pri pripjani ku striedavému motoru so snimacmi MUSIA byt modry mo-
torovy kabel A, ZIty motorovy kébel B a oranzovy motorovy kabel C pripojené
k zodpovedajticim vyvodom motora A, B, C. Musite tiez prepojit prislusnym
kéblom (doddvanym s motorom) zasuvky Sensor na regulétore a motore .V
Ziadnom pripade nemeiite poradie motorovych vodicov.

Vypina¢

Do prijimaca,
kanal plynu
Pripajanie ku striedavému motoru bez snimacov (Sensorless)

Pri pripajani ku striedavému motoru bez snimacov mézete modry motorovy
kabel A, ZIty motorovy kébel B a oranzovy motorovy kébel C pripojit k
vyvodom motoru v [ubovolnom poradi. Ak motor beZi v obratenom zmysle,
prehodte navzdjom ktorékolvek dva z trojice kdblov medzi motorom a reg-
uldtorom.

Ventilator

Chladiaci ventilator (menovité napdjacie napatie ventildtora je 12 V, max
napétie 14 V) je v normainej prevédzke napajany prostrednictvom kabla
“FAN" zapojeného do kontaktovej listy na reguldtoru. Kabel “FAN" so servo
konektorom vam po odpojeni z kontaktovej liSty umoziiuje chladit requla-



tor pri zastavke v boxoch, aj ked'nie je pripojeny pohonny akumulétor. Pre
napdjanie ventildtora moZete pouzit bezny 2-3s Li-poly akumulétor alebo
NiCd / NiMH akumuldtor s 4-10 cldnkami. Pri spatnom zapojeni k requldtoru
dodrZujte polaritu kabla “FAN" vyznacend na reguldtoru.

Indikacné LED requldtora - detekcia motora so snimacmi a bez snimacov
Akondhle k regulatoru pripojite pohonny akumuldtor a zapnete ho, reguld-
tor automaticky detekuje typ pripojeného motora (Sensored / Sensorless) a
vysledok signalizuje pomocou LED didd.

PROGRAMOVANIE REGULATORA Foxy CAR 1:10

Kalibracia rozsahu ovladania plynu

Ak md byt requlator pouzity prvykrat s danym vysielacom, je potrebné na-
jskor uskutocnit kalibraciu rozsahu ovladania plynu. Kalibracia so vykond-
va iba raz, opakovat ju musite len, ak by ste chceli pouZit iny vysielac.

1. Zapnite vysielac, nastavte velkost vychyliek na vysielaci (EPA, ATV apod) v
kandli plynu na +/-100%.

2. Stlacte a drite tlacidlo “SET” umiestnené na telese vypinaca requlatoru
aregultor zapnite. Pockajte asi 4 sekundy, pokym nesvieti iba oranzova
LED. Potom tlacidlo “SET” uvolhite.

3. Stlacte ovladac plynu do polohy plny plyn; cervend LED zacne blikat, po
chvili sa rozsvieti trvale a motor pipne. Ak sa Ziadna LED nerozsvieti - ale
rozsvieti sa cervend LED, ak ovlddac plynu odtlacite do polohy pInd brzda
/ spiatocka, musite najprv obratit zmysel vychyliek v kandli plynu na
vysielaci. Ked'tak urobite, zacnite kalibraciu plynu znovu od bodu 2.

4. 0dtlacte ovlddac plynu do polohy pind brzda / spiatocka; oranzova LED

Signalizacia funkénych stavov - regulatory Sensorless/Sensored
Funkény stav LED Stav LED
Nizke napétie pohonného akumulatora Cervend LED Blika
Prehriatie regulatoru a motora (95°C) Oranzova LED Blika
Motor so snimacmi (Sensored) Cervend a Oranzova LED Svieti
Motor bez snimacov (Sensorless) Oranzova LED Svieti

Signalizace funkénich stavii - regulatory Sensorless
Funkcny stav LED Stav LED
Nizke napétie pohonného akumulatora Cervend LED Blika
Prehriatie reg amotora (95°C) Oranzovd LED Blikd
Motor bez snimacov (Sensorless) Oranzova LED Svieti

zacne blikat, po chvili sa rozsvieti trvale a motor pipne.

5. Potom vratte ovladac plynu do neutrdlu, Cervend aj oranzovd lade zacnti
blikat sticasne a po chvili sa trvalo rozsvieti a motor pipne. Potom obidve
LED zhasnu - kalibrécia plynu bola prevedend.

6. Vypnite vypina¢ regulatoru.

7.Reguldtor znova zapnite - je pripraveny na prevadzku.



Programovatelné funkcie a predvolené nastavenia regulatora

Programovatelné funkce 1 2 3 4 5 6 7 8 9
PCO napétovd ochrana 2.6V/dl. 2.8V/dl. 3.0v/ell 3.2V/d. 3.4v/. Vyradené
Jazdny rezim Vpred/Brzda | Vpred/Pauza/ | Vpred /Vzad

Sita
Casovanie Velmi nizke Nizke Normalne Vysoké Velmi vysoké
Pociatocnd akcelerdcia Nizka Stiednd Vysokd Velmi vysokd
Vykon pre spiatocku 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
Limit plynu 0% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%
Intenzita brzdenia 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100%
Intenzita brzdy v neutréli 0% 4% 8% 12% 15% 20% 25% 30%
Imysel otacania motora Vpred Vzad
Rozsah neutralu 2% 3% 4% 5% 6% 10%

Predvolené hodnoty nastavenia funkcif si uvedené v Sedych bunkdch.

1.PCOnapidtova ochrana

Automatickad detekcia poctu clankov

Ak je napétie pohonného akumuldtora nizsie ako 9 V, regulétor automaticky
detekuje sadu ako “2S LiPo". Ak je napatie v rozsahu 912V, regulétor sadu de-
tekuje ako “35 LiPo” - bez ohladu na to, aky typ akumulatorov je v skutocnosti
pripojeny.

LiPo akumulatory: Pozadovand prahovu troveri napétie nastavte s pomocou
programovacej karty Foxy Card CAR 1:10. Regulator priebezne sleduje napitie
na pohonnom akumuldtoru a motor odpoji, akonéhle jeho napétie poklesne
pod nastavend prahovi Uroveri.

Li-Fe akumulatory: A123 LiFeP04 akumuldtory by nemali byt vybijané pod
2.8V na clénok - nastavte preto prahov droveri na 2.8 V (alebo na 3.0V, ak

chcete mat'extra ochranu).

Ak pouzivate litiové akumulatory, NEVYPINAJTE napétovi ochranu nastavenim
hodnoty (6) Ochrana vyradend (Disabled)!

NiCd/NiMH akumulatory: Pri pouziti 6cl. NiMH Alebo NiCd nemusite
napatovi ochranu nastavovat. Regulator bude sadu automaticky detekovat
ako “2S LiPo” - vychodiskova tovérenskd hodnota nastavenia je pre 6¢l. Nixx
sadyvhodna.

Akvsak pouzivate viac nez 6¢l. NiMH alebo NiCd sady, prahovi hodnotu musite
nastavit. Napriklad, ak méte, 8¢l sadu NiMH akumulatorov, malo by byt vypina-
cie napétie v rozsahu 6.4-8.0 V (0.8-1.0 V/¢lanok, tj. 8x 0.8 V=6.4V; 8x 1.0V
=8.0V).Regulator bude sadu automaticky detekovatako “3S LiPo” (8¢l. NiMH
sada mé& nomindlne napatie 9.6 V, max naptie az 12 V) - aby ste sa “vosli” do



pozadovaného rozmedzia, musite nastavit hodnotu 2.6 V/cl. 3x 2.6 V=7.8V
prahové hodnota).

2. Jazdny rezim

Dopredu /Pauza / Spiatocka: (Predvolend hodnota)

Jazdny rezim vhodny pre normélne rekreacné jazdenie a pre sitaze, pri
ktorych je povolené poutitie spiatocky. Pre zaradenie spiatocky po jazde vpred
(alebo naopak) regultor vyZaduje, aby sa ovlddac plynu nachddzal najmenej
2 sekundy v neutrdli - aZ potom sa mdZe auto rozbehnit v opacnom smere.
Oneskorenie poskytne dostatok ¢asu autu nazastavenie a zaistitak maximélnu
ochranu pohonného tstrojenstva modelu.

Vpred/Brzda (bez spiatocky)

Toto je nastavenia pre preteky - spiatocka je vyradend, pretoze privacsine pre-
tekov je pouZitie spiatocky zakdzané.

Dopredu/Spiatocka

Ak je aktivovany tento rezim, auto méze ist vpred aj cvat, ale v neutrali ne-
brzdi. Majte, prosim, na pamati, Ze rychle smery smeru jazdy (vpred / spiatocka
a opacne) mdzu spdsobit vazne poskodenie pohonného Ustrojenstva vasho
auta. Vzdy je lepsie nechat auto plne zastavit, a az potom odtlacit ovladac
plynu pre clvanie (alebo naopak).

3. Casovanie

Toto nastavenie ovplyviiuje “vykonovii obélku” a efektivnost (¢as jazdy) ele-
ktromotora. Predvolend hodnota je “Normal”, ¢o je dobry kompromis davajica
vysoky vykon azéroven poskytujtica dlhd dobu jazdy.

VysSia casovanie vieobecne poskytne znatelne vyssi vykon, ale na dkor
vyssieho pridového odberu a niziej Gcinnosti (kratsia doba jazdy) a motor sa
bude viaczahrievat. Kazdy typ striedavého motora bude na ¢asovanie reagovat
trochu odlisne.

Velmi nizke: Dava maximalnu cinnost pri nizSom vykone. Dobré hodnota

pre jazdu na pevnych povrchoch a motory s vysokym poctom otdcok na volt
(KV) / nizkym poctom zévitov.

Nizke: Vhodné pre jazdu na nespevnenych povrchoch, rejkreacni jazdenie s
dorazom na dlht dobu jazdy.

Normal (Predvolené): Dobry kompromis vysokého vykonu pri vysokej efek-
tivnosti pre vietky motory.

Vysoké: Dava vy3si vykon pri vy$3om pridovom odbere. Doba jazdy bude
kratsia a je nutné sledovat priebezne teplotu motora. Motory s vyssim KV
/ nizkym poctom zdvitov sa pri tomto nastavenia bud rychlo zahrievat.
Bezpecny rozsah tepldt kondi pri 74 ° - 82 ° C, vysSia teplota mdze znamenat
trvalé poskodenie motora.

Velmi vysoké: Toto nastavenia déva najvyssi vykon, a je treba je pouZivat's
maximélnou obozretnostou pri neustalej kontrole teploty motora.

Pozn: Pri tomto nastaveni moze dojst k prehriatiu ktoréhokolvek motora.
Casto a pravidelne kontrolujte teplotu motora a dbajte, aby neprekrocila 74 °-
82°(, inak hrozi nebezpecenstvo poskodenia motora alebo regulétoru.
4,Pociatocna akceleracia

Pomocou tejto funkcie mdzete obmedzit prikon motora pri rozbehu z
kludového stavu.

Pri pouZiti hodnoty “Nizka” (LOW) sa bude auto rozbiehat zvolna a ziskate
najdlhsiu dobu jazdy. Pri pouziti hodnoty “Vysokd” (High) ziskate okam?itd ak-
celerdciu s pretacanim kolies na mieste. Nastavenie tiez kladie vysoké ndroky
na pohonny akumulator, pretoze rozbehovy prid moze byt velmi vysoky. Ak
motor vynechdva alebo “zadrhava’, popr. dochddza k ruseniu RC stipravy, mali
by ste zvolit hodnotu nizSiu.

Nizka: Tito hodnota prinesie najdlhSiu dobu jazdy, je najsetrnejsi
k  akumuldtorom. Je to dobrd volba pre zaciatocnikov.
Stredna: Narocnejsi na akumuldtory, vhodné pre jazdu na nespevnenom



povrchu.

Vysoka: Toto nastavenie zarucuje pint akcelerdcii; vyZaduje tvrdé akumuld-
tory (s vysokou zatazitelnostou) schopné dodavat vysoky rozbehovy prid.
Velmi vysoka: Toto nastavenie zarucuje pind akcelerdciu; vyZaduje velmi
tvrdé akumuldtory (s velmi vysokou zatazitelnostou) schopné dodévat vysoky
rozbehovy prid.

5. Vykon pre spiatocku

Pomocou tejto funkcie mdzete nastavit vykon, ktory bude k dispozicii pre
spiatocku. Cim nisia je hodnota, tym nizsia bude maximalna mozna rychlost
prijazde vzad.

20%, 30%, 40%, 50%, 60% (Predvolené), 70%, 80%, 90%, 100%

6. Limit plynu

Pomocou tejto funkcie mozete obmedzit vykon, ktory bude k dispozicii pre
jazdu vpred. Cim nizia je hodnota, tym vysiia bude maximélna mozna
rychlost prijazde vpred.

0% (Predvolené), 20%, 30%, 40%, 50%, 60%, 70%, 80%, 90%

7.Intenzita brzdenia

Umoziiuje nastavit maximalny cinok brzdy pri plnom odtlacenie ovladaca
plynu.

10%, 20%, 30%, 40%, 50% (Predvolené), 60%, 70%, 80%, 100%

8. Intenzita brzdy v neutrali - 0% (Predvolené), 4%, 8%, 12%, 15%, 20%,
25%,30%

Tato funkcia umoziiuje nastavit Gcinok brzdy, ak je ovladac plynu v neutrale.
Napodobiiuje sa tak sprévanie modelu s jednosmernym motorom.

Brzda v neutrdli umoziiuje dobrzdovanie autd pri ndjazde do zékruty, pred-
chddza sa tak nutnosti brzdit v zékrute.

Vyskusajte rozne nastavenia, aby ste ziskali cit pre to, ako brzdu v neutrdli
vyuzivatzajazdy.

Pre jazdu na pevnom povrchu na trati s ostrymi zakrutami bude vhodnejsie
nastavit vyssiu hodnotu.

Pri jazde na sirokej trati bude lepsie vysledky dvat mensia hodnota.

Pri jazde na nespevnenom alebo kizkom povrchu bude vhodné nastavovat ¢o
najmensiu hodnotu.

9.Zmysel otacania motora

Vpred (Predvolené), Vzad

10. Rozsah neutrdla

Tato funkcia nastavuje Sirku “pasma necitlivosti” okolo neutrlu ovladaca
plynu. Cim nizsia hodnota, tym uZie je pasmo necitlivosti, a tym mensia
vychylka ovlddaca z neutralu nutna pre to, aby auto zacalo akcelerovat. Vyssia
hodnota poskytne Sirsie pdsmo necitlivosti.

2%, 3%, 4% (Predvolené), 5%, 6%, 10%

ZASADY BEZPECNE) PREVADZKY

- Auto postavte na stojan s kolesami vo vzduchu alebo nemontuijte pastorok
na motor skor, ako nastavenie modelu a reguldtoru vyskusate, a overite,
7e je spravne. AZ potom mozete pastorok namontovat.

- Nikdy nepripéjajte poskodené pohonné akumuldtory.

- Nepouzivajte akumuldtory, ktoré sa v spojeni s danym regulatorom a mo-
torom prehrievajd.

- Nikdy neskratujte vyvody akumuldtorov alebo motora.

- V3etky kable a konektory musia byt spolahlivo izolované.

- Poutzivajte spolahlivé konektory dimenzované na prevadzkovy prad.

- Neprekracujte pocet clankov (velkost napdjacieho napatie) requlatoru a
povoleny pocet serv (zatazitelnost BEC stabilizétora).

- Zapojenie akumuldtora s nespravnou polaritou poskodi requldtor a zna-
mend stratu zaruky.



-Reguldtorvmodeli umiestnite tak, aby bolo zaistené dostatocné chladenie. motora a regulatora bezprostredne po jazde - mozu byt velmi hortce!
Reguldtor md vstavani ochranu, ktord odpoji motor, ak teplota requld- - Zapnuty regulator nepondrajte do vody.

toru prekroci95°C. - Jazdite iba na bezpecnych miestach, pokial mozno na plochach vy-
- Pouzivajte iba typ akumulétorov, pre ktory je reguldtor konstruovany, a hradenych pre modeldrske pouZitie, a dodrZujte bezpe¢nostné zésady a
zaistite dodrZanie spravnej polarity. pravidld slusného modeldrskeho spravania.

- Vidy najprv zapnite vysielac a uistite sa, Ze ovladac plynu je v neutrélnej
polohe - skor, neZ pripojite pohonny akumuldtor.

- Nikdy nevypinajte vysielac, ak je pohonny akumuldtor pripojeny k regula-
toru.

- Pohonny akumuldtor pripdjajte az tesne pred vzlietnutim a po pristdti ho
nenechdvajte pripojeny.

- Akondhle je pohonny akumuldtor pripojeny, vzdy s modelom zaobchddza-
jte tak, ako keby sa mohol motor kedykolvek rozbehniit. Nedotykajte sa

AKO SA POUZIVA FOXY CARD CAR 1:10 TECHNICKE UDAJE
1. 0dpojte servo kabel regulatora z prijimaca a zapojte ho do pravej zsuvky  |Napajanie: 5.0-6.3V stejnosmerné (BEC/SBEC regulétora nebo
na hornej strane programovacej karty. Zapnite requldtor a pockajte 2 4-5¢1. Rx akumulator NiCd/NiMH)
sekundy, kym sa nerozsvieti cervend LED. Rozmery: 70x45x13 mm
2. Ak regulator so vstavanym BEC (popr. SBEC) nie je pripojeny k pohonnému | Hmotnost: 23q

akumulétoru, je potrebné zabezpecit napdjanie karty z vonkajsieho
zdroja. Napdjacie napatie karty je 5.0-6.3 V (tj bezny 4-5¢l. NiCd alebo
NiMH prijimacovy akumuldtor), pripja so do lavej zasuvky na hornej
strane karty.Dodrzte spravnu polaritu vyznacend na karte.

3. Stlacenim tlacidla “Menu” na karte mozete listovat medzi jednotlivymi
programovatelnymi funkciami v uzavretej slucke. Zvolend funkcia je sig-
nalizovana cislom na displeji viavo; aktudlna hodnota funkcie je zobra-
zend napravo. Stlacenim tlacidla “Value” (Hodnota) mézete menit hod-
notu funkcie; akonahle nastavite pozadovand hodnotu, stlacte “OK” pre

potvrdenie. Sticasne je prijatie volby signalizované bliknutim cervenej
LED na karte aj na requlatore. Akondhle nastavite vietky hodnoty, vyp-
nite reguldtor - hodnoty sa ulozia do pamte reguldtora.

4. Ak je potrebné, vetky nastavené hodnoty mozete vrétit na vychodiskova
tovdrenskd nastavenia stlacenim tlacidla “RESET”.



Recyklacia (Eurdpska tinia)
Elektrické zariadenia opatrend symbolom preskrtnutej popolnice nesmu byt vyhadzovand do bezného doméceho odpadu, namiesto toho je nutné ich odovzdat v $pecializovanom
zariadeni pre zber a recyklaciu.
V krajindch EU (Eurépskej tinie) nesmd byt elektrické zariadenia vyhadzovana do bezného doméceho odpadu (WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvida-
cia elektrickych a elektronickych zariadeni, smernica 2002/96/EG). NeZiaduce zariadenia mozete dopravit do najblizSieho zariadenia na zber alebo recyklacného strediska.
Zariadenia potom budu likvidované alebo recyklované bezpecnym spdsobom zadarmo. O im neziaduceho ia mozete urobit' dolezity prispevok k ochrane
Zivotného prostredia.

Vyhlasenie o zhode CE c €

Pelikan Daniel vyhlasuje, Ze elektronické requlétory otédcok FOXY CAR st v stilade s poziadavkami harmonizovanyich eurdpskych noriem na elektromagneticku kompatibilitu
(89/336/EEC). PIny text vyhlasenia o zhode je k dispozicii na nizsie uvedenej adrese firmy Pelikan Daniel.

Zaruka a servis
V pripade, Ze tento vyrobok vyzaduje servis, riadte sa, prosim, nasledujicimi zésadami:
Pokial'je to mozné, poutite pre zabalenie vyrobku pavodny obal. Prilozte opis vésho pouzivania vyrobku a problému, s ktorym ste sa stretli. Listok oznacte datumom a uistite sa, Ze je
opatreny vasou plnou adresou a telefnnym ¢islom.
Tento zdruny list opraviiuje na vykonanle bezplalnej zarucne; opravy vyrobku dodavaného firmou Pelikan Daniel vo vyznacenej lehote. Zéruka sa nevztahuje na akykolvek vyrobok alebo
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jeho Cast, ktory bol nespra dné alebo Ziadne up ie v modeli, mechanické naméhanie kablov, nedostatocné chladenie) atd, bolo s nim hrubo alebo nespravne
zaohchddzané (zatazovanie nad ramec uvedenych Specifikdcii, prekroenie napéjacieho napétia atd'.), alebo bol poskodeny pri havarii, alebo na akikolvek cast vyrobku, ktord bola
4 alebo menend osobou. Rovnako ako ostatné vyrobky jemnej elektroniky nevystavujte tento vjrobok pdsobeniu vysokych tepldt, vihkosti alebo prasnému

prostrediu. Nenechévajte ho po dihsiu dobu na priamom sInecnom svetle.

Poziadavku na zaruént opravu uplatiiujte vyhradne v predajni, kde ste vyrobok zakupili, alebo - ak to nie z nejakého K
d‘?"ovd“, mozné - priamg ufirmy Eelikan Danie_l. A c 6 RoHS
Zérucné lehota 24 mesiacov od détumu predaja.

WWW.PELIKANDANIEL.COM Ev;s FoW

PELIKAN DANIEL
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | T.: +420 466 260 133 | F.: +420 466 260 132
e-mail: info@pelikandaniel.com Vyrobené v Ciné pre Pelikan Daniel




