I FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY R12B...XR-120 OPTO

Programmable Electronic Controllers for Brushless Motors

Congratulation on your purchase of a FOXY Line electronic controller for brushless motors. The state-of-
the-art FOXY Line covers almost the entire range of electric powered planes and helicopters - from small
and light indoor models up to giant ones. Large gliders equipped with a number of servos or 3D models
with mighty digital servos will benefit from the powerful switched SBEC voltage stabilizer of FOXY SB
controllers; giant models powered by large motors and high voltage flight pack will be happy with the
FOXY OPTO ESCs. All the ESCs can be quickly programmed using you transmitter and even easier
with the optional FOXY Card.

FEATURES
- New generation MOSFET transistors for extremely low internal resistance.
- Suitable for the vast majority of brushless motors.
- Switched SBEC with adjustable output voltage 5.0 /5.5 V/6.0 V up to 5 A (FOXY SB only)
- Advanced Governor mode (constant rotor speed) for helicopters.
- Adjustable timing to suit requirements of inrunner and outrunner motors.
- Power arming protection prevents the motor from accidentally running when switched ON.
- Safety thermal over-load protection.
- Auto throttle shut down in signal lose situation.
- Super smooth start-up and accurate throttle linearity.
- New advanced software, easy programming with your transmitter or the optional FOXY Card.

PROGRAMMABLE FUNCTIONS
1. Programmable Brake Setting (we recommend using brake for only folding props applications).
2. Programmable Battery Type (LiPo, Li-Fe or NiCd/NiMH).
3. Programmable Low Voltage Cut-Off Setting.
4. Programmable Factory Default Setup Restore.
5. Programmable Timing Settings (to enhance ESC efficiency and smoothness).
6. Programmable BEC Voltage Output (SBEC controllers only).
7. Programmable Governor Mode (for helicopter applications).
8. Programmable Motor Rotation (clockwise/counterclockwise).
9. Programmable Soft Acceleration Start Ups (for delicate gearbox and helicopter applications).
10. Programmable Low Voltage Cut-Off Type (power reduction or immediate shut down).

SPECIFICATION

BEC |Current (A)| Input Voltage Weight (g) BEC(Voltage/ | Dimensions

Type |Cont./Burst No. of cells Current) (mm)
FOXY R-12B BEC 1216 5-12NC/2-4Lipo 13 5VMA 21x22x4
FOXY R-25B BEC 25/35 5-12NC/2-4Lipo 30 5VI2A 28x28x8
FOXY R-35B BEC 35/45 5-12NC/2-4Lipo 35 5VI3A 28x38x8

FOXY R-45SB SBEC5A| 45/65 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 30x56x11
FOXY R-65SB SBEC5A| 65/85 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 30x56x11

FOXY R-85 Opto OPTO | 85/100 | 5-18 NC/2-6 Lipo 60 no* 34x46x12
FOXY R-125SB SBEC5A| 125/150 | 5-18 NC/2-6 Lipo 150 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 55x72x17
FOXY XR-120 Opto | OPTO | 120/150 |18-38NC/6-12 Lipo 145 no* 55x72x17

*) The OPTO ESCs do not feature any BEC - you will need a separate receiver battery.



CONNECTING THE FOXY ESC
The speed controller can be connected to the motor by soldering directly or with high quality connec-
tors. Always use new connectors, which should be soldered carefully to the cables and insulated with
heat shrink tube.
Use only high quality connectors to connect the ESC to the flight pack as well - 2 mm gold plated
connectors (Pelikan Daniel #7939 or #7940) for currents up to 20A; 3,5 mm (#7941), 4 mm (#7946)
gold plated connectors or DEAN-T (#7949) for currents up to 70A and 6 mm (#7945) or 8 mm (#7948)
gold plated connectors for even higher loads. The maximum length of the battery pack wires should
be within 15 cm (6 inches).
Plug the UNI servo connector cable of the ESC to your receiver throttle output. The ESCs featuring
BEC or SBEC voltage stabilizer will feed your receiver and servos from the flight battery pack. If the
OPTO controllers are used, you will need a separate receiver pack to feed the receiver and servos.

FOXY ESC Wiring Diagram
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PROGRAMMING THE FOXY ESC

1. Brake: ON/OFF

(1) OFF - Sets the propeller to freewheel when the throttle stick is at the minimum position.

(2) ON - Soft Brake Sets the propeller to the 30% of the brake max. effect when the throttle stick at the
minimum position (Recommended for folding props).

(3) ON - Mid Brake Sets the propeller to the 60% of the brake max. effect when the throttle stick at the
minimum position (Recommended for folding props).

(4) ON - Hard Brake Sets the propeller to the 100% of the brake max. effect when the throttle stick at the
minimum position (Recommended for folding props).

2, Battery type: LiPo/ NiCd/NiMH/ Li-Fe

(1) NiCd/NiMH - Sets Low Voltage protection threshold for NiCd/NiMH cells.

(2) LiPo — Sets Low voltage protection threshold for LiPo cells and automatically detects the number
of cells within the pack.

(3) Li-Fe — Sets Low Voltage protection threshold for Li-Fe cells.

Note: Selecting the NiCd/NiMH option for the battery type triggers the ESC to automatically set the

cut-off threshold to the factory default of 60%.The cut-off threshold can then be subsequently altered

through the Low Voltage protection function, if required. The ESC will read the initial voltage of the

NiCd/NiMH pack once it is plugged in and the voltage read will then be used as a reference for the

cutoff voltage threshold.

3. PCO Cut Off Voltage Threshold: Low (2.8V)/ Medium (3.0V)/ High (3.2V)/No Protection

1) For Li-xx packs - number of cells are automatically calculated and requires no user input apart from
defining the battery type. This ESC provides 4 setting options for the low voltage protection thresh-
old; Low (2.8V)/Medium (3.0V) / High (3.2V) / No Protection. For example: the voltage cutoff options



foran 11.1V/ 3 cell Li-Po pack would be 8.4V (Low)/ 9.0V(Med)/ 9.6V(High).

2) For Ni-xx/Life packs -low / medium / high cutoff voltages are 50%/60%/65% of the initial voltage of
the battery pack.. For example: A fully charged 6 cell NiMH pack voltage is 1.44V x 6=8.64V,when
“LOW” cutoff voltage is set, the cutoff voltage is: 8.64V x 50%=4.3V and when “Medium” of “High” is
set, the cutoff voltage is now 8.64V X 65%=5.61V.

4. Restore factory setup defaults:

Restores the ESC back to factory default settings.

Brake: OFF

Battery type Detect: LiPo with Automatic Cell detection
PCO Cut Off Voltage Threshold: Medium (3.0V/60%)

Motor Timing: 2°

SBEC Voltage Output: 5.0V (SBEC controllers only)
Governor Mode: RPM Control OFF

Motor Rotation: Forward

Soft Acceleration Start Up: 30%

Low Voltage Cutoff Type: Reduce power

5. Motor Timing: 2°, 8°, 15°, 22°, 30°

2°, 8° — Setting for most of in-runner motors.

15°, 22° - Setting for motors with 6 or more poles.

30° - Setting for motors with more poles.

In order to reach high efficiency we recommend the Low timing setting for 2 pole motors (generally in-
runners) and high timing for 6 poles and above. 22°or 30° are values suitable for outrunners featuring
14 or more poles. Some motors require different timing setups therefore we suggest you to follow the
manufacturer recommended setup

Note: Run your motor on the ground first after making any changes to your motor timing!

6. User programmable SBEC Voltage output: 5.0V /5.5V/6.0 V

There are the three different levels of SBEC voltage output can be selected. Note: some servos allows
the max. input voltage 5.0 V only - refer to the manufacturer's specification!

(1y5.0V

255V

(3)6.0V

7. Governor Mode (Heli Governor mode): RPM Control OFF / Soft Start 1, 2, 3/ Governor

(1) RPM Control OFF

Soft Start:

(2) Soft Start 1: There will be a 5-second delay from start to full RPM;

(3) Soft Start 2: There will be a 15-second delay from start to full RPM;

(4) Soft Start 3: There will be a 25-second delay from start to full RPM;

But if the throttle is cut off after starting, then the next start will be as normal start.

(5) Governor Mode On: There will be a 15-second delay from start to full RPM; once the throttle reaches
80% position of the full throttle, the governor overtakes the speed control, any decrease or increase
of RPMs will be detected and compensated automatically by the ESC that makes sure to maintain the
constant rotor speed. If the throttle is cutoff after starting, then the next start will be as normal start.
Note: Once the Governor Mode is enabled, the ESC Brake and Low Voltage Cutoff Type settings will
automatically be reset to No Brake and Reduce Power, regardless the previous setting.



8. Motor Rotation: Clockwise / Counterclockwise
In most cases motor rotation is usually reversed by swapping two motor wires. However, in cases where
the motor cables have been directly soldered the ESC cables, motor rotation can be reversed by chang-
ing the value of setting on the ESC.
9. Soft acceleration start-up
(1)...(3) Low (10%-15%-20%): Sets ESC soft acceleration start up for the motors which needs low start
up current.
(4)...(6) Mid (25%-30%-35%): Sets ESC soft acceleration start up for the motors which needs mid
start up current.
(7)...(9) High (40%-45%-50%): Sets ESC soft acceleration start up for the motors which needs high
start up current.
10. Low Voltage Cutoff Type: Reduce Power / Cut off Power
(1) Reduce Power — ESC reduces motor power when the preset Low Voltage Protection Threshold
value is reached (recommended).
(2) Cut Off Power — ESC instantly cuts motor power when the preset Low Voltage Protection Threshold
value is reached.

PROGRAMMING THE FOXY ESC WITH YOUR TRANSMITTER
1. Entering the programming mode
1) Switch your Transmitter ON and set the throttle stick to its maximum position.
2).Connect the battery pack to the ESC
3) Wait for about 2 seconds until you hear four sets of two short beeps (e® ee oo o) confirming that

the ESC has now entered the programming mode.

2. Selecting the programmable function
The Programming Mode is organized in a closed loop; each programmable function is announced by
an audible tone emitted for four times. You will hear 10 series of tones in a loop (refer to the following
table). When the tone for the desired programmable function sounds, move the throttle stick down to
its minimum position. The motor will emit an accord confirming the set-up of the desired programmable
function has been entered.

1 [Bip- Brake (1 short tone)

2 |Bip-Bip- Battery Type (2 short tone)

3 |Bip-Bip-Bip- Cut Off Voltage Threshold (3 short tone)

4 | Bip-Bip-Bip-Bip- Restore Factory Setup Defaults (4 short tone)

5 |Beep---- Motor Timing (1 long tone)

6 |Beep----Bip- SBEC Voltage Output (1 long tone 1 short tone)

7 | Beep-----Bip-Bip- Governor Mode (1 long tone 2 short tone)

8 |Beep----Bip-Bip-Bip- Motor Rotation (1 long tone 3 short tone)

9 |Beep----Bip-Bip-Bip-Bip- [ Soft Acceleration Start Up (1 long tone 4 short tone)
10 |Beep----Beep---- Low Voltage Cutoff Type (2 long tone)

3. Selecting the desired value of a programmable function

Now the motor emitts tones signalling the programmable function values - sequentially; each value four
times. Once the desired value of the programmable item is reached set the throttle stick to its maximum
position. The motor will emit an accord confirming the new setting has been stored.



Programmable Functions and Values
Value (BIP- BIP- BIP- BIP- BEEP----- BEEP--—- BEEP--—-- BEEP--—-- BEEP----

BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP-

Function BIP-

Brake Brake | Brake | Brake | Brake
OFF On On On

(Soft) | (Mid) | (Hard)
Battery NiCd/ LiPo LiFe
Type NiMH
PCO 28V | 30V | 32V |Noprote-
Threshold [ /50% 160% 165% ction

Restore Reset

Defaults

Motor 2° 8° 15° 22° 30°
Timing

SBEC 50V | 55V [ 60V

Voltage

Governor | RPM Off | Soft Soft Soft | Governor
Mode Start1 | Start2 | Startt3 On
Motor cw ccw

Rotation

Soft Ac- 10% 15% 20% 25% 30% 35% 40% 45% 50%
celeration

Start Up
Low Reduce | Cut Off
Voltage Power | Power
Cut Off
Type

Example: Setting the motor timing 15°

1) Switch your Transmitter ON and set the throttle stick to its maximum position. Connect the battery
pack to the ESC and wait for about 2 seconds until you hear four sets of twin short beeps (ee ee
ee ee) confirming that the ESC has now entered the programming mode.

2) After hearing “Beep-----" signalling the Timing function, put the throttle sticker to its minimum. You
will hear the accord confirming you have entered the set-up of the selected function values; and then
you will hear the sequences of tones announcing the function values.

3) After hearing “Bip-Bip-Bip-" signalling the 15° timing value, put the throttle stick to its maximum, the
motor will emit the accord confirming the new setting has been stored.

4). Disconnect the battery pack.

4. Disconnecting the battery

If you don't want to go on with programming, disconnect the battery pack directly. If you want to continue

the programming, keep waiting to the sequence of tones signalling the next programmable function to

select the value you need.

Note: You can also use the optional FOXY Card, the LED programming card to program your desired

function. The use of the FOXY card is very simple and convenient: the programmable function and their

values are displayed on four digit LED display. Simply connect the card to your ESC, use the ,MENU*
button to browse through then functions an the ,VALUE" button to set the desired value; hit the ,OK*



button to confirm the selection.
Programming your ESC with the FOXY Card is a breeze!

USING YOUR NEW ESC
Please bear in mind improper polarity or short circuit will damage the ESC therefore it is your respon-

sibility to double check all plugs for proper polarity and proper connection BEFORE connecting the
battery pack for the first time.

Built-in Intelligent ESC Safety Functions

1. Overheat protection: When the temperature of ESC exceeds 110° C, the ESC will reduce the
output power to allow it to cool.

2. Lost Throttle signal protection: The ESC will automatically cut power to the motor when it detects
a lost of the throttle signal for 2 seconds.

Powering up the FOXY ESC for the First Time & The Automatic Throttle Calibration

The FOXY ESC features Automatic Throttle Calibration to ensure the smoothest throttle response and

resolution throughout the entire throttle range of your transmitter. This step has to be performed just

once to allow the ESC to “learn and memorize” your the throttle output signal of your transmitter. It only
needs to be repeated if you changed your transmitter.

1. Switch your Transmitter ON and set the throttle stick to its maximum position.

2. Connect the battery pack to the ESC. Wait for about 2 seconds, the motor will emit two short beeps
(@), then put the throttle in the minimum position, the motor will beep twice again (ee), which in-
dicates that your ESC has recognized the signal range of the throttle of your transmitter. The ESC
will perform the test of your battery and will announce the value of the Brake function - refer to the
following chapter.

The throttle has been calibrated now and your ESC is ready for operation.

Normal ESC start-up procedure

1. Switch your Transmitter ON and set the throttle to its minimum position.

2. Connect the battery pack to the ESC.

3. When the ESC is first powered up, it emits two sets of audible tones in succession indicating its

working status.

- The first set of tones denotes the number of cells in the LiPo pack connected to the ESC. (Three beeps
(***)indicates a 3 cell LiPo pack while 4 beeps (****) indicates a 4 cell LiPo pack).

- The second set of tones denotes Brake status (one beep(*) for Brake “ON” and two beeps (**) for
Brake “OFF").

The ESC is ready for use now.

SAFETY PRECAUTIONS

- Do notinstall the propeller (fixed wing) or drive pinion (helicopter) on the motor when you test the ESC and motor
for the first time to verify the correct settings on your radio. Only install your propeller (plane) or pinion (heli) after
you have confirmed that the settings on your radio is correct.

- Never use ruptured or punctured battery cells.

- Never use battery packs that are known to overheat.

- Never short circuit battery or motor terminals.

- Always use proper insulation material for cable insulation.

- Always use proper cable connectors.

- Do not exceed the number of cells or servos specified for the ESC.



TROUBLESHOOTING

Trouble Possible Reason Action

Motor doesn’t work, but The ESC throttle calibration has | Set up the ESC throttle calibration.
there are audible tones not set up.

signalling the number of cells

after powering up ESC.

Motor doesn’t work and no
audible tone emitted after
connecting the battery. Ser-
vos are not working either.

Poor/loose Connection between

Clean connector terminals or replace

battery Pack and ESC. connector.
No power Replace with a freshly charged battery pack.
Poor soldered connections (dry | Re-solder the cable connections.

Wrong battery cable polarity

Check and verify cable polarity.

ESC throttle cable connected to
receiver in the reverse polarity.

Check the ESC cable connected to the ESC
to ensure the connectors are in the correct

polarity.
Faulty ESC Replace ESC
Motor runs in reverse Wrong cables polarity between [ Swap any two of the three cable connections
rotation. the ESC and the motor. between the ESC and the Motor or access

the Motor Rotation function via the ESC
programming mode and change the pre-set
parameters.

Motor stops running in flight.

Throttle signal lost.

Check proper operation of the radio
equipment. Check the placement of the ESC
and the receiver and check the position of the
receiver’s aerial and ESC cables to ensure
there is adequate separation to prevent RF
interference. Install a ferrite ring on the ESC
throttle cable.

Battery Pack voltage has reached
the PCO Low Voltage Protection
threshold.

Land the model immediately and replace the
battery pack.

Possible poor cable connection.

Check and verify the integrity of the cable
connections.

Motor restarts abnormally
during the flight.

Possible RF Interference at the
flying field.

The normal operation of the ESC may be
susceptible to surrounding RF interference.
Restart the ESC to resume normal operation
on the ground to verify recurrence. If the
problem persists, test the operation of the
ESC at a different flying field.

ESC Overheats.

Inadequate cooling air circulation.

Relocate the ESC to allow better ventilation.

Servos drawing too much current
and over loading the ESC.

Use servos that are adequately sized for
the ESC. The maximum BEC current drawn
should be within the BEC limits.

Over sized motor or prop

Reduce Prop size or resize the motor.




- Wrong battery polarity will damage the ESC and void the warranty.

- Install the ESC in a suitable location with adequate ventilation for cooling. This ESC has a built-in over tempera-
ture cutoff protection feature that will immediately cut power to the motor once the ESC temperature exceeds
the 230° F/ 110° C temperature limit.

- Use only batteries that are supported by the ESC and ensure the correct polarity before connecting.

- Switch your transmitter ON first and ensure the throttle stick is in the minimum position before connecting the
battery pack.

- Never switch your transmitter OFF while the battery is connected to your ESC.

- Only connect your battery pack just before flying and do not leave your battery pack connected after flying.

- Handle your model with extreme care once the battery pack is connected and keep away from the propeller at
all times. Never stand in-line or directly in front of any rotating parts.

- Do not immerse the ESC under water, do not allow it to get wet while powered up.

- Always fly at a designated flying site and follow the rules and guidelines set by your modellers club.

Recyclation and Waste Disposal Note (European Union)
Electricallelectronic equipment marked with the crossed-out waste bin symbol must not be discarded in the domestic
waste; it should be disposed of via the appropriate specialised disposal system.
In the countries of the EU (European Union) electricallelectronic devices must not be discarded via the normal
domestic waste system (WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment, Directive 2002/96/EG). You
can take your unwanted equipment to your nearest public collection point or recycling centre, where it will be
disposed of in the proper manner at no charge to you.
By disposing of your old equipment in a responsible manner you make an important contribution to the safeguarding
of the environment!

Declaration of Conformity CE (European Union)
Hereby, Pelikan Daniel declares that these FOXY Line brushless electronic speed controllers are in compli-
ance with the essential requirements as laid down in the directive concerning electro-magnetic compatibility c €
(directive 89/336/EEC).
The full text of the Declaration of Conformity is available at www. PelikanDaniel.com.

Guarantee

The Pelikan Daniel products are covered by a guarantee which fulfils the currently valid legal requirements in your
country. If you wish to make a claim under guarantee, please contact the retailer from whom you first purchased the
equipment. The guarantee does not cover faults which were caused in the following ways: crashes, improper use,
incorrect connection, reversed polarity, maintenance work carried out late, incorrectly or not at all, or by unauthorised
personnel, use of other than genuine Pelikan Daniel accessories, modifications or repairs which were not carried out by
Pelikan Daniel or an authorised Pelikan Daniel, accidental or deliberate damage, defects caused by normal wear and
tear, operation outside the Specification, or in conjunction with equipment made by other manufacturers.

Please be sure to read the appropriate information sheets in the product documentation!

E C€ RoHS

Address of the Local Distributor

WWW.PELIKANDANIEL.COM S~ FOW
7N\

PELIKAN DANIEL
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | T.: +420 466 260 133 | F.: +420 466 260 132
e-mail: info@pelikandaniel.com Manufactured in China for Pelikan Daniel



I FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY R12B...XR-120 Opto

Programovatelné regulatory pro stiidavé motory

Dékujeme vam za zakoupeni elektronického regulatoru otacek pro stridavé motory fady FOXY RBL. Stali
jste se majitelem Spickového vyrobku s rozsahlymi moZnostmi programovani a nastavovani. Regulatory
fady FOXY RBL pokryvaji cely rozsah pouziti stfidavych motort v modelech letadel a vrtulnikt - od halo-
vych slow-flyer( az po obfi modely. Typy s vykonnym spinanym stabilizatorem napajeni SBEC umozriuji
pouZiti v modelech s velkym poctem serv (napr: velké vétroné a makety) nebo v modelech se silnymi digtal-
nimi servy s velkym proudovym odbérem (napf. 3D vrtulniky). Pro modely s vykonymi motory a napajecimi
akumulétory s vysokym poctem clanku jsou urceny regulatory v provedeni OPTO s galvanicky oddélenou
fidici elektronikou a vykonovou ¢asti (vyzaduji pouZiti zviastniho prijimacového akumulatoru pro napajeni
prijimace a serv). V$echny regulatory je mozno programovat s pomoci vysilace a jesté snadnéji s pomoci
programovaci karty FOXY Card.

FUNKCE A POPIS
- Extrémné nizky vnitfni odpor diky nové generaci vykonovych MOSFET tranzistord.
- Vhodny pro valnou vétsinu stfidavych motoru.
- Spinany SBEC s nastavitelnym vystupnim napétim 5.0 V/5.5 /6.0 V a zatiZitelnosti az 5 A.
- Pokrocily Governor rezim (konstantni otacky nosného rotoru) pro vrtulniky.
- Nastavitelné ¢asovani pro optimalni pfizplisobeni danému motoru.
- Bezpe€né zapinani (brani rozbéhnuti motoru pfi zapnuti).
- Ochrana proti pretizeni (pfi dosazeni teploty 110°C regulator omezi vykon).
- Automatickeé stazeni plynu pfi ztraté fidiciho signalu.
- Plynula linearni regulace plynu.
- Pokrocilé moznosti programovani a nastavovani s pomoci programovaci karty FOXY Card.

PROGRAMOVATELNE FUNKCE
1. Programovatelna brzda (brzdu doporucujeme pouzivat pouze spolu se sklopnou vrtuli).
2. Volitelny typ akumulatoru (Li-poly, LiFe nebo NiCd/NiMH).
3. Nastavitelné mezni napéti pro odpojeni motoru - ochrana proti nadmérnému vybiti akumulatord.
4, Resetovani nastaveni regulatoru na vychozi tovarni nastaveni.
5. Nastavitelné ¢asovani (pfedstih) - pro zvy$eni G¢innosti a optimalni pfizplisobeni motoru
6. Nastavitelné vystupni napéti stabilizatoru napajeni - jen typy se spinanym SBEC
7. Nastavitelny rezim governor (pro vrtulniky).
8. Nastavitelny smys| otaceni motoru.
9. Nastavitelny mékky rozbéh (pro motory s pfevodovkou a vrtulniky).
10. Nastavitelny zpisob odpojeni motoru pfi poklesu napajeciho napéti.

ZAKLADNi TECHNICKE UDAJE

Typ BEC | Proud (A) Napajeni Hmotnost (g) BEC Rozméry
Trv./3pic. Poget &lanku (Napéti/Proud) (mm)

FOXY R-12B BEC 12/16 5-12NC/2-4Lipo 13 5VIA 21x22x4
FOXY R-25B BEC 25/35 5-12NC/2-4Lipo 30 5VI2A 28x28x8
FOXY R-35B BEC 35/45 5-12NC/2-4Lipo 35 5VI3A 28x38x8
FOXY R-45SB SBEC 5A|  45/65 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A| 30x56x11
FOXY R-65SB SBEC 5A| 65/85 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A| 30x56x11
FOXY R-85 Opto OPTO | 85/100 | 5-18 NC/2-6 Lipo 60 ne* 34x46x12
FOXY R-125SB SBEC 5A| 125/150 | 5-18 NC/2-6 Lipo 150 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 55x72x17
FOXY XR-120 Opto | OPTO | 120/150 |18-38NC/6-12 Lipo 145 ne* 55x72x17

*) OPTO regulatory nemaji stabilizator napajeni BEC - budete potiebovat zvlastni piijimacovy akumulator.



ZAPOJENi REGULATORU
Motorové kabely regulatoru je mozno ke stfidavému motoru upevnit pajenim nebo pomoci dostate¢-
né dimenzovanych konektord. Vzdy pouZivejte nové konektory, dukladné je pripajejte s dostatecnym
mnozstvim tavidla a nakonec vSechny konektory a pajené spoje zaizolujte smrétovaci buZirkou.
Pohonny akumulator se k regulatoru pfipojuje pomoci kvalitnich, dostateéné dimenzovanych ko-
nektordi - napt. 2 mm zlacené konektory (#7939 nebo #7940) pro proudy do 20A; 3,5 mm (#7941), 4
mm (#7946) zlacené konektory nebo DEAN-T (#7949) pro proudy do 70A a 6 mm (#7945) ¢i 8 mm
(#7948) zlacené konektory pro proudy vy3si. Ddbejte na dodrzeni spravné polarity (Cervena (+),
Cerna (-)); maximalni délka kabell mezi akumulatorem a regulatorem by neméla prekrocit 15 cm.
K pfijimaci se regulatory pfipojuji pomoci servokabliku do kanalu plynu; u typu se stabilizatorem
serv. Pfi pouziti regulatoru OPTO je k prijimaci nezbytné pfipojit zviastni pfijimacovy akumulator
4.8-6.0V.

Schéma zapojeni stfidavého regulatoru FOXY

cerna
® O ® R | 't ——0—
Pohonny akumulator | . eguiator 1 o 1 Motor |—
Cervena otacek
BF—== ® o

Do piijimace,
Kkanal plynu

NASTAVENi REGULATORU
1. Brzda: Vypnuta / Zapnuta
(1)Vypnuta: po stazeni ovladace plynu na minimum se motor a vrtule volné protaceji. Vhodné pro
klasické motorové modely.
(2) Zapnuta - Mékka brzda (Soft Brake): po stazeni ovladace plynu na minimum se motor zabrzdi
(30% max. brzdici sily). Vhodné pro motorové vétroné se sklopnou vrtuli.
(3) Zapnuta - Stfedni brzda (Mid Brake): po staZeni ovladace plynu na minimum se motor zabrzdi
(60% max. brzdici sily). Vhodné pro motorové vétroné se sklopnou vrtuli.
(4) Zapnuta - Tvrda brzda (Hard Brake): po stazeni ovladace plynu na minimum se motor zabrzdi
(100% max. brzdici sily). Vhodné pro motorové vétroné se sklopnou vrtuli.

2. Typ akumulatoru: Li-poly / NiCd/NiMH

(1) NiCd/NiMH: nastavuje napétovou ochranu na troveri vhodnou pro NiCd/NiMH akumulatory.
(2) Li-poly: nastavuje napétovou ochranu na uroveri vhodnou pro Li-poly akumulatory a automa-
ticky detekuje pocet clanku.

(3) Li-Fe: nastavuje napétovou ochranu na troveri vhodnou pro Li-Fe akumulatory.

Pozn.: Pokud zvolite jako typ akumulatort NiCd/NiMH, regulator automaticky nastavi mezni na-
péti pro odpojeni motoru na vychozi tovarni hodnotu 60%. Hodnotu mezniho napéti mizete dale
nastavovat pomoci funkce PCO, je-li tfeba. V okamziku pfipojeni pohonného akumulatoru regula-
tor zméfi jeho napéti a tato hodnota bude pouzita pro stanoveni mezniho napéti pro PCO.

3. PCO - napétova ochrana: Nizka / Stiedni / Vysoka / Vypnuta

1) Pro Li-poly akumulatory je poget ¢lank( automaticky urovan regulatorem a nevyzaduje zadné
nastavovani, kromé volby typu akumulatoru. Regulator ma 4 moznosti nastaveni napétové ochra-
ny: Nizkou (2,8 V/€lanek), Stiedni (3,0 V/€l.), Vysokou (3,2 V/€l.) a Ochrana vypnuta. Napf.: mezni



napéti pro tfi¢lankovou sadu 11,1 V sadu budou 8,4 VV (Nizka) / 9,0 V (Stfedni) / 9,6 V (Vysoka).
2) Po NiCd/NiMH a Li-Fe akumulétory jsou urovné Nizka / Stfedni / Vysoké 50%/60%/65% z
pocate¢niho napéti pohonného akumulétoru. Napf.: Napéti piné nabitého Sesticlanku NiMH je
1,44 x 6 = 8,64 V; pokud je nastavena ochrana Nizk4, je mezni napéti 8,64 V x 50% = 4,30 V.
Je-li nastavena Stfedni nebo vysoka ochrana, je mezni napéti 8,64 V x 65% = 5,18 V resp. 8,64
Vx65%=5,61V.

4. Resetovani nastaveni na vychozi tovarni hodnoty
Vraci nastaveni regulatoru na vychozi tovarni hodnoty:

Brzda: Vypnuta

Typ akumulétoru: Li-poly s automatickou detekci poctu ¢lank

PCO mezni napéti: Stredni (3,0 V/60%)

Napéti SBEC 5.0 V (pouze pro regulatory se spinanym stabilizatorem SBEC)
Casovani: 2°

Rezim Governor: Vypnut (RPM Off)

Smysl otaceni motoru Vpred

Mékky rozbéh: Stredni 30%

Zpusob odpojeni motoru: Omezovani vykonu

5. Casovani: 2°, 8°, 15°, 22°, 30°

- 2°,8°: nastaveni vhodné pro vétSinu motord v klasickém uspofadani (,inrunnery”)

- 15°, 22°: nastaveni vhodné pro motory se 6 a vice poly

- 30°: nastaveni pro motory s vét§im poctem pold.

Pro dosazeni vy$8i cinnosti doporucujeme pro dvoupélové motory (,inrunnery“) nastavovat
nizké ¢asovani (2° nebo 8°) a vy$8i hodnoty pro motory se 6 a vice poly. 22°nebo 30° jsou hod-
noty vhodné pro motory s rotanim plastém (,outrunnery®, zpravidla 14-pdlové). Nékteré motory
vyZaduji specifické nastaveni ¢asovani, takze vam doporu¢ujeme fidit se doporu¢enim vyrobce
motoru.

Pozn.: Po zméné nastaveni ¢asovani motor nejprve vyzkousejte na zemi!

6. Nastavitelné napéti SBEC stabilizatoru: 5.0V /5.5V/6.0V

Muzete nastavit tfi hodnoty vystupniho napéti stabilizatoru napéjeni SBEC - pozor, néktera serva
mohou mit povolené napajeci napéti pouze 5.0 V!

(1)5.0V

(2)5.5V

(3)6.0V

7. Rezim Governor (konstantni otacky rotoru): Vypnuto / Mékky start 1, 2, 3/ Governor

(1) Vypnuto: pro modely letadel.

Mékky start: pro vrtulniky s motorem ovladanym prostfednictvim kfivky plynu na vysilagi

(2) Mékky start 1: prvni rozbéh po zapnuti pomaly béhem 5 s z 0 na plny plyn, po dalSim stazeni
plynu na nulu bude dal$i rozbéh normaini.

(3) Mékky start 2: prvni rozbéh po zapnuti pomaly béhem 15 s z 0 na plny plyn, po dal$im stazeni
plynu na nulu bude dal$i rozbéh normaini.

(4) Mé&kky start 3: prvni rozbéh po zapnuti pomaly béhem 25 s z 0 na plny plyn, po dalSim staZeni
plynu na nulu bude dal$i rozbéh normaini.

(5) Governor: Prvni rozbéh po zapnuti pomaly béhem 15 s z 0 na piny plyn; jakmile fidici signal

v kanalu plynu pfekro¢i 80% maximalni hodnoty, pfejde regulator do rezimu udrzovani konstant-



nich otaéek. Pokud otacky motoru poklesnou v dusledku zvyseni zatizeni pfi zvétseni kolektivu
(zvétSeni Uhlu nabéhu listl nosného rotoru), regulator tento pokles automaticky vyrovnava. Stejné
tak, pokud se zatizeni motoru zmen3i pfi zmen3eni kolektivu, regulator bude zmen3enim pfikonu
udrzovat konstantni otacky motoru.

Pozn.: Po stazeni plynu na nulu bude dal$i rozb&h normaini.

Pozn.: Jakmile je aktivovan rezim governoru, je brzda automaticky nastavena na ,Vypnuto* a
odpojovani motoru na ,Omezovani vykonu“ bez ohledu na to, jaké byla pfedchozi nastaveni.

8. Smysl otaceni motoru

Bézné se smysl otaceni stfidavého motoru obraci pfehozenim dvou ze tii vodicli mezi motorem
a regulatorem. Pokud jsou ale kabely napevno pfipajeny k motoru, muzete pouZit tuto funkci
regulatoru otacek.

9. Mékky rozbéh: Mékky / Stredni / Tvrdy

(1)...(3) M&kky (10%-15%-20%): velmi mékky rozbéh pro motory mensim rozbéhovym proudem.
(4)...(6) Stredni (25%-30%-35%): mékky rozbéh pro motory se stfednim rozbéhovym proudem
(7)...(9) Tvrdy (40%-45%-50%): pro motory vyzadujici vysoky rozbéhovy proud.

10. Zpisob odpojovani motoru: Omezeni vykonu / Tvrdé vypnuti

(1) Omezeni vykonu: Jakmile napéti pohonného akumulatoru poklesne na nastavenou mezni hod-
notu napétové ochrany PCO, regulator zatne omezovat vykon motoru.

(2) Tvrdé vypnuti: Jakmile napéti pohonného akumulatoru poklesne na nastavenou mezni hodno-
tu napétové ochrany PCO, regulator okamZité vypne motor.

PROGRAMOVANi REGULATORU S POMOCI VYSILACE
1. Vstup do programovaciho rezimu
1) Zapnéte vysila€ a ovladac plynu presurite do polohy ,PIny plyn“.
2) K regulatoru pfipojte pohonny akumulator.
3) Vyckejte cca 2 sekundy, dokud neuslySite sérii ¢ty dvojic kratkych pipnuti (ee ee ee ee)
potvrzujici, ze regulator vstoupil do programovaciho rezimu.
2. Volba programové funkce
Programové funkce jsou usporadany po fadé ve smycce; kazdé funkci odpovida zvujkovy signal,
opakovany vzdy &tyfikrat. Celkem postupné uslySite 10 posloupnosti tonl v pofadi uvedeném v
nasledujici tabulce. Jakmile uslySite signal odpovidajici pozadované funkci, presurte ovlada¢ do
polohy zcela dole. Motor vyda trylek potvrzuijici, Ze jste vstoupili do nastavovani hodnot dané
funkce.

1 _|Bip- Brzda (1 kratky ton)

2 |Bip-Bip- Typ akumulatoru (2 kratké tony)

3 |Bip-Bip-Bip- PCO - napétova ochrana (3 kratké tony)

4 | Bip-Bip-Bip-Bip- Resetovani nastaveni na vychozi tovarni hodnoty (4 kratké tony)
5 |Beep--- Casovani (1 dlouhy tén)

6 |Beep----Bip- Napéti SBEC stabilizatoru (1 dlouhy ton 1 kratky ton)

7 | Beep-----Bip-Bip- Rezim Governor (1 dlouhy ton 2 kratké tony)

8 |Beep-----Bip-Bip-Bip- Smysl otaceni motoru (1 dlouhy ton 3 kratké tony)

9 |Beep-----Bip-Bip-Bip-Bip- | Mékky rozbéh (1 dlouhy ton 4 kratké tony)

10 [Beep-----Beep----- Zpusob odpojovani motoru (2 dlouhé tony)




3. Nastaveni hodnoty programové funkce
Motor nyni po fadé signalizuje pipanim nastavitelné hodnoty dané funkce. Jakmile hiasi signal od-
povidajici pozadované hodnoté, pfesunte ovlada¢ plynu do polohy ,PIny plyn‘“. Motor vyda trylek
potvrzujici, ze jste nastavili pozadovanou hodnotu.
Programové funkce a signalizace nastavitelnych hodnot
Hod- |BIP- |BIP-  |BIP-  |BIP-  |BEEP-— |BEEP-— |BEEP-— |BEEP-— |BEEP-—

nota BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP-

Funkce BIP-
Brzda Brzda | Zapnuta | Zapnuta | Zapnuta

vypnuta | Mékka | Stfedni | Tvrda
brzda brzda brzda

Typ NiCd/ LiPo LiFe

akumula- | NiMH

toru

PCO - 28V 3.0V 32V |Ochrana

napétova | /50% 160% 165% | vypnuta

ochrana

Reseto- | Reseto-

vani vat

Casovani 2° 8° 15° 22° 30°
Napéti 50V 55V 6.0V

SBEC

Rezim Vypnuto | Mékky | Mékky | Mékky | Rezim
Governor start1 | start2 | start3 | Governor
Smysl Vpred Vzad

otaceni

motoru

Mékky 10% 15% 20% 25% 30% 35% 40% 45% 50%
rozbéh
Odpo- Omezeni | Vypnuti-
jovani vykonu | motoru
motoru

Priklad nastaveni: nastaveni ¢asovani motoru na 15°

1) Zapnéte vysila¢ a ovladac plynu pfesurite do polohy ,Piny plyn“. K regulétoru pfipojte pohonny aku-
mulator. Vyckejte cca 2 sekundy, dokud neuslysite sérii étyr dvojic kratkych pipnuti (ee ee ee ee)
potvrzujici, Ze regulator vstoupil do programovaciho rezimu.

2) Jakmile uslysite dlouhé pipnuti ,BEEP-----“ oznamujici funkci Casovani, stahnéte oviadaé plynu
zcela dolu. Ozve se trylek oznamujici vstup do nastavovéani parametrii funkce a poté se zacne ozyvat
signalizace hodnot funkce.

3) Jakmile uslysite tfi kratka pipnuti ,BIP-BIP-BIP-“ signalizujici hodnotu ¢asovani 15°, pfesurite ovla-
dac plynu do polohy ,Plny plyn®; motor vyda trylek potvrzujici, Ze jste nastavili poZadovanou hodnotu.
4) Odpojte pohonny akumulator.

4. Odpojeni pohonného akumulatoru
Pokud si nepfejete pokracovat v programovani, odpojte pohonny akumulator. Pokud chcete v pro-
gramovani pokracovat, vyckejte na zvukovy signal oznamujici dal$i programovou funkci v pofadi
a nastavte ji vySe uvedenym postupem.



Pozn.: Pro programovani muzete také vyuzit programovaci kartu FOXY Card s komfortni indikaci
programovych funkci a jejich hodnot na €tyfmistném LED displeji. S FOXY Card jde programovani
velice rychle - kartu pfipojite k regulatoru, tlacitkem MENU listujete mezi jednotlivymi funkcemi,
tlagitkem VALUE volite hodnotu funkce a stiskem tlacitka OK volbu ukladate do paméti regulatoru.
Viele doporucujeme!

PROVOZ REGULATORU
Méjte na paméti, Ze zapojeni s nespravnou polaritou nebo zkrat povede k poskozeni regulatoru
- je na vasi zodpovédnosti dvakrat zkontrolovat spravnost zapojeni a spolehlivost kontaktd konek-
torti DRIVE, neZ pFipojite pohonny akumulator.

Ochranné funkce regulatoru

1. Tepelna ochrana proti pretizeni: Pokud teplota regulatoru dosahne 110°C, regulator zacne
omezovat vystupni vykon, aby se jeho teplota snizila.

2. Ochrana proti ztraté fidiciho signalu: regulator automaticky odpoji motor, pokud zaznamena
ztrétu fidiciho signalu plynu delSi nez 2 sekundy.

Prvni zapnuti regulatoru a automaticka kalibrace plynu

Regulator je vybaven funkci automatické kalibrace pro dosazeni vysokého rozlideni a plynulé
odezvy v celém rozsahu vychylky ovladace plynu na vysilaci. Kalibrace se provadi jen jednou pfi
prvnim zapnuti, kdy regulator rozpozna a uloZi si do paméti rozsah fidiciho signalu z vysilace -
opakovat je tfeba tento postup jediné pfi zméné vysilace.

1. Zapnéte vysila¢ a ovlada¢ plynu dejte do polohy ,plny plyn®.

2. K regulatoru pfipojte pohonny akumulator. Pockejte asi 2 sekundy, motor pipne dvakrat (ee),
poté plyn stahnéte zcela dolli, motor opét pipne dvakréat (e e), coz znamend, Ze regulator otestoval
rozsah fidiciho signalu z vysilace. Poté regulator provede test pohonného akumulatoru a oznami
nastavenou hodnotu funkce Brzda - viz nasledujici kapitola ,Normalni postup pfi zapinani..
Regulator je nakalibrovan a pfipraven k pouZziti.

Normalni postup pfi zapinani

1. Zapnéte vysila¢ a ujistéte se, ze je ovlada¢ plynu v poloze zcela dole, vypnuto.

2. Pohonny akumulator pfipojte k regulatoru.

3. Po zapnuti regulator vyda dvé posloupnosti tond, které signalizuji provozni stav.

- Prvni posloupnost kratkych tond udava pocet €lanku pfipojeného Li-poly akumulatoru. (Tfi pip-
nuti (e ®e) signalizuji tficlankovou sadu, &tyfi pipnuti (e @ ®e) signalizuji 4s sadu.)

- Druha posloupnost delSich ténl signalizuje nastaveni brzdy. Jedno pipnuti (*) znaci brzda za-
pnuta, dvé pipnuti (**) brzda vypnuta.

Poté je regulator pripraven k provozu.

ZASADY BEZPECNEHO PROVOZU

- Nemontujte vrtuli (model letadla) nebo pastorek (model vrtulniku) na motor dfive, nez nastaveni modelu a regu-
latoru vyzkousite a ovéfite, Ze je spravné. Teprve potom muZzete vrtuli nebo pastorek namontovat.

- Nikdy nepfipojujte poskozené pohonné akumulatory.

- Nepouzivejte akumulatory, které se ve spojeni s danym regulatorem a motorem prehfivaji.

- Nikdy nezkratujte vyvody akumulatori nebo motoru.

- VSechny kabely a konektory museji byt spolehlivé izolované.

- Pouzivejte spolehlivé konektory dimenzované na provozni proud.

- Neprekracujte pocet clankl (velikost napajeciho napéti) regulatoru a povoleny pocet serv (zatizitelnost BEC
stabilizatoru).



RADCE V NESNAZiCH

Problém

Motor nepracuije, po zapnuti

regulatoru se ozyvaji tony
detekce poctu clanku pohon-
ného akumulatoru.

Mozna pfi¢ina

Reseni

Nebyla provedena kalibrace plynu.

Provedte kalibraci plynu.

Motor nepracuije, po zapnuti
regulatoru se neozyvaji tony
signalizujici detekei poctu
clankt pohonného akumula-
toru. Serva také nefunguiji.

Spatny kontakt konektoru mezi
pohonnym akumulétorem a

regulatorem.

Zkontrolujte konektor, v pipadé potieby
vyménite.

Neni pfipojen pohonny akumulator.

Pripojte nabity akumulator.

Spatné pripajeny konektor
("studeny spoj").

Prepéjejte konektor.

Nespravna polarita kabeld.

Zkontrolujte polaritu, dle potfeby opravte.

Servokablik regulatoru pripojen do

Zkontrolujte servokablik a jeho zapojeni do

| pfijimace obracené. prijimace.
Vadny regulator. Vyméite regulator.

Motor béZi v opatném
smyslu.

Nespravné zapojeni kabelli mezi
motorem a regulatorem

Prohodte mezi sebou kterékoliv dva z trojice
kabelt mezi motorem a regulatorem nebo

preprogramujte regulator.

Motor se za letu zastavi.

Ztrata nebo ruseni fidiciho signélu
plynu.

Zkontrolujte spravnou ¢innost RC soupravy.
Zkontrolujte umisténi regulatoru a pfijimace
a jeho antény a kabeld regulétoru - umistéte
je co nejdale od sebe a nikoliv rovnobézné.

Na servokablik regulatoru umistéte feritovy

odru$ovaci krouzek.

Napéti pohonného akumulétoru

pokleslo pod mezni hodnotu na-
pétové ochrany PCO a regulator
vypnul motor.

Ihned pfistarite a viozte pIné nabity
akumulator.

Spatny kontakt v konektorech,
poskozené kabely.

Zkontrolujte vSechny konektory a kabely v
palubnim RC vybaveni.

Motor za letu vynechava.

Pravdépodobné VF ruseni za letu.
Pravdépodobné nedostatecné
odrudeni pohonného systému

v modelu projevujici se ve vétsi
vzdalenosti, kdy pfijima¢ dostava
slabsi signl. Nebo ruseni z
vngjsiho zdroje VF signalu.

Provedte zkouSku dosahu s motorem
vypnutym i na pny plyn - dosah se musi snizit
jen malo (cca 10%). Pokud tomu tak neni, po-
stupujte jako v predchazejicim bodé. Pri ruseni
RC soupravy z vnéjsich zdroju prezkousejte
jeji €innost na zemi, pokud problém pretrvava,
prejdéte na jinou frekvenci nebo jiné letisté.

Regulator se prehfiva.

Nedostatecné chlazeni.

Premistéte regulétor pro lepsi chlazeni, zajis-
téte lep$i privod a odvod chladiciho vzduchu.

Serva odebiraji velky proud a
zpusobila pretizeni regulétoru.

PouZijte serva typu a v poctu odpovidajicim
danému regulatoru. Maximaini proud odebira-
ny servy a pfijimacem musi byt nizsi, nez max.
povoleny proud BEC.

Pili§ vykonny motor nebo pfili§

velkd vrtule.

Pouzijte mensi motor resp. mensi vrtuli.




- Zapojeni akumulatoru s nespravnou polaritou po$kodi regulator a znamena ztratu zéruky.

- Regulator v modelu umistéte tak, aby bylo zajisténo dostate¢né chlazeni. Regulator ma vestavénou ochranu,
ktera odpoji motor, pokud teplota regulatoru prekro¢i 110°C.

- Pouzivejte pouze typ akumulatord, pro ktery je regulator konstruovan, a zajistéte dodrzeni spravné polarity.

- Vzdy nejprve zapnéte vysilac a ujistéte se, Ze ovladac plynu v poloze zcela dole, vypnuto - dfive, nez pfipojite
pohonny akumulator.

- Nikdy nevypinejte vysila¢, pokud je pohonny akumulator pfipojeny k regulatoru.

- Pohonny akumulator pfipojujte az tésné ped vzletem a po pfistani jej neponechavejte pripojeny.

- Jakmile je pohonny akumulator pfipojen, vzdy s modelem zachazejte tak, jako kdyby se mohl motor kdykoliv
rozebéhnout a vrtule roztocit. Pozor na prsty, oblicej, volné ¢asti obleceni. Nikdy nestujte vy ani pfihlizejici
osoby v roviné otacejici se vrtule.

- Zapnuty regulator neponofujte do vody.

- Létejte pouze na bezpecnych mistech, pokud mozno na plochach vyhrazenych pro modelarské pouziti, a dodr-
Zujte bezpecnostni zasady a pravidla slusného modelarského chovani.

Recyklace (Evropska unie)
Elektricka zafizeni opatfena symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného doméaciho odpa-
du, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro shér a recyklaci.
V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zafizeni vyhazovéna do bézného doméaciho odpadu (WEEE -
Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smérnice 2002/96/
EG). Nezadouci zafizeni mlzete dopravit do nejblizsiho zafizeni pro shér nebo recyklacniho strediska. Za-
fizeni poté budou likvidovana nebo recyklovana bezpecnym zplisobem zdarma. Odevzdanim nezadouciho E
zafizeni mizete ucinit duleZity pfispévek k ochrané Zivotniho prostfedi. —

Prohlaseni o shodé CE
Pelikan Daniel prohlasuje, Ze regulatory otacek fady FOXY jsou v souladu s pozadavky harmonizovanych evropskych
norem na elektromagnetickou kompatiblitu (89/336/EEC). C €
Plny text prohlé$eni o shodé je k dispozici na nize uvedené adrese Pelikan Daniel.

Zaruka a servis
V pfipadé, Ze tento vyrobek vyzaduje servis, fidte se, prosim, nasledujicimi zasadami:
Pokud je to mozné, pouzijte pro zabaleni vyrobku plvodni obal. Pfilozte popis vaseho pouzivani vyrobku a problému,
se kterym jste se setkali. Listek oznacte datem a ujistéte se, Ze je opatien vasi pinou adresou a telefonnim cislem.
Tento z&rucni list opraviiuje k provedeni bezplatné zaruéni opravy vyrobku dodavaného firmou Pelikan Daniel ve vy-
znacené Ihuté. Zaruka se nevztahuje na jakykoliv vyrobek nebo jeho Cast, ktery byl nespravné instalovan (nevhodné
nebo zadné upevnéni v modelu, mechanické namahani kabell, nedostatecné chlazeni) atd., bylo s nim hrubé nebo
nespravné zachazeno (zatéZzovani nad ramec uvedenych specifikaci, prekroceni napajeciho napéti atd.), nebo byl
poskozen pfi havarii, nebo na jakoukoliv ¢ast vyrobku, ktera byla opravovana nebo ménéna neautorizovanou 0so-
bou. Stejné jako jiné vyrobky jemné elektroniky nevystavuijte tento vyrobek pusobeni vysokych teplot, vihkosti nebo
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I FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY R12B...XR-120 OPTO

Programmierbarer elektronischer Fahrtregler fiir Brushless Motoren

Gliickwunsch zum Kauf eines elektronischen Fahrtreglers fiir Brushless Motoren aus der FOXY Linie. Der
Stand der Technik der FOXY Linie deckt die gesamte Palette der Elektro-Flugmodelle und Elektro-Helicop-
ter — vom kleinen und leichten Indoormodell bis hin zum riesigen Modell ab. GroBe Segler ausgestattet mit
einer Anzahl Servos oder 3D Modelle mit méchtigen Digital Servos profitieren von der kraftvollen SBEC
Spannungsstabilisierung der FOX'Y SB Regler; GroBmodelle mit betrachtlichen Motoren und Flugakkus mit
hoher Spannung sind gliicklich mit den FOXY OPTO Reglern. Alle Regler kénnen schnell programmiert
werden mit lhrem Sender und mit der optionalen FOX'Y Programmier-Karte sogar einfacher.

MERKMALE
- Neue Generation MOSFET Transistoren fiir extrem niedrigen Innenwiderstand
- Passend fiir die Mehrheit der Brushless Motoren
- Erweiterter Governor Mode (konstante Rotordrehzahl) fiir Helicopter
- Einstellbares Timing um den Anforderungen von Innen- und AuRenl&ufer-Motoren gerecht zu werden
- Scharfschaltung Schutz verhindert das versehentliche Anlaufen des Motors beim Einschalten
- Temperatur Uberlastschutz
- Automatische Leerlauf Stellung bei Signalverlust
- Superweicher Anlauf und akkurater linearer Gasverlauf
- Neue erweiterte Software leicht zu Programmieren mit Ihrem Sender oder der optional erhaltlichen Pro-
grammier-Karte

PROGRAMMIERBARE FUNKTIONEN
1. Programmierbare Bremse Einstellung (wir empfehlen die Bremse Einstellung nur fiir Klappluftschrauben)
2. Programmierbarer Batterie Typ (LiPo, Li-FE, oder Nicd/NiMH)
3. Programmierbare Unterspannungs Abschaltung
4. Programmierbares abspeichern der Standarteinstellung
5. Programmierbares Timing (Zur Erhdhung der Regler Effizienz und der Laufruhe)
6. Programmierbare BEC Ausgangsspannung (nur SBEC Regler)
7. Programmierbarer Governor Mode (firr Helicopter Anwendungen)
8. Programmierbare Motordrehrichtung
9. Programmierbares weiches Beschleunigungsverhalten (fiir empfindliche Getriebe und Helicopter Anwendungen)
10. Programmierbare Unterspannungs Abschaltung (Riicknahme der Antriebsleistung oder sofortige Abschaltung)

TECHNISCHE DATEN
BEC | Strom (A) | Eingangsspannung | Gewicht (g) BEC Abmessun-
Typ | Dauer/Spize Zellenzahl Spannung/Strom | gen (mm)
FOXY R-12B BEC 1216 5-12NC/2-4Lipo 13 5VMA 21x22x4
FOXY R-25B BEC 25/35 5-12NC/2-4Lipo 30 5VI2A 28x28x8
FOXY R-35B BEC 35/45 5-12NC/2-4Lipo 35 5VI3A 28x38x8

FOXY R-45SB SBEC5A| 45/65 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 30x56x11
FOXY R-65SB SBEC5A| 65/85 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 30x56x11

FOXY R-85 Opto OPTO | 85/100 | 5-18 NC/2-6 Lipo 60 kein BEC* 34x46x12
FOXY R-125SB SBEC5A| 125/150 | 5-18 NC/2-6 Lipo 150 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 55x72x17
FOXY XR-120 Opto | OPTO | 120/150 |18-38NC/6-12 Lipo 145 kein BEC* 55x72x17

*) die optoelekironischen Regler stellen keinen Empféngerstrom zur Verfiigung — es muss ein Empféngerakku eingesetzt werden



ANSCHLUR DES FOXY REGLERS
Der Regler kann mit dem Motor verbunden werden indem die Leitungen angel6tet werden oder mit hoch-
wertigen Steckverbindungen. Verwenden Sie immer neue Steckverbindungen, die sorgfaltig an die Kabel
angeldtet und mit Schrumpfschlauch isoliert sind.
Verwenden Sie genau so nur hochwertige Steckverbindungen um den Flugakku anzuschliessen —2 mm
Goldkontakte (Pelikan Daniel #7939 fiir Stréme bis 20 A; 3,5 mm (#7941); 4 mm (#7946), oder DEAN-T
Kontakte (#7949) fiir Stréme bis 70 A und 6 mm (#7945), oder 8 mm (#7948 fir héhere Strome.
Die maximale Lange der Flugakku Leitungen sollte ca. 15 cm (6 inches) nicht Ubersteigen.
Verbinden Sie das Servo Kabel des Reglers mit dem Gas Ausgang des Empfangers. Die Regler mit BEC
und SBEC Spannungsstabilisierung versorgen ihren Empfanger und die Servos mit Strom aus dem Flug-
akku. Falls Sie den OPTO Regler verwenden benétigen Sie einen separaten Empfangerakku.

FOXY Regler Anschluf Diagramm

schwarz
=— ——=0—
s
Flugakku ot Regler s[—===—1 Motor —
@—->o= @ |

zum Empfanger
Gaskanal
PROGRAMMIERUNG DES FOXY REGLERS

1. Bremse: AN/AUS

(1) AUS - Bewirkt freies Drehen des Propellers bei Gas Minimum

(2) AN - Soft Einstellung bewirkt ein 30%igen Wirkungsgrad beim Abbremsen bei Gas Minimum (em-
pfohlen bei Klappluftschrauben)

(3) AN — Mittel Einstellung bewirkt ein 60%igen Wirkungsgrad beim Abbremsen bei Gas Minimum
(empfohlen bei Klappluftschrauben)

(4) AN — Harte Einstellung bewirkt ein 100%igen Wirkungsgrad beim Abbremsen bei Gas Minimum
(empfohlen bei Klappluftschrauben)

2. Akku Typ: LiPo/NiCd/NiMH/Li-Fe

(1) NiCd/NiMH - bewirkt Unterspannungsschutz fiir NICD/NiMH Zellen

(2) LiPo — bewirkt Unterspannungsschutz fiir LiPo Zellen und gleichzeitig Erkennung der Anzahl der
Zellen des Akku Packs

(3) Li-Fe — bewirkt Unterspannungsschutz fiir Li-Fe Zellen

Bemerkung: Bei der Auswahl von Akku-Typ NiCd/NiMH wird der Regler automatisch auf eine Ab-

schalt Schwelle von 60% der Standart Einstellung gesetzt. Die Abschalt Schwelle kann danach mittels

der Funktion Unterspannungs Schutz verandert werden, wenn nétig. Der Regler liest die Anfangs-

spannung des NiCd/NiMH Akku Packs wenn er angesteckt wird und diese Spannungslage wird als

Referenz genutzt fiir die Abschalt Schwelle.

3. PCO Abschalt Schwelle: Niedrig (2,8V)/Mittel (3,0V)/Hoch (3,2V)/Kein Abschalt Schutz

1) Fiir Lixx Akku Packs — die Anzahl der Zellen wird automatisch erkannt und bedarf keiner Einstellung
auBer des Akku Typs. Dieser Regler verfiligt Uiber 4 Einstellméglichkeiten der Abschalt Spannung;
Niedrig (2,8V) / Mittel (3,0V) / Hoch (3,2V) / Kein Abschaltschutz. Beispiel: Bei einem 11,1V / 3zelli-
gen LiPo Akku Pack wird bei Einstellung Niedrig bei 8,4V; bei Mittel 9,0V und bei Hoch bei 9,6 V die
Abschaltschwelle aktiviert.



2) Fiir Nixx/NiMH/LI-Fe Akku betragt die Abschalt Schwelle bei Niedrig/Mittel/Hoch 50%/60%/65% der
Anfangsspannung des Akkupacks. Beispiel: Ein vollgeladener 6zelliger NiMH Akku Pack hat eine
Anfangsspannung von 1,44V x 6 Zellen = 8,64V. Wenn die Abschaltung Nieder gewahlt ist betragt
die Abschalt Spannung 8,64V x 50% = 4,3V; bei Hoch 8,64V x 65% = 5,61V.

4. Zuriicksetzen des Reglers auf Standart-Einstellung:

Setzt den Regler zurlick auf die Standart-Einstellung (Default-Werte).

Bremse AUS

Akku Typ Erkennung LiPo mit automatischer Zellenerkennung
PCO Abschalt Schwelle Mittel (3,0V/60%)

Motor Timing 2 Grad

SBEC Ausgangs Spannung 5,0V (nur SBEC Regler)

Governor Mode Drehzahlkontrolle AUS

Motor Drehrichtung Vorwarts

Weiches Beschleunigungsverhalten 30%

Typ der Unterspannungs Abschaltung Gas Reduzierung

5. Motor Timing: 2, 8, 15, 22, 30 Grad

2 und 8 Grad - Einstellung fiir die meisten Innenlaufer.

15 und 22 Grad - Einstellung fiir Motoren mit 6 oder mehr Pole.

30 Grad - Einstellung fiir Motoren mit mehreren Polen.

Um einen hohen Wirkungsgrad zu erreichen empfehlen wir niedriges Timing firr 2 Pole Motoren (all-

gemein Innenldufer) und hohes Timing fiir 6polige oder mehrpolige Motoren. 22 oder 30 Grad Timing

sind Werte fiir Aussenlaufer mit 14 oder mehr Pole. Manche Motoren erfordern ein spezielles Timing

und wir empfehlen deshalb den Hersteller Angaben zu folgen.

Bemerkung: Lassen Sie den Motor erst am Boden laufen nachdem Sie Anderungen im Timing vor-

genommen haben!

6. Anwender programmierbare SBEC Ausgangsspannung: 5,0V / 5,5V / 6,0V

Es gibt drei auswahlbare SBEC Ausgangsspannungen. Bemerkung: Einige Servos vertragen eine

Eingangsspannung von maximal 5,0 V — sehen Sie in den Technischen Daten des Herstellers nach!

(1)5.0V

(2)5.5V

(3)6.0V

7. Governor Mode/Drehzahlregelung (Heli Governor Mode): Drehzahlkontrolle AUS / Soft Start
1,2, 3/ Governor

(1) Drehzahlkontrolle AUS

Soft Start:

(2) Soft Start 1: 5 Sekunden Anlaufzeit bis Vollgas

(3) Soft Start 2: 15 Sekunden Anlaufzeit bis Vollgas

(4)Soft Start 3: 25 Sekunden Anlaufzeit bis Vollgas

Achtung: Wird nach dem Start das Gas abgebrochen, so ist der néchste Start ein normaler Start

(5) Governor Mode AN: 15 Sekunden Anlaufzeit bis Vollgas; wenn das Gas 80% der Vollgasposition

erreicht ibernimmt der Governor die Drehzahlkontrolle. Jegliche Erhdhung oder Reduzierung der

Drehzahl wird erkannt und automatisch durch den Regler kompensiert um sicher zu stellen dass eine

konstante Rotor Drehzahl eingehalten wird.

Wird nach dem Start das Gas abgebrochen ist der nachste Start ein normaler Start.



Bemerkung: Sobald der Governor Mode aktiviert ist, sind die Regler Einstellungen Bremse und Unter-

spannungsabschaltung automatisch gesetzt auf Keine Bremse und Drehzahlreduzierung, ungeachtet

der vorherigen Einstellungen.

8. Motor Drehrichtung: Im Uhrzeigersinn / gegen den Uhrzeigersinn

In den meisten Fallen wird die Motor Drehrichtung umgekehrt indem zwei beliebige Motorleitungen

vertauscht werden. Fir den Fall, dass die Motorleitungen direkt am Regler angel6tet sind kann die

Drehrichtung geandert werden durch die Veranderung des Einstellwertes des Reglers.

9. Start mit weicher Beschleunigung

(1)...(3) Niedrig (10%-15%-20%): Einstellung fiir Motoren, die fir den Start wenig Strom benétigen

(4)....(6) Mittel (25%-30%-35%): Einstellung fiir Motoren, die fiir den Start mittleren Strom benétigen

(7)...(9) Hoch (40%-45%-50%): Einstellung fiir Motoren, die fiir den Start hohen Strom benétigen

10. Typ der Unterspannungs Abschaltung: Leistungsreduzierung / Abschaltung

(1) Leistungsreduzierung — Der Regler reduziert die Motor Leistung wenn die voreingestellte Unter-
spannungs Schutz Schwelle erreicht wird (empfohlen)

(2) Abschaltung — Der Regler stoppt die Motorleistung sofort wenn die voreingestellte Unterspannungs
Schutz Schwelle erreicht wird.

PROGRAMMIERUNG DES FOXY REGLERS MIT IHREM SENDER
1. Starten des Programmier Modus
1) Schalten Sie den Sender ein und gehen Sie mit dem Gas Kniippel auf Maximum Position.
2) Schliessen Sie den Flugakku Pack an den Regler an.
3) Warten Sie fiir ungefahr 2 Sekunden bis Sie zwei kurze Pieptone viermal hiren (e® ee oo ee),

die bestatigen, dass der Regler nun im Programmier Modus ist.

2. Auswahl der Programmier Funktionen
Die Programmierung ist als Endlosschleife angelegt; jede programmierbare Funktion wird angezeigt
durch einen akustischen Ton, der viermal ausgegeben wird. Sie héren 10 Serien von Tonen in einer
Schleife (gemaR der folgenden Tabelle). Wenn der Ton fiir die auszuwéhlende Pprogrammierfunktion
ertont bewegen Sie den Gas Kniippel zur Minimum Position. Der Motor gibt einen Akkord aus zur
Bestatigung, dass Sie im Einstellprogramm der ausgewahlten Programmier Funktion sind.

1_[Bip- Bremse (1 kurzer Ton)

2 |Bip-Bip- Akku Typ (2 kurze Tone)

3 |Bip-Bip-Bip- Unterspannungs Abschaltung, Spannungsschwelle (3 kurze Tone)
4 | Bip-Bip-Bip-Bip- Zurlicksetzen des Reglers auf Standarteinstellung (4 kurze Tone)
5 |Beep--—-- Motor Timing (1 langer Ton)

6 |Beep--—---Bip- SBEC Ausgangsspannung (1 langer und 1 kurzer Ton)

7 _|Beep--—---Bip-Bip- Governor Mode (1 langer und 2 kurze Tone)

8 |Beep--—--Bip-Bip-Bip- Motor Drehrichtung (1 langer und 3 kurze Téne)

9 |Beep----Bip-Bip-Bip-Bip- [Soft Start (1 langer und 4 kurze Téne)

10 | Beep-----Beep--—--- Typ der Unterspannungs Abschaltung (2 lange Téne)

3. Auswahl des Wertes der programmierbaren Funktion

Der Motor gibt nun folgerichtig Téne aus, die die Werte der programmierbaren Funktion signalisieren;
jeder Wert vier mal. Sobald der zu programmierende wert erreicht ist bewegen Sie den Gas Kniippel
zur Maximum Position. Der Motor gibt einen Akkord aus um das Abspeichern des neuen Wertes zu
bestatigen.



Programmierbare Funktionen und Werte
Werte [BIP- BIP- BIP- BIP- BEEP----- BEEP--—- BEEP--—-- BEEP--—-- BEEP----

BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP-

Funktion BIP-
Bremse Aus An An An

(Soft) | (Mittel) | (Hart)
Akku Typ | NiCd/ LiPo LiFe
NiMH
PCO 28V | 30V | 32V kein

150% 60% | /65% | Schutz
Zuriick Reset

setzen

Motor 2° 8° 15° 22° 30°
Timing

SBEC 50V | 55V [ 6.0V

Spannung

Governor | Aus weich | weich | weich | Governor
Mode Start1 | Start2 | Startt3 An
Motor rechts links

Drehrich-

tung

Soft Start [ 10% 15% 20% 25% 30% 35% 40% 45% 50%
Unter- Reduzie- | Abschal-
spannungs [ rung tung
Leistungs
Abschalt-
Typ
Beispiel: Einstellung von Motor Timing 15°

1) Schalten Sie den Sender ein und bewegen Sie den Gas Kniippel auf Maximum Position. Verbinden
Sie den Flugakku mit dem Regler und warten Sie ungeféhr 2 Sekunden bis Sie zwei kurze Piep Téne
viermal héren (@ ee ee ee). Dies bestétigt, dass der Regler im Programmier Modus ist.

2) Nachdem Sie ,Beep----, gehdrt haben, das die programmierbare Funktion Motor Timing signalisiert,
bewegen Sie den Gas Knippel zur Minimum Position. Sie héren nun vom Motor einen Akkord, der
bestétigt, dass Sie in den Einstellungen der Werte der ausgewdhlten Funktion sind. Dann héren Sie
die Ton Sequenzen, die die Einstellwerte angeben.

3) Nachdem Sie , Bip-Bip-Bip-, héren, das den Timing Wert 15° signalisiert, bewegen Sie den Gas
Kniippel zur Maximum Position. Der Motor gibt einen Akkord aus um den neuen Einstellwert zu
bestatigen und zu speichern.

4) Stecken Sie den Flugakku aus.

4. Flugakku ausstecken

Falls Sie nicht weiter programmieren wollen stecken Sie den Flugakku aus. Falls Sie weiterprogram-

mieren wollen warten Sie auf die nachste Ton Folge der nachsten gewiinschten programmierbaren

Funktion um die gewiinschten Werte auszuwahlen.

Bemerkung: Sie kdnnen auch die optional erhaltliche FOXY Card, die LED Programmierkarte, ver-

wenden um ihre ausgewahlten Funktionen zu programmieren. Der Gebrauch der FOXY Card ist sehr

einfach und angenehm. Die programmierbaren Funktionen und die dazugehdrigen Werte auf dem




4ziffrigen LED Display angezeigt. Verbinden Sie einfach die FOXY Card mit ihrem Regler, verwenden
Sie die ,MENU* Taste um die programmierbare Funktion auszuwahlen und die ,VALUE® Taste um den
gewtinschten Wert einzustellen. Driicken Sie dann die ,OK* Taste um die Auswahl zu bestatigen. Das
Programmieren ihres Reglers mit der FOXY Card ist ein Kinderspiel!

DER GEBRAUCH IHRES NEUEN REGLERS
Bitte beachten Sie, dass Falschpolung oder Kurzschluss der Regler zerstéren kann. Deshalb ist es ihre
Verantwortlichkeit alle Steckverbindungen auf korrekte Polaritat und richtige Verbindung zu tiberpriifen
bevor Sie den Flugakku das erste Mal anstecken.

Eingebaute intelligente Regler Sicherheits Funktionen

1. Uberhitzungsschutz: Wenn die Temperatur des Reglers 110°C (ibersteigt reduziert der Regler die
Ausgangs Leistung um eine Abkuihlung zu ermdglichen.

2. Schutz bei Signal Verlust: der Regler schaltet den Motor ab, wenn ein Signal Verlust von 2 Se-
kunden erkannt wird.

Erste Inbetriebnahme des Reglers und automatische Gas Kalibrierung

Der FOXY Regler verfiigt Uiber eine automatische Gas Kalibrierung um eine weiche Gas Annahme und
—Auflésung Uber den gesamten Gas Bereich sicher zu stellen. Dieser Schritt ist nur einmal durchzufiih-
ren um das Gas Ausgangssignal ihres Senders dem Regler einzulernen und abzuspeichern. Er ist nur
zu wiederholen wenn Sie den Sender wechseln.

1. Schalten Sie den Sender ein und bewegen Sie den Gas Kniippel zur Maximum Position.

2. Stecken Sie den Flugakku an. Warten Sie ungefahr 2 Sekunden dann gibt der Motor zwei kurze
Beep aus (e®). Bewegen Sie dann den Gas Kniippel in die Minimum Position. Der Motor gibt wiederum
zwei kurze Beep aus (ee), das anzeigt, dass ihr Regler den Gas Signal Bereich ihres Senders erkannt
hat. Nun gibt der Regler Werte fiir den angeschlossenen Flugakku und die Funktion der Bremse aus
gemal dem nachfolgenden Kapitel.

Der Gas Weg ist nun kalibriert und der Regler fertig zum Gebrauch.

Normale Inbetriebnahme des Reglers

1. Schalten Sie den Sender ein und bewegen Sie den Gas Kniippel zur Minimum Position.

2. Verbinden Sie den Flug Akku mit dem Regler.

3. Wenn der Regler das erste Mal unter Strom genommen wird gibt er 2 akkustische Signale aus um

seinen Zustand mitzuteilen.

- Das erste Signal gibt die Zellenzahl des angesteckten LiPO Packs an. (Drei Beep zeigen an, dass ein
3zelliger LiPo Pack und vier Beep dass ein 4zellige LiPo Pack angesteckt ist).

- Das zweite Signal gibt den Status der Bremse an. (ein Beep fiir Bremse AN und zwei Beep fir Bremse
AUS.

Der Regler ist nun bereit.

SICHERHEITSMARNAHMEN

- Befestigen Sie den Propeller (Flachenmodell) oder das Ritzel (Helicpoter) nicht wenn Sie den Regler und den
Motor zum ersten mal testen um zu Uberpriifen ob die Einstellungen ihres Senders stimmen.

- Verwenden Sie nie gebrochene oder defekte Akkus.

- Verwenden Sie keine Akkus, die zum Uberhitzen neigen.

- Schliessen Sie nie Akkus oder Motor kurz.

- Verwenden Sie immer gutes Isoliermaterial um die Kabel zu isolieren.

- Verwenden Sie immer einwandfreie Steckverbindungen.



PROBLEMBEHEBUNG

Problem

gibt akustische Tone, die die
Zellenanzahl des angesteck-

ten Akku signalisieren.

Der Motor l&uft nicht, aber es

Méglicher Grund

Abhilfe

Die Regler Gaskanal Kalibrierun-
gist nicht erfolgt

Fihren Sie die Regler Gas-Kanal Kalibrierung
durch

Der Motor l&uft nichtund es
gibt keine Ténenach Ans-
chluf® des Akkus. Die Servos
arbeiten auchnicht.

Schlechte oder unterbrochene
Stromversorgung zwischenRegler
und Akku.

Reinigen Sie die Steckverbindungoder
ersetzen Sie diese.

Kein Strom.

Ersetzen Sie den Akku.

Schlecht gelétete Stck-Verbinun-
en (kalte Lot-Stelle).

Steckverbindungen neu 6ten.

Falsche Polaritat.

Priifen Sie die Polaritat.

Regler Empfangerkabel falsch
eingesteckt.

Priifen Sie den korrekten Sitz desRegler
Empfangerkabels.

Defekter Regler.

Regler ersetzen.

Motor dreht verkehrt herum.

Falsche Polaritat der Kabel
zwischen Motor und Regler.

Vertauschen Sie zwei beliebige Kabel
zwischen Motor und Regler. Oder verandern
Sie die Einstellung der programmierbaren
Funktion Motordrehrichtung.

Motor stoppt wahrend
dem Flug.

Gas Signal verloren.

Priifen Sie die Funktion der Fernsteuerung.
Priifen Sie die richtige Platzierung von Regler,
Empfanger, Empféngerantennen und die
Verlegung der Kabel. Verwenden Sie einen
Ferritkern fir das Regler Empféngerkabel.

Der Akku hat die Unterspanungs-
Schwelle erreicht.

Landen Sie sofort und ersetzen Sieden Akku.

Mégliche schlechte Kabel-Steck-
verbindungen.

Priifen Sie den Zustand der Kabel- Steckver-
bindungen

Der Motor startet wahrend
dem Flug abnormal neu.

Mégliche Funkstorungen.

Die normale Funktion des Reglers kann durch
Funkstérungen beeinflusst werden. Starten
Sie den Regler neu um normale Funktion am
Boden zu priifen. Falls das Problem weiter
besteht priifen Sie die Funktion an anderen
Flugfeldern.

Uberhitzung des Reglers.

Schlechte Khlluft Zirkulation

Platzieren Sie den Regler an einem besser
beliifteten Platz.

Servos ziehen zu viel Strom und
(iberhitzen den Regler

Verwenden Sie Servos, die fiir die BEC
Kapazitat ausgelegt sind und die BEC Strom
Obergrenze nicht tibersteigen.

Zu grofRer Motor oder zu groRe
Luftschraube

Reduzieren Sie die GroRe der Luftschraube
und/oder verwenden Sie einen kleineren
Motor.

- Verwenden Sie nicht mehr Akku Zellen oder Servos als fiir den Regler zulassig.
- Verpolter Anschluf des Reglers zerstort den Regler und die Garantie erlischt.

- Installieren Sie den Regler an einem angemessenen Platz mit ausreichender Beliiftung. Der Regler hat einen
eingebauten Uberhitzschutz, der sofort die Leistung unterbricht oder reduziert wenn der Regler die - Uberhitz
Schwelle von 110°C/230°F erreicht.

- Verwenden Sie nur Akkus Typen, die von dem Regler unterstiitzt werden und achten Sie auf richtige Polaritat



vor dem Anschluf.

- Schalten Sie ihren Sender zuerst ein und versichern Sie sich, dass der Gas Kniippel auf Minimum Position steht
bevor Sie den Akku anstecken.

- Schalten Sie nie den Sender aus, solange der Akku an den Regler angesteckt ist.

- Schliessen Sie den Akku erst direkt vor dem Flug an den Regler an und lassen Sie den Akku nicht mit dem
Regler verbunden nach dem Flug.

- Gehen Sie mit dem Modell vorsichtig um wenn der Akku angeschlossen ist und bleiben Sie weg vom Propeller.
Befinden Sie sich nie in der Nahe oder direkt vor rotierenden Teilen (Propeller/Rotor).

- Tauchen Sie den Regler nie unter Wasser. Achten Sie darauf, dass er nicht nass werden kann wahrend er mit
dem Akku verbunden ist.

- Fliegen Sie stets auf einen zugelassenen Fluggelande und beachten Sie die Regeln und und Richtlinien ihres
Modellflug Vereins.

zur Entsorgung (Européische Union)

Elektrisches/Elektronisches Gerat, markiert mit dem Symbol des durchgestrichenen Miilleimers, darf nicht mit dem
Hausmiill entsorgt werden; es sollte dem dafiir vorgesehenen Elektroschrott zugefiihrt werden.

In den Landern der EU (Européische Gemeinschaft) diirfen elektrische/elektronische Gerate nach WEEE,
Direktive 2002/96/EG nicht dem Hausmiill zugefiihrt werden. Sie kénnen eine Entsorgung bei der nachstge-

legenen Elektroschrott-Annahmestelle gratis vornehmen. Durch entsprechende Entsorgung tragen Sie zum
Umweltschutz beil

Konformitatserklarung CE (Europdische Gemeinschaft)
Hiermit erklart Pelikan, Daniel, dass dieser FOXY elektronischer Fahrtregler im Einklang ist mit der Directive 89/336/
EEC.
Den vollsténdigen Text der Konformitatserklérung konnen Sie einsehen unter www.PelikanDaniel.com c €

Garantie

Die Pelikan Daniel Produkte verfiigen tber eine Gewahrleistung, die die Erfordernisse der gesetzlichen Regelungen
in ihrem Land erfiillt. Falls Sie eine Beanstandung mit dem Anspruch auf Gewahrleistung haben, kontaktieren Sie
den Handler, bei dem Sie das Produkt gekauft haben. Die Gewahrleistung deckt nicht Fehler ab, die durch Absturz,
unsachgemafer Gebrauch, unkorrekter Anschluss, Falschpolung, verspatete Wartung, Verwendung nicht originaler
Zubehorteile, Veranderungen oder Reparaturen die nicht durch Pelikan Daniel oder berechtigte Stellen, absichtliche
Beschédigung, Verwendung auBerhalb der zugelassenen Spezifikationen oder in Verbindung mit Produkten anderer
Hersteller, entstanden sind.

Bitte lesen Sie vor Gebrauch die entsprechende Bedienungsanleitung sorgfaltig durch!

Adresse des ortlichen Handlers

E C€ RoHS

WWW.PELIKANDANIEL.COM S~ FOW
7N\

PELIKAN DANIEL
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | T.: +420 466 260 133 | F.: +420 466 260 132
e-mail: info@pelikandaniel.com Hergestellt in China fiir Pelikan Daniel



{> FOXY

BY PELIKAN DANIEL

FOXY R12B...XR-120 Opto

Programovatefné regulatory pre striedavé motory

Dakujeme vam za zakipenie elektronického regulétora otéacok pre striedavé motory radu Foxy. Stali ste sa ma-
jitelom $pickového vyrobku s rozsiahlymi moznostami programovania a nastavovania. Regulatory radu Foxy po-
kryvaju cely rozsah pouZitia striedavych motorov v modeloch lietadiel a vrtulhikov - od halovych slow-flyerov aZ po
obrie modely. Typy s vykonnym spinanym stabilizatorom napéjania SBEC umozriujui pouzitie v modeloch s velkym
poctom serv (napr. velké vetrone a makety) alebo v modeloch sa silnymi digtalnimi servami s velkym pridovym od-
berom (napr. 3D vrtulniky). Pre modely s vykonnymi motormi a napajacimi akumulatory s vysokym poctom clankov
s urcené regulatormi v prevedeni OPTO s galvanicky oddelenou riadiacou elektronikou a vykonovou castou (vy-
Zaduju pouzitie zvlatneho prijimacového akumulatora pre napéjanie prijimaca a serv). Vetky regulatory je mozné
programovat's pomocou vysielaca a e$te [ahSie s pomocou programovacej karty Foxy Card.

FUNKCIA A POPIS
- Extrémne nizky vnatorny odpor vdaka novej generécii vykonovych MOSFET tranzistorov.
- Vhodny pre valnu vaésinu striedavych motorov.
- Spinany SBEC s nastavitelnym vystupnym napatim 5.0 V/5.5 V/6.0 V a zatazitelnostou az 5 A.
- Pokrocily Governor rezim (konstantné otacky nosného rotora) pre vrtulniky.
- NastaviteIné Casovanie pre optimalne prispdsobenie danému motoru.
- Bezpecné zapinanie (brani rozbehnuti motora pri zapnuti).
- Ochrana proti pretazeniu (pri dosiahnuti teploty 110 ° C regulator obmedzi vykon).
- Automatické stiahnutie plynu pri strate riadiaceho signalu.
- Plynula lineérna regulacia plynu.
- Pokrocilé moznosti programovania a nastavovania s pomocou programovacej karty Foxy Card.

PROGRAMOVATELNE FUNKCIE
1. Programovatelna brzda (brzdu odporu¢ame pouzivat len spolu so sklopnou vrtulou).
2. Volitelny typ akumulatorov (Li-poly, LiFe alebo NiCd / NiMH).
3. Nastavitelné limitné napétie pre odpojenie motora, PCO - ochrana proti nadmernému vybitiu akumulatorov.
4. Resetovanie nastavenia regulatora na vychodiskové tovarenske nastavenia.
5. Nastavitelné ¢asovanie (predstih) - pre zvySenie u¢innosti a optimaine prispdsobenie motora.
6. Nastavitelné vystupné napétie stabilizatora napajania - len typy so spinanym SBEC.
7. Nastavitelny rezim governor (pre vrtulniky).
8. Nastavitelny zmysel otd¢ania motora.
9. Nastavitelny mékky rozbeh (pre motory s prevodovkou a vrtulniky).
10. Nastavitelny spdsob odpojenia motora pri poklese napéajacieho napétia.

ZAKLADNE TECHNICKE UDAJE

Typ BEC| Prud (A) Napéjanie Hmotnost BEC Rozmery
Trv./Spick. |  Podet &lankov (9) (Napétie/Prid) (mm)

FOXY R-12B BEC 12/16 5-12NC/2-4Lipo 13 5VIA 21x22x4
FOXY R-25B BEC 25/35 5-12NC/2-4Lipo 30 5VI2A 28x28x8
FOXY R-35B BEC 35/45 5-12NC/2-4Lipo 35 5VI3A 28x38x8
FOXY R-45SB SBEC 5A|  45/65 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A| 30x56x11
FOXY R-65SB SBEC 5A| 65/85 5-18NC/2-6Lipo 58 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A| 30x56x11
FOXY R-85 Opto OPTO | 85/100 | 5-18 NC/2-6 Lipo 60 nie 34x46x12
FOXY R-125SB SBEC 5A| 125/150 | 5-18 NC/2-6 Lipo 150 5.0V, 5.5V, 6.0V/5A | 55x72x17
FOXY XR-120 Opto | OPTO | 120/150 |18-38NC/6-12 Lipo 145 nie 55x72x17

*) OPTO regulatory nemaju stabilizator napajania BEC - budete potrebovat zvlastny prijimacovy akumulator.



ZAPOJENIE REGULATORA
Motorové kable regulatora je mozné ku striedavému motoru upevnit natrvalo spajkovanim alebo pomo-
cou dostatoéne dimenzovanych konektorov. VZdy pouZivajte nové konektory, dokladne ich pripéjajte s
dostatoénym mnozstvom tavidla a nakoniec v3etky konektory a spajkované spoje zaizolujte zmrstovacou
buzirkou.
Pohonny akumulator so k regulétoru pripdja pomocou kvalitnych, dostatoéne dimenzovanych konektorov
- napr 2 mm pozlatené konektory (# 7939 alebo # 7940) pre pridy do 20A; 3,5 mm (# 7941), 4 mm (# 7941)
pozlatené konektory alebo DEAN -T (# 7949) pre prudy do 70A a 6 mm (# 7945) alebo 8 mm (# 7948)
pozlatené konektory pre prady vy$Sie. Dodrzujte spravnu polaritu (Gervena (+), Gierna (-)); maximalna
dizka kablov medzi akumulatorom a regulatorom by nemala presiahnut 15 cm.
K prijimacu so regulatory pripajajii pomocou servokabelu do kanala plynu; u typov so stabilizatorom napa-
jania BEC alebo SBEC regulétor prostrednictvom tohto kabla zabezpecuje napéjanie prijimaca a serv. Pri
pouziti regulatora OPTO je k prijimacu potrebné pripojit $pecialne prijimacovy akumulator 4.8-6.0 V.

Schéma zapojenia striedavého regulatora FOXY

Gierna

== Reaulator =1
Pohonny akumulator | . egulator . | Motor |
dervena otacok
S——o= ® e

Do prijimaca,
kanal plynu

NASTAVENIE REGULATORA
1. Brzda: Vypnuta / Zapnuta
(1) Vypnuta: po stiahnuti ovlidda¢a plynu na minimum sa motor a vrtule volne pretacaju. Vhodné
pre klasické motorové modely.
(2) Zapnuté - Méakka brzda (Soft Brake): po stiahnuti ovladaca plynu na minimum sa motor zabrzdi
(30% max brzdiace sily). Vhodné pre motorové vetrone so sklopnou vrtulou.
(3) Zapnuta - Stredna brzda (Mid Brake): po stiahnuti ovladaca plynu na minimum sa motor zabrz-
di (60% max brzdiace sily). Vhodné pre motorové vetrone so sklopnou vrtulou.
(4) Zapnuta - Tvrda brzda (Hard Brake): po stiahnuti ovladaca plynu na minimum sa motor zabrzdi
(100% max brzdiace sily). Vhodné pre motorové vetrone so sklopnou vrtulou.

2. Typ akumulatorov: Li-poly / NiCd / NiMH / Li-Fe

(1) NiCd / NiMH: nastavuje napatovu ochranu na droven vhodnd pre NiCd / NiMH akumulatory.
(2) Li-poly: nastavuje napétova ochranu na Uroveri vhodnu pre Li-poly akumulatory a automaticky
detekuje pocet ¢lankov.

(3) Li-Fe: nastavuje napatovu ochranu na trovef vhodnu pre Li-Fe akumulatory.

Pozn: Ak ste ako typ akumulatorov zvolili NiCd / NiMH, regulator automaticky nastavi limitné na-
pétie pre odpojenia motoru na predvolené tovarenské hodnotu 60%. Hodnotu medzného napétia
mozete dalej nastavovat pomocou funkcie PCO, ak je potrebné. VV okamihu pripojenia pohonného
akumulatora regulator zmeria jeho napétie a tato hodnota bude pouzita pre stanovenie medzného
napétia pre PCO.

3. PCO - napatova ochrana: Nizka / Stredna / Vysoka / Vypnutie
1) Pre Li-poly akumulatory je pocet ¢lankov automaticky urovany regulatorom a nevyzaduije ziadne
nastavovanie, okrem volby typu akumulatora. Regulator ma 4 moznosti nastavenia napatovej ochra-



ny: Nizku (2,8 V' / ¢lanok), Strednu (3,0 V / €l.), Vysoku (3,2 V / €l.) a Ochrana vypnutd. Napr.: limitné
napétia pre trojclankovou sadu 11,1 V sadu budi 8,4 V (Nizka) /9,0 V (Strednd) / 9,6 V (Vysoka).

2) Po NiCd / NiMH a Li-Fe akumulétory su urovne Nizka / Stredna / Vysokéa 50% / 60% / 65% z
pociatoného napétie pohonného akumulatora. Napr.: Napétie pine nabitého Sesti¢lanku NiMH je
1,44 x 6 = 8,64 V; ak je nastavena ochrana Nizka, je limitné napatie 8,64 V x 50% = 4,30 V. Ak je
nastavena Stredna alebo vysoka ochrana , je limitné napatie 8,64 V x 65% = 5,18 V resp. 8,64 V x
65% =5,61V.

4. Resetovanie nastavenia na vychodiskové tovarenské hodnoty
Vracia nastavenie regulatora na vychodiskové tovarenské hodnoty:

Brzda: Vypnuta

Typ akumulatora: Li-poly s automatickou detekciou poctu ¢lankov

PCO mezné napétie: Stredné (3,0 V/60%)

Casovanie: 2°

Napéti SBEC 5.0 V (len pre regulatory sa spinanym stabilizatorom SBEC)
Rezim Governor: Vypnut (RPM Off)

Zmysel otac¢ania motoru Dopredu

Makky rozbeh: Stredny 30%

Spdsob odpojenia motoru: Obmedzovanie vykonu

5. Casovanie: 2°,8°,15°,22°,30 °

-2 °, 8 °: nastavenie vhodné pre va¢sinu motorov v klasickom usporiadani (,inrunnery*)

- 15 °, 22 °: nastavenie vhodné pre motory so 6 a viac poly

- 30 °: nastavenie pre motory s va&sim poctom pélov.

Pre dosiahnutie vy$3ej efektivnosti odpori¢ame pre dvojpélové motory (,inrunnery”) nastavovat
nizke ¢asovanie (2 ° alebo 8 °) a vy3Sie hodnoty pre motory so 6 a viac pdly. 22 ° alebo 30 °
sU hodnoty vhodné pre motory s rotacnym plastom (,Outrunner®, spravidla 14-p6lové). Niektoré
motory vyZaduju Specifické nastavenia Casovania, takze vam odpori¢ame riadit sa odpordicanim
vyrobcu motoru.

Pozn: Po zmene nastavenia ¢asovania motor najprv vyskusajte na zemi!

6. Nastavitelné napatie SBEC stabilizatora: 5.0V /5.5V/6.0V

Mdzete nastavit tri hodnoty vystupného napétia stabilizatora napajania SBEC - pozor, niektoré
serva mozu mat povolené napéjacie napatie iba 5.0 V!

(1)5.0V

(2)5.5V

(3)6.0V

7. Rezim Governor (konstantné otacky rotora): Vypnuté / Makky Start 1, 2, 3/ Governor

(1) Vypnuté: pre modely lietadiel.

Makky Start: pre vrtufniky s motorom ovladanym prostrednictvom krivky plynu na vysielaci

(2) Makky Start 1: prvy rozbeh po zapnuti pomaly pocas 5 s z 0 na plny plyn, po dalSom stiahnuti
plynu na nulu bude dal$i rozbeh normainy.

(3) Makky Start 2: prva rozbeh po zapnuti pomaly po¢as 15 sz 0 na piny plyn, po dal$om stiahnuti
plynu na nulu bude dal$i rozbeh normainy.

(4) Makky Start 3: prvy rozbeh po zapnuti pomaly po¢as 25 sz 0 na piny plyn, po dalSom stiahnuti
plynu na nulu bude dal$i rozbeh normainy.

(5) Governor: Prvy rozbeh po zapnuti pomaly pocas 15 s z 0 na plny plyn; akonahle riadiaci signal



v kanali plynu prekro¢i 80% maximalnej hodnoty, prejde regulator do reZimu udrziavania kon-
Stantnych otacok. Ak ota¢ky motora klesnu v dosledku zvySenia zatazenia pri zvacSeni kolektivu
(zvacSenie uhla nabehu listov nosného rotora), regulator tento pokles automaticky vyrovnava.
Rovnako tak, ak sa zatazenie motora zmensi pri zmengeniu kolektivu, regulator bude zmensenim
prikonu udrziavat konstantné otacky motora.

Pozn: Po stiahnuti plynu na nulu bude dal$i rozbeh normainy.

Pozn: Akonahle je aktivovany rezim Governor, je brzda automaticky nastavena na ,Vypnuté* a
odpéjanie motora na ,Obmedzenie vykonu* bez ohladu na to, aké bolo predchadzajuce nasta-
venie.

8. Zmysel otacania motora

Bezne sa zmysel otacania striedavého motora obracia prehodenim dvoch z trojice vodi¢ov medzi
motorom a regulatorom. Ak su ale kable napevno prispajkované k motoru, mozete pouzit tito
funkciu regulatora otacok.

9. Mékky rozbeh: Makky / Stredny / Tvrdy

(1)...( 3) Mékky (10% -15% -20%): velmi makky rozbeh pre motory nevyzaduijtce velky rozbehovy prid.

(4)...(6) Stredna (25% -30% -35%): makky rozbeh pre motory so strednym rozbehovym pridom
(7)...(9) Tvrdy (40% -45% -50%): pre motory vyzadujuce vysoky rozbehovy prid.

10. Sposob odpajania motora: Obmedzenie vykonu / Tvrdé vypnutie

(1) Obmedzenie vykonu: Akonahle napétie pohonného akumulatora poklesne na nastavend limit-
nu hodnotu napatovej ochrany PCO, regulator zatne obmedzovat vykon motora.

(2) Tvrdé vypnutie: Akonahle napétie pohonného akumulatora poklesne na nastavenu limitnd hod-
notu napatovej ochrany PCO, regulator okamzite vypne motor.

PROGRAMOVANIE REGULATORA S POMOCOU VYSIELACA
1. Vstup do programovacieho rezimu
1) Zapnite vysiela¢ a ovlada¢ plynu presurite do polohy ,Plny plyn*.
2) K regulatoru pripojte pohonny akumulator.
3) Pockajte cca 2 sekundy, pokial nebudete pocut sériu Styroch dvojic kratkych pipnuti (ee ee
e o) potvrdzujlcu, Ze regulator vstlpil do programovacieho rezimu.

2. Volba programovej funkcie

Programové funkcie st usporiadané po rade v postupnosti tvoriacej slucku; kazdej funkcii zod-
poveda zvujkovy signal, opakovany vzdy Styrikrat. Celkom postupne pocujete 10 postupnosti t6-
nov v poradi uvedenom v nasledujucej tabulke. Ked pocujete signal zodpovedajlci poZadovanej
funkii, presurite ovlada¢ do polohy tplne dole. Motor vyda trilok potvrdzujuci, Ze ste vstupili do
nastavovania hodnét danej funkcie.

Beep-----Bip-Bip-Bip- Zmysel otaCania motora (1 dihy ton 3 krétke tony)
Beep-----Bip-Bip-Bip-Bip- | Makky rozbeh (1 dlhy ton 4 kratke tony)
0 [Beep----Beep---- Spdsob odpéjania motora (2 dlhé tény)

1 _|Bip- Brzda (1 kratky ton)

2 |Bip-Bip- Typ akumulatora (2 kratke tony)

3 [Bip-Bip-Bip- PCO - napétova ochrana (3 kratke tony)

4 | Bip-Bip-Bip-Bip- Resetovanie nastavenia na predvolené tovérenské hodnoty (4 kratke tony)
5 [Beep---- Casovanie (1 dlhy tén)

6 |Beep-----Bip- Napétie SBEC stabilizatora (1 dlhy ton 1 krétky tén)

7 |Beep-----Bip-Bip- Rezim Governor (1 dlhy tén 2 krétke tony)

8

9

1




3. Nastavenie hodnoty programovej funkcie
Motor teraz po sérii signalizuje pipanim nastavitené hodnoty danej funkcie. Akonahle hisi signal
zodpovedajuci pozadovanej hodnote, presurite ovlada¢ plynu do polohy ,PIny plyn“. Motor vyda
trilok potvrdzujici, Ze ste nastavili pozadovanu hodnotu.

Programové funkcie a signalizacie nastavitefnych hodnét

Hod- |BIP- |BIP-  |BIP-  |BIP-  |BEEP-— |BEEP-— |BEEP-— |BEEP-— |BEEP-—

nota BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP- BIP- BIP-

BIP- BIP- BIP-

Funkcia BIP-
Brzda Brzda | Zapnuté | Zapnuta | Zapnuta

vypnutd | Mékka | Stredna | Tvrda
brzda brzda brzda

Typ NiCd/ LiPo LiFe

akumula- | NiMH

tora

PCO - 28V 3.0V 32V |Ochrana
napatova | /50% 160% 165% | vypnuta

ochrana

Reseto- | Reseto-

|vanie vat

Casova- 2° 8° 15° 22° 30°
nie

Napéti 50V 55V 6.0V

SBEC

Rezim Vypnuty | Makky | Makky | Makky | Rezim
Governor Start1 | Start2 | Start3 | Governor
Zmysel Vpred | Dozadu

otacania

motora

Mékky 10% 15% 20% 25% 30% 35% 40% 45% 50%
rozbeh
Odpo- Obmed- | Vypnuti-
jovanie zenie | motora
motora vykonu

Priklad nastavenia: nastavenie ¢asovania motora na 15 °

1) Zapnite vysiela¢ a ovladac plynu presurite do polohy ,Plny plyn“. K regulatoru pripojte pohonny
akumulétor. Vyckajte cca 2 sekundy, pokial nebudete pocut sériu Styroch dvojic krétkych pipnuti (ee
ee o0 o) potvrdzujicu, Ze regulétor vstupil do programovacieho rezimu.

2) Ked pocujete dihé pipnutie ,BEEP -----“ oznamuijice funkciu Casovanie, stiahnite oviadac plynu
uplne dole. Ozve sa trilok oznamujtici vstup do nastavovania parametrov funkcie a potom sa zacne
ozyvat signalizacia hodnét funkcie.

3) Ked' pocujete tri kratke pipnutia ,BIP-BIP-BIP-* signalizujice hodnotu ¢asovanie 15 °, presurite ovla-
dac plynu do polohy ,Plny plyn‘; motor vyda trilok potvrdzujici, Ze ste nastavili poZadovant hodnotu.
4) Odpojte pohonny akumulétor.

4. Odpojenie pohonného akumulatora
Ak si neprajete pokracovat v programovani, odpojte pohonny akumulator. Ak chcete v programo-



vani pokracovat, pockajte na zvukovy signal oznamujuci dalSie programovu funkciu v poradi a
nastavte ju vy$Sie uvedenym postupom.

Pozn: Pre programovanie mdzete tiez vyuzit programovaciu kartu Foxy Card s komfortnou indi-
kéciou programovych funkcii a ich hodnét na tvormiestnom LED displeji. S Foxy Card ide pro-
gramovania velmi rychlo - kartu pripojite k regulatora, tlacidliom MENU listujete medzi jednotlivymi
funkciami, tlacidlom VALUE volite hodnotu funkcie a stlacenim tlacidla OK volbu ukladate do
pamate regulatora. Vrelo odporii¢ame!

PREVADZKA REGULATORA
Maijte na pamati, Ze zapojenie s nespravnou polaritou alebo skrat povedie k poskodeniu regulato-
ra - je na vadej zodpovednosti dvakrat skontrolovat spravnost zapojenia a spolahlivost kontaktov
konektorov PREDTYM, nez pripojite pohonny akumulétor.

Ochranné funkcie regulatora

1. Tepelna ochrana proti pretazeniu: Ak teplota regulatora dosiahne 110 ° C, regulator zacne
obmedzovat vystupny vykon, aby sa jeho teplota zniZila.

2. Ochrana proti strate riadiaceho signalu: regulator automaticky odpoji motor, ak zaznamena
stratu riadiaceho signalu plynu dIhiu ako 2 sekundy.

Prvé zapnutie regulatora a automaticka kalibracia plynu

Regulator je vybaveny funkciou automatickej kalibracie pre dosiahnutie vysokého rozliSenia a
plynulej odozvy v celom rozsahu vychylky ovladaca plynu na vysielaci. Kalibracia sa vykonava
len raz pri prvom zapnuti, kedy regulator rozpozna a ulozi si do paméti rozsah riadiaceho signalu
z vysielaca - opakovat je potrebné tento postup jedine pri zmene vysielaca.

1. Zapnite vysiela¢ a ovladac plynu dajte do polohy ,piny plyn“.

2. K regulatoru pripojte pohonny akumulator. Pockajte asi 2 sekundy, motor pipne dvakrat (ee),
potom plyn stiahnite tplne dole, motor opét pipne dvakrat (ee), ¢o znamend, Ze regulétor otestoval
rozsah riadiaceho signalu z vysielaca. Potom regultor vykona test pohonného akumulatora a 0zna-
mi nastaven( hodnotu funkcie Brzda - vid nasledujica kapitola ,Normainy postup pri zapinani*.
Regulator je nakalibrovany a pripraveny na pouZitie.

Normalny postup pri zapinaniu

1. Zapnite vysielac a uistite sa, Ze je ovlada¢ plynu v polohe Uplne dole, vypnuté.

2. Pohonny akumulator pripojte k regulatoru.

3. Po zapnuti regulator vyda dve postupnosti tonov, ktoré signalizuju prevadzkovy stav.

- Prvy sled kratkych tonov udava pocet Elankov pripojeného Li-poly akumulatora. (Tri pipnutia

(e@e) signalizuju trojélankovou sadu, Styri pipnutia (e @ e e) signalizuju 4s sadu.)

- Druh& postupnost dihsich ténov signalizuje nastavenie brzdy. Jedno pipnutie (*) znaci brzda

zapnutd, dve pipnutia (**) brzda vypnuta.

Potom je regulator pripraveny na prevadzku.
ZASADY BEZPECNEJ PREVADZKY

- Nemontuijte vrtufu (model lietadla) alebo pastorok (model vrtufnika) na motor skor, ako nastavenie modelu a
regulatora vyskusate a overite, Ze je spravne. Az potom mézete vrtulu alebo pastorok namontovat.

- Nikdy nepripajajte poskodené pohonné akumulatory.

- Nepouzivajte akumulatory, ktoré sa v spojeni s danym regulatorom a motorom prehrievaju.

- Nikdy neskratujte vyvody akumulatorov alebo motora.

- VSetky kable a konektory musia byt spolahlivo izolované.

- Pouzivajte spolahlivé konektory dimenzované na prevadzkovy prad.



RADCAV TAZKOSTIACH

Problém

Motor nepracuie, ale po
zapnuti regulatora sa ozyvaju
tony signalizujuce detekciu
poctu ¢lankov pohonného
akumulatora.

Mozna pri¢ina

Riesenie

Nebola vykonané kalibracia plynu.

Vykonajte kalibraciu plynu.

Motor nepracuije, po zapnuti
regulatora sa neozyvaju tony
signalizujlce detekciu poctu
¢lankov pohonného akumula-
tora. Serva tieZ nefunguju.

ZIy kontakt konektora medzi
pohonnym akumulétorom a

regulatorom.

Skontrolujte konektor, v pripade potreby
vymerite.

Nie je pripojeny pohonny
akumulator.

Pripojte nabity akumulator.

Zle spéjkovany konektor ("studeny
spoj").

Prespéjkujte konektor.

Nespréavna polarita kablov.

Skontrolujte polaritu, podfa potreby opravte.

Servokablik regulatora pripojeny
do prijimaca obratene.

Skontrolujte servokablik a jeho zapojenie do
prijimaca.

Vadny regulator.

Vymerite regulator.

Motor bezi v opatnom
zmysle.

Nespréavne zapojenie kablov
medzi motorom a regulatorom

Prehodte medzi sebou ktorékolvek dva z
trojice kablov medzi motorom a regulétorom
alebo preprogramuijte regulator.

Motor sa za letu zastavi.

Strata alebo ruSenie riadiaceho
signalu plynu.

Skontrolujte spravnu ¢innost RC stpravy.
Skontrolujte umiestnenie regulatora a prijima-
¢a a jeho antény a kablov regulétora - umiest-
nite je o najdalej od seba a nie rovnobezne.
Na servokablik regulatora umiestnite feritovy
odru$ovacie kruzok.

Napatie pohonného akumulétora
pokleslo pod limitnd hodnotu na-
patovej ochrany PCO a regulator
vypol motor.

Ihned pristarite a vlozte plne nabity
akumulator.

ZIy kontakt v konektoroch,
poskodené kable.

Skontrolujte vetky konektory a kable v
palubnom RC zariadeniu.

Motor za letu vynechéva.

Pravdepodobne VF rusenie za
letu. Pravdepodobne nedostatoc-
né odrusenie pohonného systému
v modeli prejavujlce sa vo vacej
vzdialenosti, kedy prijima¢ dostava
slabsi signdl. Alebo ruSenie z

vonkajsieho zdroja VF signalu.

Viykonajte skusku dosahu s motorom vypnu-
tym aj na piny plyn - dosah sa musi znizit' len
mélo (cca 10%). Ak tomu tak nie je, postupuijte
ako v predchadzajicom bode. Pri ruenie RC
supravy z vonkajSich zdrojov preskusaite jej
¢innost na zemi, ak problém pretrvava, prejdite
na ind frekvenciu alebo iné letisko.

Regulator sa prehrieva.

Nedostatocné chladenie.

Premiestnite regulator pre lepSie chladenie,
zaistite lepi privod a odvod chladiaceho
vzduchu.

Serva odoberaju velky prud a
spodsobila pretaZenia regulatora.

Pouzite serva typu a v pocte zodpovedajicom
danému regulatora. Maximalny prad odobera-
ny servami a prijimacom musi byt nizsi, ako
max. povoleny prud BEC.

Prili§ vykonny motor alebo prili§

velk vrtula.

Pouzite mensi motor resp. mensiu vrtulu.




- Neprekracujte maximalny pocet ¢lankov (velkost napajacieho napatia) regulatora a povoleny pocet serv (za-
tazitelnost BEC stabilizatora).

- Zapojenie akumulatora s nespravnou polaritou poskodi regulator a znamena stratu zaruky.

- Regulator v modeli umiestnite tak, aby bolo zaistené dostato¢né chladenie. Regulator ma vstavant ochranu,
ktora odpoji motor, ak teplota regulétora prekro¢i 110 ° C.

- Pouzivajte iba typ akumulatorov, pre ktory je regulator konstruovany, a zaistite dodrzanie spravnej polarity.

- Vzdy najprv zapnite vysiela¢ a uistite sa, Ze ovladac plynu je v polohe Uplne dole, vypnuté - skor, nez pripojite
pohonny akumulator.

- Nikdy nevypinajte vysiela¢, ak je pohonny akumulator pripojeny k regulatora.

- Pohonny akumulator pripajajte az tesne pred vzlietnutim a po pristati ho nenechavajte pripojeny.

- Akonahle je pohonny akumulator pripojeny, vzdy s modelom zaobchadzajte tak, ako keby sa mohol motor
kedykolvek rozbehnUt a vrtule rozto€it. Pozor na prsty, tvar, volné ¢asti oblecenia. Nikdy nestojte vy ani iné
osoby v rovine otacajlcej sa vrtule.

- Zapnuty regulator neponarajte do vody.

- Lietajte iba na bezpe¢nych miestach, pokial mozno na plochéach vyhradenych pre modelarske pouzitie, a dodr-
Zujte bezpecnostné zasady a pravidla slusného modelarskeho spravania.

Recyklacia (Eurépska tnia)
Elektrické zariadenia opatrena symbolom prekrtnutej popolnice nesmu byt vyhadzovana do bezného doméceho
odpadu, namiesto toho je nutné ich odovzdat v Specializovanom zariadeni pre zber a recyklaciu.
V krajinach EU (Eurdpskej Unie) nesmu byt elektrické zariadenia vyhadzovana do bezného doméceho odpadu
(WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidécia elektrickych a elektronickych zariadeni, smernica
2002/96/EG). Neziaduce zariadenia moZete dopravit do najblizSieho zariadenia na zber alebo recyklatného
strediska. Zariadenia potom budu likvidované alebo recyklované bezpe¢nym sposobom zadarmo. Odovzda- E
nim neziaduceho zariadenia moZete urobit dolezity prispevok k ochrane zivotného prostredia. [—

Vyhlasenie o zhode CE
Pelikan Daniel vyhlasuje, Ze elektronické regulatory otdok FOXY su v stlade s poziadavkami harmonizovanych
eurdpskych noriem na elektromagnetickd kompatibilitu (89/336/EEC).
Plny text vyhlasenia o zhode je k dispozicii na niZsie uvedenej adrese firmy Pelikan Daniel. C €

Zaruka a servis

V pripade, Ze tento vyrobok vyzaduje servis, riadte sa, prosim, nasledujicimi zasadami:

Pokial je to mozné, pouzite pre zabalenie vyrobku pdvodny obal. Prilozte opis vasho pouzivania vyrobku a problé-
mu, s ktorym ste sa stretli. Listok oznacte datumom a uistite sa, ze je opatreny vaSou plnou adresou a telefonnym
Cislom.

Tento zarucny list opraviiuje na vykonanie bezplatnej zarucnej opravy vyrobku dodavaného firmou Pelikan Daniel
vo vyznacenej lehote. Zaruka sa nevztahuje na akykolvek vyrobok alebo jeho Cast, ktory bol nespravne instalovany
(nevhodné alebo Ziadne upevnenie v modeli, mechanické namahanie kablov, nedostatocné chladenie) atd, bolo s
nim hrubo alebo nespravne zaobchadzané (zatazovanie nad ramec uvedenych Specifikécii, prekrocenie napéjacieho
napétia atd'.), alebo bol poskodeny pri havarii, alebo na akikolvek Cast vyrobku, ktoré bola opravovana alebo mene-
na neautorizovanou osobou. Rovnako ako ostatné vyrobky jemnej elektroniky nevystavujte tento vyrobok pdsobeniu
vysokych teplét, vihkosti alebo prasnému prostrediu. Nenechavajte ho po dlhsiu dobu na priamom sineénom svetle.

'oziadavku na zaruénli opravu uplatiujte vyhradne v predajni, kde ste vyrobok za:
kapili, alebo - ak to nie z nejakého dovodu mozné - priamo u firmy Pelikan Daniel., K c € RoHS
— 0

Zarucna lehota 24 mesiacov od datumu predaja.
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PELIKAN DANIEL
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | T.: +420 466 260 133 | F.: +420 466 260 132
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