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UVODEM

Pro uzivatele, ktefi nemaji zkusenosti s vysilac¢i MULTIPLEX, byva na pocatku nejvétsim ofiskem pfijit ,na kloub” systému programovani. Je
to jednoduché, ale jiné nez u produktd ostatnich vyrobcu. Cely vtip spociva v tom, Ze neprogramujete fadu jednotlivych mixd, které urcitym
zplsobem ovladaji jedno nebo vice serv v zévislosti na urcité fidici funkci, ale programujete komplexni mixy — vzdy jen jeden pro kazdé jed-
notlivé servo.

Pro programovani vysilace nejsou tfeba zadné hluboké znalosti programovani jinych RC souprav, ale pokud chcete naplno vyuzit rozséhlé
moznosti software, je bezpodminecné nutna dobré znalost toho, jak model funguje. UkédZzeme si proto, jak zptsob fungovani modelu analy-
zovat a jak si pfipravit,vychozi pozici“ pro programovani.

Dlrazné doporucujeme dikladné prostudovani ndvodu pfiklddaného k RC soupravé, ktery — ackoliv se mize jevit jako pomérné stru¢ny
— obsahuje viechny informace potifebné k provozu RC soupravy. Véfte, Ze neni radno preskocit kteroukoliv stranku...

Prvni kroky pfi pouzivani RC souprav MULTIPLEX velmi usnadruje systém programovych 3ablon, které dovoluji velmi rychle proniknout do
taju tohoto systému.

Doporucujeme rovnéz zacit s programovanim zcela jednoduchych modell a postupné dospét ke slozitéjsim. Stejné tak je dobré stravit nékolik
vecerl,hranim” s vysilacem a pfijimacem s nékolika pfipojenymi servy, jen abyste vidéli, co ktera funkce umi a dokaze.

Pokud budete ¢ist pozorné, poznate do zna¢né miry, jaké jsou rozdily v moznostech, které nabizeji jednotlivé soupravy, coz by vdam mélo
pomoci si zvolit tu pravou.

PRINCIP FUNGOVANI RC SOUPRAV MULTIPLEX

Jak jsme jiz naznacili v vodu, systém fungovani a programovani vysilacd MULTIPLEX se zdsadné lisi od systému fungovani konkurenc¢nich vy-
robku. Abychom se dobfe orientovali v této problematice, objasnime si nejprve nékolik zakladnich pojm{. Pro jednoduchost také odhlédneme
od toho, Ze vysledny digitalni fidici signal je ve vysilaci pfevadén na vysokofrekvenéni signdl, vyzafovan anténou, zachycovén pfijimacem, déle
zpracovavan a posléze pfiveden na jednotliva serva. Bude to jako pfi pouZziti tzv. DSC kabelu (Direct Servo Control), kterym muzete pfimo propojit
kodér vysilace s dekodérem pfijimace, a ovladat serva piimo, aniz by dochézelo k VF pfenosu.

U RC souprav jinych znacek programujete vétsi nebo mensi pocet mixu, které urcuji, jak vysledny pohyb jednoho nebo vice serv zavisi na
pohybu urcitého ovladace. Pocet dostupnych mixG tedy také udava miru,,chytrosti” RC soupravy.

Z tohoto pohledu by RC soupravy MULTIPLEX patftily mezi ty hloupéjsi, protoZe u kazdého modelu programujete maximalné tolik mixd, kolik
ma dany model serv (plus jeden nebo dva navic, ale o tom dale). Celé programovani zacina tim, Ze jednotlivym serviim pfifadite vhodny mix
ze seznamu predprogramovanych mix0 nebo jej pfedem dle vlastnich pozadavkd vytvorite. Zatimco mix u ostatnich znacek vysilact ma jeden
vstup (= fidici funkci, MASTER) a jeden nebo vice vystupl (fizenych funkci, SLAVE), u MULTIPLEXu ma mix ovladajici dané servo tolik vstupd,
kolika fidicimi funkcemi je toto servo ovladano a jen jeden vystup. Ve skutec¢nosti jde tedy o soubor nékolika mixd obvyklych u konkurence.

Pokud tfeba u Futaby mate mix Butterfly, nastavujete v ném, jak se v zavislosti na poloze ovladace brzd vychyluji klapky dold a kfidélka
nahoru a vznikly klopivy moment se vyrovnava vychylenim vyskovky. Nastaveni vychylek, flaperon mixu nebo obecné mixd kridélka-klapky,
klapky-kridélka a vyskovka-klapky se provadi zase jinde. U MULTIPLEXu jsou Ctyfi mixy, které se také tfeba mohou jmenovat Butterfly, prifa-
zeny jednotlivym serviim klapek a kiidélek, pficemz tento mix ovlada pohyb klapek resp. kiidélek v Uplnosti - tedy i v jejich primarni funkci
a nastavujete i dalsi zavislosti na ovladacich kridélek resp. klapek, vyskovky atd. Kompenzace klopivého momentu je sou¢asti podobné kom-
plexniho mixu pro ovladani vyskovky.

Takovy mix ma vzdy jen jeden vystup, ale az pét (Royal evo, PROFI mc 3030) nebo

Kanalové  Ridici

dokonce osm (PROFI mc 4000) vstupti. Vstupy mohou zUstat nevyuZity, nebo je moz- ovladage  funkce  Vstupy Vystup
no na né pfipojit Fidici funkce. Ridici funkce je mozno v pfipadé potieby odpojovat Mix

nebo zapojovat za letu modelu pomoci mixovych pfepinaéd. Ridici funkce ma pred-
programovan urcity zptisob chovani — napf. pro vyskovku jsou to symetrické vychylky,

nastavitelné dvoji a exponencialni vychylky a normalni trim, pro plyn priibéh od nuly =

do maxima s volnobéznym trimem, ktery funguje pouze v dolni poloviné pohybu ovla- j
dace plynu, nema dvoji vychylky atd. Kazdé fidici funkci je pfifazen ur¢ity kanalovy Eﬁg‘é‘l’ka
ovladac¢ podle toho, o jakou funkci jde. Napt. pakovy ovladac (,knypl”) s neutralizova-
nou stfedovou polohou pro kiidélka, aretovany pakovy ovlada¢ pro plyn, tfipolohovy
prepinac pro vztlakové klapky u motorového modelu atd. Nebo fidici funkci mize byt
pfisouzena urcitd pevna hodnota - nezavisla na kanalovych ovladacich, ale pfepina-
telnd pomoci mixového piepinace (napt. prepinace letovych rezim). Obrazek 1: Zakladni schéma mixu MPX

V predchozim odstavci padlo slovo pFifazeni (assignment) — to je u RC souprav MULTIPLEX velmi dlezity pojem. V podstateé je celé progra-
movani zaloZeno na fetézci nékolika pfifazeni:

nejprve danému servu piifadime vhodny mix, vstuplim mixu pfifadime fidici funkce (a mixové prepinace, pokud je tfeba) a fidicim funkcim
pfifadime patfi¢né kanalové ovladace. Na schématu si to ukdzeme na prikladu serva levého kfidélka u vétroné F3J. Budeme pozadovat, aby
kiidélko, kromé své zakladni funkce vykonavalo soucasné funkci klapky ménici zaktiveni odtokové hrany a vychylovalo se nahoru ve funkci
butterfly brzdy. To znamend, Ze mixu ovlddajicimu servo kiidélka musime pfifadit jako fidici funkce kridélka, klapky a brzda a témto funkcim
patfi¢né kandalové ovladace.

Postup programovani vypadé nésledovné: servu kiidélka pfifadime vhodny pfedprogramovany mix (nebo si jej vytvofime). Vstuplim mixu
jsou piifazeny jednotlivé fidici funkce, zvolen jejich priibéh a nakonec jim pfifazeny pfislusné kandlové ovladace. Tak vytvofime zakladni sché-
ma, které udavid, na ¢em je vysledny pohyb serva zavisly.

Prifazovdni si muzete také predstavit jako propojovdni jednotlivych cdsti hi-fi soupravy pomoci kabel(i. Zacnete od reproduktort (serv), pripojite
vykonovy zesilovac s korekcnimi predzesilovaci pro jednotlivé vstupy (mix s pfifazenymi ridicimi funkcemi) a k nim jednotlivé zdroje signdlu - mag-
netofon, CD prehrdvac, rozhlasovy prijimac... (jednotlivé kandlové ovladace).




Struktura programového menu

Pro prehlednost je programové menu RC souprav MULTIPLEX rozdéleno do urcitych blokd, které zahrnuji nastavovani vzdy urcité ¢asti vyse
uvedeného schématu:

najdete zde blok SERV, kde serviim pfifazujete mixy a nastavujete chovani vystupu mixu — tedy serva - jako celku, blok MIXU, kde pfifazujete
vstupdm mixu fidici funkce, nastavujete pomér mixu a jeho pribéh aneb odezvu vystupu mixu na fidici signaly z jednotlivych vstup(l a blok
OVLADACU, kde pfitazujete Fidicim funkcim konkrétni kanalové ovladace a ur¢ujete odezvu na jejich pohyb — sem patii nastavovani velikosti
vychylek, dvojich vychylek nebo exponencidlniho prabéhu.

(U souprav Royal Evo je prifazovdni ridicich funkci vstupdm mixd, kandlovych ovladacd a mixovych prepinaci soucdsti zvldstniho menu SETUP/
Assignment)

Zacneme od vystupu:

SERVA

Na vystupu mlzeme nastavit maximalni rozsah (limit) pohybu serva a smysl jeho vychylky (revers). Pozor, tmysiné mluvime o limitu
pohybu serva, nikoliv o velikosti vychylek. Nastaveny limit pfedstavuje maximalni mozny rozsah pohybu serva — at naprogramujete v para-
metrech fidicich funkci cokoliv, servo nikdy neprekroci tuto mez. Je to tedy pojistka, kterou je tfeba nastavit tak, aby se servo nepohybovalo
za mechanicky limit, dany konstrukci ovladané plochy a serva samého. Zaroven je dobré takto pohyb serva limitovat co nejméné, abyste ne-
ztraceli pfesnost a jemnost chodu serva. Uvédomte si, Ze chod serva z jedné krajni vychylky do druhé neni spojity, ale ve skute¢nosti se sklada
z urcitého poctu krokd. Pokud nastavite limit tfeba na 20%, protoze jste lini zménit pomér délek pak na servu a ovladaném kormidle, omezite
na 20% i pocet krokd, z nichz se mize vysledny pohyb serva skladat. Za pozornost stoji také obraceni smyslu vychylek — na vystupu samoziej-
mé zménite smysl vychylek serva jako celku. Tedy pokud v naSem pfipadé servo levého kiidélka spravné reaguje na pohyb ovladace klapek
a brzd, ale pii vychyleni ovladace kiidélek doleva se bude pohybovat doll, obraceni smyslu vychylek serva jako celku nepomize. V tomto
piipadé musime reversovat fidici funkci kiidélek (tj. zrcadlové obratit prabéh kfivky fidici funkce) na vstupu mixu.

(Tyto dva riizné zpusoby obraceni smyslu vychylek nejsou viastni jen MULTIPLEXu. | u konkurence miiZete obrdtit smysl vychylek serva jednak po-
moci zvldstni funkce (servo revers), jednak zménou znaménka u hodnoty poméru mixu — i zde neni ticinek na chod serva stejny.)

(U souprav Royal Evo v tomto bloku mizete rovnéz nastavit priibéh pohybu serva az po pétibodové kivce — uvédomte si opét, Ze tak nasta-
vujete pribéh pohybu serva jako celku.)

MIXY

!RC soupravy MlJ’LTIPLEX vildy nakc)ivzejl' jiz hotvové, Soumémy mix Obracen pribshu mixu
predprogramované mixy (které ale mizete dle potieby +100 +100
upravovat nebo mate moznost si volné vytvaret svoje
vlastni mixy - tj. jednotlivym vstuplm mixu pfifazovat
pozadované fidici funkce a zadavat prlibéh odezvy
mixu na fidici signdly pfivadéné na jednotlivé vstupy.

Kromé komplexnich mix pro jednotliva serva zde
najdete i dva mixy ,obvyklého” typu - pro diferenci-
aci kridélek a kombi-mix (mix kridélka-smérovka) —
to plati pro Royal Evo, u PROFI mc vysilaci je diferenciace
soucdsti menu Control. Jak jiz bylo uvedeno, lii se jed-
notlivé soupravy maximalnim moznym poctem vstupt
(5 u Royal Evo a PROFI mc 3030, 8 u PROFI mc 4000) 100 0 +100 -100 o +100
a také nastavitelnym pribéhem (3 body u PROFI mc <« Vychylka oviadade —» <« Vychylka oviadade — b
3030, 6 prednastavenych prabéht az v 5 (6 predvolba
kolektivu) bodech u Royal Evo, libovolny pribéh az
v 13 bodech u PROFI mc 4000).

Zde je také spravné misto pro obraceni smyslu fidici funkce, pokud servo reaguje na pohyb nékterych ovladact spravné a u nékterych opacné.

Aby se usnadnilo programovdni jednoduchych modeld, pro hlavni fidici funkce jsou k dispozici mixy s jedinym vstupem (napf. Aileron, Elevator atd.).
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Obrazek 2: Pribéh soumérného mixu - normalni a obracenv

OVLADACE (CONTROL)

V tomto bloku provadite nastaveni velikosti vychylek - tedy ve smyslu maximalni reakce serva na maximalni vychyleni daného ovladace,
dvoji vychylky, exponencidlni pribéh vychylek (u PROFI mc i diferenciace) a nastaveni stfedu - to je obdoba funkce subtrim znamé u jinych
znacek vysilaca.

PREDPROGRAMOVANE MIXY A PROGRAMOVE SABLONY

Pro zjednoduseni programovani — abyste nemuseli vzdy a pro kazdé servo vytvéiet vyse popsané schéma — jsou soucasti programového
vybaveni RC souprav MULTIPLEX predprogramované mixy pro ovladani jednotlivych serv a jejich soubory — programové Sablony - pro fizeni
béznych typt modell letadel i vrtulnika.

Pfedprogramovany mix ma jiz prifazeny pro dany tcel potiebné fidici funkce, pfednastaven odpovidajici pridbéh mixu a zadany,,rozumné”
vychozi hodnoty poméru mixG. (Napi. pro mix serva vyskovky jsou nastaveny fidici funkce vyskovka = primarni ovladac, klapky, brzdy, plyn
atd.) Diky tomu u béZzného modelu budete muset jen ,dohlédnout” na spravny smysl chodu serva v reakci na pohyb pfislusného ovladace
a,doladit” spravné poméry mixi (piipadné pribéh krivky).

Zvlastnosti souprav Royal Evo je GLOBALNi CHARAKTER MIXU. Znamena to, ze PRIRAZENI RIDICICH FUNKCi VSTUPUM DANEHO MIXU
JEVZDY U VSECH MODELU STEJNE. Toto piifazeni je mozné kdykoliv zménit i u standardnich predprogramovanych mix (po prekonani
vystrazného displeje), ale méli byste tak ¢init pouze s plnym védomim nasledki. V zadném pfipadé ne, pokud mate vysilac v ruce méné,
nez jednu hodinu. Pokud chcete néco v pfifazeni zménit, prosté si vytvorte novy mix, dejte mu néjaké hezké jméno a viechny zmény
provadéjte v ném. Pamatujte, Ze i tento nové vytvoreny mix ma globalni charakter. K dispozici je 11 volnych pozic pro vase vlastni mixy,
coz by mélo stacit i pro zaslouzilé programatory v nasich radach. Nové vytvoreny mix potom prifadite vmenu SERVO/Assignment poza-
dovanému servu, nasledkem ¢ehoz se objevi v dynamické nabidce menu MIXER a miiZete nastavovat jeho konkrétni parametry - ty uz
libovolné a pro kazdy model nezavisle.



(Dynamické menu je to proto, Ze se v ném objevuji jen ty mixy, které jsou skutecné nékterému servu daného modelu prifazeny. Jiné nikoliv.)

Programova sablona potom nabizi soubor mix(, které by mély byt uzite¢né pro dany typ modelu - tj. napt. pro model vétroné F3J jsou tu mixy:

pro vyskovku (popfi. motylkové ocasni plochy) umoznujici kompenzaci klopivého momentu po vysunuti klapek a brzd nebo po zapnuti
motoru, pro smérovku, pro 2 kombinované klapky, které funguji zaroven jako kfidélka a 2 kombinovand kfidélka, ktera funguji zarovern jako
klapky, dle polohy prepinace letovych rezim{ méni oba pary ploch zakftiveni odtokové hrany pro let v termice nebo pfrelet, dle polohy ovla-
dace brzd vykondvaji funkci znamou jako butterfly (crow) mix, (prosté, pokud je na modelu vice serv vykonavajicich v zasadé stejnou funkci
- napt. kiidélka, poloviny vyskovky atd. — jsou témto serviim pfifazeny stejné mixy. Pokud Sablona obsahuje jen jedno servo pro ovladani
vyskovky, zatimco vy potiebujete dvé, prifadte prosté nékterému nevyuzitému servu mix pro vyskovku a je hotovo)

pro vleény hdcéek, pro motor, pro brzdici stity - tedy maximalné tolik mixu, kolik ma dana RC souprava kanall plus kombi-mix pro spfazeni
kridélek a smérovky (a diferenciaci kridélek u Royal Evo).

Jednotlivé mixy jsou jiz pfifazeny urcitym kanaldm RC soupravy - aby vse fungovalo tak, jak ma, musite samoziejmé dané poradi serv dodr-
Zet. Jakmile se dukladnéji sezndmite s programovanim, nebude pro vas problém toto pfifazeni ménit.

ROZBOR FUNGOVANi MODELU

Ziskali jsme jiZ zdkladni predstavu o principu programovdni RC souprav a ukdzali si, Ze zatimco u konkurencnich RC souprav musite pro progra-

logickym a jednoduchym postupem (jen samoziejmé toho programovdni muZe byt trochu vice - ale pokud poZadujete hodné velkou volnost v pro-
gramovdni, znamend to na druhé strané, Ze toho také budete muset hodné programovat. Inu — néco za néco.)

Nadpis této kapitoly zni ponékud védatorsky, ale ve skute¢nosti je to velmi jednoduché a chvilka zamysleni s tuzkou a papirem se vyplati
(@ nejenom majiteldm RC souprav MULTIPLEX). Za¢neme tim nejjednodussim - cviénym motorovym modelem s fizenymi kiidélky, smérov-
kou, vyskovkou a otadckami motoru.

1) Nejprve si model nakreslime.

Staci jednoduché schéma - treba stejné osklivé, jako je to nase.

2) Ujasnime si, jak jednotlivé Fidici plochy a ovladané

funkce budou pracovat Levé kiidélko

— jak se budou pohybovat jednotliva serva. (Autor se pfedem omlou-
vd za ,polopati¢nost” vykladu, ale jisté jste jiz vsichni vidéli i velmi zkuse-
ného modeldre vzlétnout s modelem s opacné nastavenymi vychylkami
kridélek nebo vyskovky a potésili se cizim nestéstim pri ndsledném sbéru Smérovka

tfisek...) servo 3
Kridélka: pro motorovy model pfedpokladejme soumérné vychylky %:l

Vyskovka servo 1

servo 2

bez diferenciace (pokud to bude néco jako Piper, 20-50% diferenciace —

ale nemusi byt na skodu); pokud vychylujeme ovladac¢ kfidélek doleva,

vychyluje se levé kfidélko nahoru a pravé dol(. Plyn
Mizeme pouzit dvoji vychylky a exponencidlni pribéh vychylek. servo 4
Vyskovka: soumérné vychylky nahoru a dold; pokud vychylujeme

ovlada¢ vyskovky doll, pohybuje se vyskovka nahoru (=pfitazeni) o
a naopak (=potlageni). Pravé kfidélko
servo 5

MUzeme pouzit dvoji vychylky a exponencidlni pribéh vychylek.

V pfipadé, ze jde o motorovy vétron, mize byt uZite¢né sprazeni
plynu s vyskovkou, které bude branit vzpindni modelu v motorovém
letu. V mixu vyskovky proto zafadime jako druhou fidici funkci plyn. Obrazek 3: Schéma jednoduchého motorového modelu
Protoze ale potiebujeme, aby byla vyskovka potla¢ovana teprve pfi
takovych otackach motoru, kdy se model opravdu zacina vzpinat, nastavime pro tuto fidici velici-
nu jednostranny prdbéh s tzv. mrtvou zénou. Jinymi slovy, vyskovka se za¢ne vychylovat dold az Jednostranny mix s mrtvou zénou
poté, co vychylite ovlada¢ plynu za urcitou, pfedem nastavenou mez. Oblasti mezi dolni polohou +100
ovladace a nastavenou mezi, kdy mix zacina ucinkovat, se fika mrtva zéna.

Ke kfizovym ovladacim vysilace pfisluseji i trimy. Pro funkci primarniho ovladace (ten je v sezna-
mu vstupl mixu vzdy na prvnim misté) samoziejmé vzdy vyzadujeme, aby se pohyb trimu piena-
Sel i na servo. V pfipadé dalsich vstupt to ale mlze byt nezadouci. MULTIPLEX na to samoziejmé
pamatoval, a mlzete proto volit, zda bude dana fidici funkce brat do uvahy polohu pfislusného
trimu, nebo zda ji pfenaset do mixu nebude. Pravé v nasem pfipadé mixu pro potlaceni vzpinani
motorového vétroné pienos polohy trimu vypneme.

Smérovka: soumérné vychylky; pfi vychyleni ovladace smérovky doleva se smérovka pohybuje
vlevo a naopak. Pokud ma model tfikolovy podvozek, servo smérovky bude soucasné fidit pfi- -100
dovou nohu. (Pfi montdzi do modelu si musime dobre rozmyslet, kam pfipojime tdhla od smérovky -100 0
a ptidové nohy, aby ndm nechodily proti sobé) 4 Vychylka ovladace —p

Pro modely typu Piper/Cessna se bézné pouzivd kombi-mix (mix kfidélka-smérovka), ktery
usnadniuje koordinovany prulet zatacky bez skluzu nebo vykluzu. V principu jde o to, Ze soucasné
s vychylenim kfidélek se vychyli i smérovka. Neni to ale zcela dokonalé, protoze Uplné spravné by smérovka méla byt urcitym zplGsobem
vychylena béhem celého priletu zatdckou - kiidélka ovéem bézné pouzijete jen pro uvedeni modelu do naklonu pfi vlétnuti do zatacky
a potom zase az pro jeho vyrovnani pfi vyletu ze zatacky. Je Iépe se to prosté naucit,délat rukama” - stejné jako se to museji naucit piloti sku-
te¢nych letadel. Navic zapnuty kombi-mix pfeméni jakykoliv vykrut na sudovy (vychylena smérovka model sméruje ,ven”)- ale to zase miize
u Pipera nebo Cessny naopak prispét k realité letu. Pokud se rozhodnete kombi-mix pouzit, mlze byt vyhodné mu prifadit mixovy prepinac,
abyste jej dokdzali za letu vypinat.

Muzeme pouzit dvoji vychylky a exponencidlni priibéh vychylek.

Plyn: plynuld regulace otécek od volnobéhu (vypnutého elektromotoru) po plny plyn (maximalni otacky elektromotoru), trim je tzv. volnobézny
— Ucinkuje pouze v dolni poloviné rozsahu pohybu ovladace plynu. Slouzi k nastaveni volnobéhu, jeho stazenim doll zhasite spalovaci motor.

pd

<4— Vychylka serva —p
o

+100

Obrazek 4: Jednostranny mix s mrtvou zénou



Nyni uz vime, které funkce budeme ovladat, a na kterych kanalovych ovladacich bude pohyb serv zaviset; vime, ze pouzijeme dva mixové
prepinace - pro dvoji vychylky a kombi-mix. Pfichazi chvile pro nakresleni schématu mixd pro jednotliva serva. (Pfedprogramované mixy mo-
hou mit nastaveno vice fidicich funkci, neZ u jednoduchého modelu miiZzeme vyuZit — nadbytecné vstupy mixu prosté vypneme -, Off" Pokud potre-
bujeme pouze jeden vstup a vime, Ze ani v budoucnu tomu nebude jinak, pouZivdme samoziejmé jednoduché mixy bez,+" v ndzvu).

Kanalovs  Ridici . Kandlove  Ridici ’
ovladage  funkce Vstupy Vystup ovladage  funkce Vstupy Vystup
Kridélka Mix Plyn Mix
| L |—Kridéika M A —{Pyn ] M
— —
I I
Servo kiidélka Servo plynu
Kanalove  Ridici ’ Kanalove  Ridici ]
ovladage  funkce Vstupy Vystup ovladage  funkce Vstupy Vystup
| L —fvyskovka|———— Mix N Mix
T Elevator+ Rudder+
- Trim
[ L Pyn | — ?
T I
Servo vyskovky Servo smérovky

Obrazek 5: Schéma mixl pro jednoduchy motorovy model

Mix pro kiidélka pouzijeme samoziejmé dvakrat; jeden pfifadime servu 1 a druhy servu 5.

3) Zalozime novy model do paméti, pojmenujeme jej a zvolime vhodnou programovou sablonu. U PROFI mc

volime jeste rezim vysilani v zavislosti na poctu pouzitych serv a poctu kanall pfijimace (PPM7, 9 nebo 12). Zvy3uje se tak rychlost pfenosu
dat z vysilace do pfijimace, protoze se nevysila signal pro serva, kterd nejsou viibec pouzita. U Royal Evo je volba rezimu automaticka, dle
poctu pfifazenych serv (PPM 7, 8, 9 nebo 12). Proto pozor, pokud nectete ani tohoto privodce ani origindIni ndvod pozorné a mdte prifazeno tieba
jen 7 serv, miiZete ve zbytku softwaru programovat co chcete, ale serva 8 nebo 9 nebudou délat vibec nic, protoZe se pro né prosté nevysild zddny
signdl. Znovu opakujeme: prifazovdni serv je u MULTIPLEXU primdrni!

4) Prifadime kanalové ovladace dle vami pouzivaného médu

(mdd 1 - plyn a kfidélka vpravo, smérovka a vyskovka vlevo, méd 2... atd.)

5) Zapojime vSe v modelu,

dodrzime pofadi serv dané programovou $ablonou. Pokud ,pfeskolujete” model ze starsi RC soupravy jiné znacky, nebudte lini,,pfepichat”
konektory serv v pfijimaci.

(Jd vim, Ze jste si tdddkhle chytrou soupravu kupovali proto, abyste se timto omezenim nemuseli zabyvat, ale, prosim, pro zacdtek budeme postu-
povat co nejjednoduseji. Chceme preci dikladné pochopit princip programovdni a ne se hned na zacdtku zamotat do problémdi...)

6) Vysila¢ mame jiz zapnuty, zapneme nyni i pfijimaci ¢ast RC soupravy v modelu. Nastavujeme a kontrolujeme:

Smysl pohybu serv - obracet smysl mizeme jednak u serva jako celku (na vystupu mixu), kdy se obrati odezva na pohyb vsech kanalovych
ovladac ridicich pohyb daného serva; ale daleko castéji budeme potiebovat obratit smysl vychylky v odezvé na jeden urcity ovladac - to zna-
mena reversovat jeden ze vstupl mixu. Toho dosahnete zrcadlovym otocenim priibéhu kfivky fidici funkce (u pfimkového pribéhu zménou
znamének u hodnot poméru mixu v krajnich polohach ovladace).

Nastaveni velikosti vychylek se ve skutecnosti sklada ze tfi krokd:

A) Nastaveni limitu rozsahu pohybu serv - nastavite krajni maximalni polohy rozsahu pohybu daného kormidla tak, aby servo neslo pres
mechanicky limit dany konstrukci serva nebo konstrukci modelu. Mél by byt co nejblize 100%; pokud vychézeji hodnoty pfilis malé, zménime
pomér délek pak kormidla a serva - viz fyzika ze zakladni skoly. Velkou prednosti vyuziti této funkce je to, Zze at naprogramujete mixy jakkoliv,
vysledna vychylka serva nikdy neprekroci nastaveny limit. Jinymi slovy: pokud naprogramujete mix tak, ze nutite servo pohybovat se za limit,
bude servo reagovat na pohyb kanalového ovladace Spatné nastavené fidici funkce jen do té doby, nez dosdhne limitu.

(U Royal Evo se nastaveni limitu provadi v menu SERVO/Calibrate).

B) Nastaveni prubéhu krivky fidici funkce, resp. poméru mixu u pfimkovych prabéhi

Prabéh kfivek, resp. pomér mixu nastavujeme tak, aby dalsi uprava dle bodu C) byla co nejmensi. Zajistime tak, Ze nebudeme zbytecné ztra-
cet citlivost a rozliSovaci schopnost elektroniky snimajici pohyb kandlového ovladace.

(U Royal Evo se nastaveni priibéhu kfivky provadi v menu MIXER)

C) Nastaveni vychylek kanalovych ovladact, dvojich vychylek a exponencialniho pribéhu

FinaIni ¢ast nastaveni — docela se podoba tomu, co uz pravdépodobné znate od konkurence - (zvlasté u souprav Royal Evo) se provadi v me-
nu CONTROL. Nezapomeneme zvolit piihodné umistény mixovy pfepinac a naprogramovat jej pro prepindni dvojich vychylek. Dvoji vychylky
funguji u MULTIPLEXu ponékud jinak, nez tieba u Futaby. V jedné poloze piepinace je vzdy 100% vychylka dana nastavenim dle A), B) a C); ve
druhé poloze potom zmen3ena vychylka.



Pokud vdm toto trojndsobné nastavovdni pripadd zbytecné komplikované (Ha! Dalsi minus pro MULTIPLEX!), vézte, Ze i u konkurence muZete vy-
chylky nastavovat natfikrdt — jenom se to jinak jmenuje a ¢asto pouzivd nesprdvné. | u konkurence nastavujete limit pohybu (funkce EPA — velikost
vychylek — by se méla pro hlavni kandly sprdvné pouZivat k tomuto tcelu, nikoliv pro findIni nastaveni velikosti vychylek), nastavujete pomér mixu
a pomoci funkce dvoji vychylky (D/R, Dual Rate) nastavujete pro jednu polohu prepinace maximdIni provozni vychylky a pro druhou vychylky zmen-
sené. Prepinac D/R nemusite viibec pouzivat a pro obé polohy naprogramovat stejné vychylky, ale je zbytecné se pripravovat o moznost jemného
nastaveni vychylek, které ndm RC souprava nabizi.

7) Aktivujeme kombi-mix,

prifadime vhodny mixovy piepina¢, presvédcime se, Ze jsou nastavena kfidélka jako fidici funkce a nastavime pomér mixu (ten samoziejmé
doladime po zalétani modelu).

8) Po provedeném testu dosahu a dukladné predletové pripravé miizete jit Iétat.

SLOZITEJSI MODELY

Nyni je na ¢ase pokrocit dale. Podivame se na rozbor ¢innosti velkého akrobatického modelu nebo makety s ovladanymi kridélky, vztlakovy-
mi klapkami, vyskovkou (jejiz kazda polovina je fizena jednim servem), zatahovacim podvozkem a samoziejmé otackami motoru. Pouzijeme
tfi letové rezimy: Normal pro bézny let, Acro s aktivovanym mixem vyskovka-klapky pro zvyseni obratnosti a Landing pro pfistani (vytazeni
podvozku a vztlakovych klapek, kompenzace vzniklého klopivého momentu vyskovkou).

Pro pfiznivce tichého letu pak (motorizovany) vétror F3J s motylkovymi ocasnimi plochami, ¢tyfmi kombinovanymi klapkami/kridélky, které
rovnéz vykondvaji funkci butterfly. Pouzijeme tfi letové rezimy: Normal pro bézny let, Speed pro prelet pfi vyhledavani termiky (s klapkou
po celém rozpéti kiidla vychylenou vzhiru pro zvyseni pronikavosti), Thermal pro krouzeni v termice, popf. vlek (s klapkou po celém rozpéti
kfidla vychylenou doll pro zvy3eni vztlaku). Majitelé PROFI mc 4000 mohou uvaZovat o dvou dal$ich rezimech...

AKROBATICKY MODEL

1) Zaéneme opét kresbou +100

(Uvedené prifazeni serv je jen ilustracni, v konkrétnich programovych sablonach muize byt
ponékud jiné)

2) Ujasnime si, jak jednotlivé fidici plochy a ovladané funkce budou pracovat

v jednotlivych letovych rezimech

Jednostranny mix

<4— Vychylka serva —p

Letovy rezim NORMAL (normalni let se zatazenym podvozkem a vztlakovymi klapkami) 0
Kridélko: soumérné vychylky bez diferenciace, protoze pozadujeme stejné chovani modelu
v normalnim letu i na zddech. Mizeme pouzit dvoji vychylky a exponencidlni prabéh vychylek.
Vyskovka: soumérné vychylky nahoru a doll v primarni funkci.
Pro kompenzaci klopivého momentu vyvozovaného vysunutim klapek bude tfeba pfimé-
R Ly Y P Lo " R -100
fené pritahnout vyskovku. Potfebnd korekce byva jen v fddu nékolika procent. 100 0 +100

Podobnda kompenzace bude pravdépodobné nutna pro vyrovnani Uc¢inkd vysunuti pod- <«— Vychylka oviadage —»
vozku. Vzhledem k rGdznému moznému usporadani podvozku nelze vieobecné prohlasit,
Ze je tieba vyskovku potlacovat nebo pfitahovat. Zjednodusené feceno, bude zdleZet na
tom, zda vétsi klopivy moment bude vyvozovat ¢ast podvozku umisténa pred
nebo za tézistém.

Muzeme pouzit dvoji vychylky a exponencidlni priibéh vychylek.

Smérovka: soumérné vychylky. Pokud ma model tfikolovy podvozek, servo Levé kfidélko
smérovky bude soucasné fidit pfidovou nohu. servo 1

Muzeme pouzit dvoji vychylky a exponencialni priibéh vychylek.

Plyn: plynuld regulace otd¢ek od volnobéhu (vypnutého elektromotoru) po
plny plyn (maximalni otacky elektromotoru), trim je volnobézny. Leva vykovka

Vztlakova klapka: jednostranny mix pro vychylky smérem dold. Pro ovla- servo 2 Leva klapka Podvozek
dani by mél stacit tfipolohovy kandlovy ptepinac pro t¥i polohy klapek - za- servo 6 r servo 9
viené, napll vysunuté pro vzlet a plné oteviené pro pfistani. (S tfipolohovymi
klapkami vystacil i mohutny a tézky Hellcat pri pristdvdni na letadlovych lodich, EH
takze by to mélo vyhovovat i vam). Smérovka L

Obrazek 6: Schéma akrobatického modelu

servo 3
Zatahovaci podvozek: dvé polohy - zasunuty a vysunuty. Pouzijeme dvou- Pravé klapka

polohovy kandlovy pfepina¢; pokud je podvozek mechanicky, urcité vyuzije- Pravé vySkovka servo 7
me funkci SLOW pro realistické pomalé zasouvani. servo 8

Letovy rezim ACRO (akrobatické létani s mixy pro zvy$eni obratnosti)

K¥idélko: jako NORMAL.

Vyskovka: jako NORMAL. Pravé kiidélko

Pro zvy3eni obratnosti mizeme naprogramovat vazbu mezi kfidélky a vys- servo 5
kovkou. Poloviny vyskovky se kromé své primarni funkce budou pohybovat
proti sobé jako kfidélka (tzv. tailerony).

Smérovka: jako NORMAL. Obrazek 7: Jednostranny mix

Plyn: jako NORMAL. Mlizeme zvazit pouziti tzv. bezpecného volnobéhu,
kterym zvysime volnobézné otacky motoru v akrobatickych obratech, kdy palivova soustava ¢eli pretizeni a ¢asto a rychle pracujeme s ply-
nem. Za timto Ucelem v rezimu ACRO prosté posuneme ,volnobézny konec” kfivky pribéhu plynu vzhru.

Vztlakova klapka: jako NORMAL.

Navic aktivujeme vazbu vyskovka-klapky (v angli¢tiné ,snap flap” - ¢esky snad ,kopané klapky”) — pfi pfitazeni vyskovky se klapky vychyli
dold (a naopak, pokud to konstrukce klapek umoziuje). Dosdhneme tak ,utazené;jsi” zatacky, popt. ,hranatéjsi” obraty s oblibou vyuzivané
3D akrobaty. (Tenhle mix md pocdtek u pozdéjsich verzi americkych Lightningt a Thunderbolti — mohutnych a tézkych stihacek, kterym vyrazné
zvysoval obratnost a zmensoval polomér zatdcky.)

Zatahovaci podvozek: jako NORMAL.

Plyn
servo 4




Letovy rezim LANDING (pfistavaci konfigurace s vysunutym podvozkem a vztlakovymi klapkami)

Tento reZim je sikovnd ,blbuvzdornostni pomucka’; protoZe jedinym prepnutim prepinace letovych rezimi (mél by to byt ten nejlépe dostupny na vysi-
laci) vysunete podvozek i vztlakové klapky. Jisté jste Cetli o potiZich pilotd, ktefi na zacdtku druhé svétové vdlky prechdzeli na moderni letadla se zataho-
vacim podvozkem a vztlakovymi klapkami. My mdme navic $tésti, Ze se nemusime obdvat zakryté kabiny a rucniho nastavovdni stoupdni vrtule.

Kridélko: jako NORMAL.

Pro snizeni pfistavaci rychlosti mizeme uvazovat o vychylovani kiidélek vzh(ru ve funkci brzdy (Nikoliv dold, zhorsili bychom padové vlast-
nosti vytvorenim ,pozitivu” na konci kfidla). Budou tedy fungovat jako tzv. flaperony (pfesnéji spoilerony — od spoiler=brzda).Je tfeba si ale
uvédomit, ze vychyleni kiidélek vzharu sniZi jejich i¢innost, coz je pomérné nepfijemné, protoze kiidélka jsou v tomto rezimu jiz beztak méné
uc¢inna diky nizké letové rychlosti. K pouziti této funkce proto pristupujte obezietné a az po dikladném vyzkouseni v bezpecné vysce.

Vyskovka: jako NORMAL.

Pokud vyuzijeme kiidélka ve funkci brzd, bude tfeba korigovat klopivy moment potla¢enim vyskovky

Smérovka: jako NORMAL.

Plyn: jako NORMAL.

Vztlakova klapka: pouzijeme funkci Pevna hodnota (Fixed Value), ktera zajisti, ze se vztlakové klapky vysunou do polohy pro pfistani pfi
prepnuti prepinace letovych rezim(. Ovladac klapek na vysilaci nebude mit na polohu klapek v tomto rezimu vliv.

Zatahovaci podvozek: pouzijeme funkci Pevna hodnota (Fixed Value), ktera zajisti, Ze se podvozek vysune pfi pfepnuti pfepinace letovych
rezimud. Ovlada¢ podvozku na vysilaci nebude mit na polohu klapek v tomto rezimu vliv.

A jesté mixové prepinace: dvoupolohovy pro dvoji vychylky, tfipolohovy (tfistavovy pro majitele PROFI mc 4000) pro letové rezimy, (dvou-
polohovy pro vypinani kombi-mixu).

Vidite tedy, Ze polet nutnych prepinacti je pomérné nizky i u tak sloZitého modelu — dva kandlové pro klapky a podvozek (jejich funkce je pro pristd-
ni navic nahrazena prepinacem letovych rezimt) a 2-3 mixové. Inu, jediny prepinac, ktery za letu urcité nikdy nezapomenete prepnout, je ten, ktery
viibec nenaprogramujete... Pro kolegy, ktefi maji rddi les vztycenych prepinaci to muze znit, jako by autor byl clenem sekty Amishd, kteri nepouZivaji
Zddnou moderni techniku (kdo navstivil americkou Pensylvdnii nebo videél vynikajici film Svédek s Harrisonem Fordem, vi, o cem je fec. Pamatujete
na scénu stavéni stodoly?), ale je to prosté bezpelnéjsi. Zvldsté pokud létdte s vice neZ jednim modelem....

Nyni si miZzeme nakreslit schéma mix pro jednotliva serva. Je stejné pro viechny letové rezimy — pamatujte, Ze prepinac¢em letovych rezim{
muzete prepinat parametry pribéhu fidicich funkci, polohy trim(, vypinat a zapinat vstupy, ale neménite zakladni ptifazeni.

Kanalové  Ridici . Kanalové  Ridici .
ovladage  funkce Vstupy Vystup ovladate  funkce Vstupy Vystup
-Kfidélka Mix ll -Plyn Mix
Eﬁ Aileron+ Throttle
e _ _
ot I
7 Servo kiidélka Servo plynu
Kanalové  Ridici ) Kanalové  Ridici )
ovladage  funkce Vstupy Vystup ovladage  funkce Vstupy Vystup
L Wyskows vix L i
Elevator+ Rudder+
[ L |——{Kiapky — —
1] Tt {F
E Servo vyskovky Servo smérovky
Kanalové  Ridici . Kanalové  Ridici .
ovladage  funkce Vstupy Vystup ovladate  funkce Vstupy Vystup
[ L —[Kiapky | ———— Mix [ L —{Podvozei Mix
Flap+ Retract
| L |—{vyskovka _ [ of —— _
il I
Servo klapky Servo podvozku

Obrazek 8: Schéma mixU akrobatického modelu




Mixy pro kiidélka pouzijeme samoziejmé dva; jeden Aileron+ pfitadime servu 1 a druhy servu 5; stejné jako v pfipadé obou polovin vyskovky
ptifadime kazdému servu Elevator+.

V pripadé takto slozitého modelu uz ndm nemuseji standardni pfedprogramované mixy vyhovovat. M{ize byt proto nezbytné vytvofit nové.
U PROFI mc 4000 musime za timto u¢elem pouzit programovou $ablonu UNIVERSAL, kde Ize pomoci funkci SERVOMIX a MULTIMIX nové mixy
vytvaret.

U souprav Royal Evo pozor na GLOBALNi CHARAKTER MIXU - standardni predprogramované mixy (pf¥ifazeni fidicich funkci vstuptim)
sice mGzete ménit, ale uvédomte si, Ze je zménite pro VSECHNY modely v paméti. Je proto vhodné si vytvorit novy mix (k dispozici je 11
volnych pozic), ve kterém budete provadét pozadované zmény. Jinak byste si provedenymi zménami mohli,rozhazet” jiné modely.

To je casta chyba, které se dopoustéji novopeceni majitelé téchto souprav, zvlasté, pokud pozadaji o asistenci kolegu se zkuSenostmi
od Graupnera nebo Futaby. MiiZete se vsadit, Ze takovou NEVRATNOU zménu pfedprogramovaného mixu provede jako prvni véc (acko-
liv pfed tim navod- viz str. 32 - i samotny vysila¢ vzdy varuje vystraznym displejem). Nastésti za pomoci PC kabelu (#85156) a ve spolu-
praci s PC softwarem volné stazitelnym na webovych strankach MULTIPLEXu (www.multiplex-rc.de) Ize vSe vratit do pivodniho stavu.

3) Zalozime novy model do paméti, pojmenujeme jej a zvolime vhodnou programovou Sablonu.

V pfipadé takto slozitého modelu uz ndm nemusi pfifazeni kanalovych ovladacl v pfedprogramované 3abloné vyhovovat. Pfifadime proto
dle potieby jednotlivym ovladacdim poZzadované funkce.

4) Priradime kanalové ovladace dle vami pouzivaného médu

(mdd 1 - plyn a kfidélka vpravo, smérovka a vyskovka vlevo, méd 2... atd.). Aktivujeme letové rezimy (u PROFI mc 4000 vytvofime a pfifadime
tfistavovy prepinac — jen si hezky v ndvodu najdéte, jak se to déld) a pfepneme na NORMAL - stfedni poloha prepinace.

5) Zapojime vse v modelu.

6) Vysila¢ mame jiz zapnuty, zapneme nyni i pfijimaci ¢ast RC soupravy v modelu. Nastavujeme a kontrolujeme:

Smysl pohybu serv

Nastaveni velikosti vychylek

A) Nastaveni limitu rozsahu pohybu serv.

B) Nastaveni prubéhu kfivky fidici funkce, resp. poméru mixu u pfimkovych prabéhi

C) Nastaveni vychylek kanalovych ovladact, dvojich vychylek a exponencialniho pribéhu

U, pérovych serv” (poloviny vyskovky, kiidélka, klapky) zvlasté dbame na stejny pribéh vychylek u obou serv.

7) Pfepneme na letovy rezim ACRO

Prekopirujeme do néj nastaveni z rezimu NORMAL a provedeme zmény nastaveni vsech funkci odlisnych. (Pokud se drzime programové sab-
lony, kterd md jiZ dalsi letové reZzimy pfedprogramovdny, nemusi to byt nezbytné.)

8) Pfepneme na letovy rezim LANDING

Prekopirujeme do néj nastaveni z rezimu NORMAL a provedeme zmény nastaveni vsech funkci odlisnych. (Pokud se drzime programové sab-
lony, kterd md jiz dalsi letové reZzimy pfedprogramovdny, nemusi to byt nezbytné.)

9) Po provedeném testu dosahu a diikladné predletové pFipravé muzete jit Iétat. Uvédomte si, Ze vSechny specialni

mixové funkce pro akrobacii a kompenzaci klopivého momentu budou potiebovat doladéni za letu. Je dobré je zkou-

Set postupné, v bezpecné vysce a s rozmyslem.

Je rozumné nejprve model zalétat a vytrimovat pouze v ,neutrdinim” rezimu NORMAL a teprve potom, po zkopirovani provéfenych na-
staveni z NORMALu a uvazlivém provedeni potfebnych zmén dle charakteru letového rezimu pokracovat s vytrimovanim modelu i v dal$ich
letovych rezimech.

POKROCILY MODEL VETRONE

1) Zacneme opét kresbou (Uvedené pfifazeni serv je opét jen ilustraéni,

v konkrétnich programovych sablonach muize byt ponékud jiné — podivejte

se do navodu). Levé kridélko

. , .. . e ws s , , servo 1

2) Ujasnime si, jak jednotlivé fidici plochy a ovladané funkce

budou pracovat v jednotlivych letovych rezimech

Letovy rezim NORMAL (normalni let s klapkou na odtokové hrané v neutralni
poloze) Leva plocha

ve gy S : ‘o : i . Lo . servo 2 Leva klapka
K¥idélko: v primarni funkci soumérné vychylky s diferenciaci (dobré vychozi I Servo 6

hodnota byva 50% - tj. dvakrat vétsi vychylka ktidélka nahoru nez dold. Mixy

u MULTIPLEXu umoznuji potlacit diferenciaci v situaci, kdy je kfidélko vychyle-

no ve funkci klapky nebo brzdy z neutralni polohy a ma tak snizenou ucinnost.
Ve funkci klapky ménici zakfiveni profilu mizeme programovat nékolik zpG- . Plyn

sobt ovladani. Nejjednodussim zplsobem je vazat vychyleni klapky dold pro . :;f“l’g '.,"apka servo 4

krouzeni v termice a vychyleni nahoru pro zvy$eni pronikavosti na letové rezi- :;?:,’g gIOCha

my. VyuZijeme (podobné jako v pfipadé vztlakovych klapek u akrobata) funkci

Pevna hodnota (Fixed Value) a prepinanim piepinace letovych rezimG bude-

me ménit nastaveni klapky, kterd bude zaujimat jen pfesné naprogramované

(a vzdy stejné polohy). Dalsi moznosti je prifadit fidici funkci Klapky proporcio- Pravé kfidélko

nalni kanélovy ovlada¢ - v naSem ptipadé posuvny ovlada¢ (,$oupék’, ,savle”). servo S

Stfedova poloha ovladace bude odpovidat neutrdini poloze klapky, pribéh

mixu nastavte soumérny nebo mirné nesoumérny (zpravidla se pouziva poné-

kud vétsi vychylka dolG). Méjte na paméti, Ze ve funkci klapky ménici zakfiveni Obrazek 9: Schéma (motorizovaného) vétroné F3J

profilu jsou potfebné vychylky velmi malé. Napt. pro oblibeny F3J profil SD-

7037 umoznujici termickému vétroni operovat v obrovském rozsahu rychlosti se udava jako dostatec¢na vychylka v rozmezi +/- 1,5 stupné.
Ve funkci brzdy se kiidélko bude vychylovat nahoru. Ve spojeni se souc¢asnym vychylenim klapek doli tak vznika velmi G¢inna brzda - fika

se tomu Butterfly nebo také Crow mix. Tato brzda se u klasického vétroné zpravidla ovlada pomoci ovladace plynu; u elektry volime opét bud’




ovladac plynu (pokud je bezmotorovy let a jemné a presné ovladani butterfly brzdy pro nas to hlavni) a pro motor vystac¢ime s posuvnym ovlada-
¢em nebo jen s prepinacem. Nebo ovladace pfitadime naopak, protoze je vyzadovéna prace s plynem (pokud jde tieba o akrobaticky model).

Pti zaddvdni prabéhu mixu (nebo jeho poméru) dbdme na to, aby i pri piné vychylce brzdy byl zachovdn i pohyb kridélek v plném rozsahu. Pokud
byste brzdu vychylili prilis (za mez nastavenou funkci Limit), mohlo by se stdt, Ze se kiidélko ve funkci kiidélka bude pohybovat jen dolti nebo dokonce
vibec ne. Toto upozornéni plati obecné pro vsechny mixy, ale nejkritictéjsi je to pravé u kridélek mixovanych jako flaperony, klapek mixovanych jako
kridélka a motylkovych ocasnich ploch.

Opét je tfeba upozornit, ze vychylku kiidélek smérem doll neni radno prehanét, jinak hrozi nebezpeci zhorseni padovych vlastnosti.

Muzeme pouzit dvoji vychylky a exponencidlni priibéh vychylek.

Klapky: Ve funkci klapky ménici zaktiveni profilu plati to, co jiz bylo feceno o kfidélkéach.

Ve funkci kiridélek opét predpoklddédme diferenciaci, vychylky se nastavuji obvykle polovi¢ni oproti kiidélkam.

Ve funkci butterfly brzdy se klapky vychyluji dolli (az o 90 stupnil), pouzijeme opét jednostranny mix. pribéh krivky fidici funkce Brzdy
(Spoiler) samozfejmé nastavime tak, aby se klapky vychylovaly v opa¢ném smyslu nez kfidélka.

Pro zvyseni obratnosti (zvlasté u svahovych nebo akrobatickych vétront) midzeme programovat vazbu vyskovka-klapky. Diky konstrukci
klapek mdzeme zde samoziejmé nastavit vychylku klapek dold nebo nahoru v reakci na pfitazeni nebo potlaceni vyskovky.

Motylkové (sdruzené) ocasni plochy:

Ve funkci vyskovky soumérné vychylky nahoru a dold; soumérny mix.

Ve funkci smérovky soumérné vychylky nahoru a dol(; soumérny mix. Obé plochy se samoziejmé pohybuji v opacném smyslu; pfi vychyleni
ovladace vlevo se leva polovina vychyluje dold a prava vzhru. pokud si nejste jisti, pootocte prosté trup modelu tak, aby dana plocha mifila
kolmo vzhtru jako normalni smérovka — a jako normalni smérovka musi reagovat.

Pro sprdvnou funkci motylkovych ploch budete mozZnd muset obracet pribéh fidicich funkci na vstupu mixu (nebo na vystupu, pokud by servo
reagovalo na vsechny fidici funkce opacné).

Pro kompenzaci klopivého momentu vyvozovaného vysunutim klapek bude tfeba ptimérené pritahnout vyskovku. Potfebna korekce byva
jen v fddu nékolika procent.

Podobnd kompenzace bude pravdépodobné nutna pro vyrovnani Gc¢inkd vysunuti butterfly brzdy. Vzhledem k velké volnosti nastaveni
poméru vychylek klapek a kiidélek nelze vSeobecné prohlasit, Ze je tieba vyskovku potla¢ovat nebo pritahovat. Ale dobfe nastaveny butterfly
by nemél velkou vychylku vyskovky vyzadovat prakticky vibec. Jelikoz na vychylku vyskovky model reaguje rychleji a citlivéji (plsobi na delsi

pace vzhledem k tézisti nez klapky a kridélka), a také proto, ze modelu ,chvili trvd’, nez se ucinek brzdy pIné projevi, bézné se programuje
zpozdéni kompenzacni vychylky vyskovky. Konkrétni hodnotu je tfeba vyzkouset.

Programovat mlzeme také kompenzaci vzpinani modelu v motorovém letu, jak jsme si jiz vysvétlili vyse, pfifadime Fidici funkci motor,
mix bude mit jednostranny pribéh s mrtvou zénou.

Muzeme pouzit dvoji vychylky a exponencidlni priibéh vychylek.

Plyn: plynuld regulace otacek od volnobéhu (vypnutého elektromotoru) po plny plyn (maximalni otacky elektromotoru), trim je volnobézny. Jako
kanalovy ovladac¢ prifadime bud'klasicky kiizovy ovlada¢, nebo ovlada¢ posuvny dle toho, jakym zplsobem budeme chtit ovladat butterfly brzdu.

Vleény hacek: dvé polohy - zapnuty a vypnuty. Pouzijeme dvoupolohovy kanélovy prepinac.

Letovy rezim SPEED (pro pfelet se zvy$enou pronikavosti nebo akrobacii)

Kridélka: jako NORMAL.

Ve funkci klapky ménici zakfiveni profilu vychylena nahoru.

Ve funkci brzdy jako NORMAL.

Klapky: Ve funkci klapky ménici zakfiveni profilu vychyleny nahoru.

Ve funkci kidélek jako NORMAL.

Ve funkci butterfly brzdy jako NORMAL.

Prepinacem letovych rezim( aktivovana vazba vyskovka-klapky pro zvyseni obratnosti.
Motylkové (sdruzené) ocasni plochy: jako NORMAL

Plyn: jako NORMAL.

Letovy rezim THERMAL (pro krouzeni v termice nebo vlek)

Kridélka: jako NORMAL.

Ve funkci klapky ménici zaktiveni profilu vychylena dold (nebo zlstavaji v neutralu).
Ve funkci brzdy jako NORMAL.

Klapky: Ve funkci klapky ménici zakfiveni profilu vychyleny dolG.

Ve funkci kiidélek jako NORMAL.

Ve funkci butterfly brzdy jako NORMAL.

Motylkové (sdruzené) ocasni plochy: jako NORMAL

Plyn: jako NORMAL.

Vleény hacek: jako NORMAL.

Vzhledem k tomu, Ze PROFI mc 4000 ndm umozni pouzivat az pét letovych rezimG, mizeme naprogramovat dalsi rezimy specialné usité na
miru pro vlek (s klapkou vychylenou doll) nebo pro pfistani (s aktivovanou butterfly brzdou).

A jesté mixové piepinace: dvoupolohovy pro dvoji vychylky, tfipolohovy (tfistavovy pro majitele PROFI mc 4000) pro letové rezimy, (dvou-
polohovy pro vypinani kombi-mixu).

Nyni si mGizeme nakreslit schéma mixi pro jednotliva serva.

Mixy pro kiidélka pouzijeme samoziejmé dva; jeden Aileron+ pfifadime servu 1 a druhy servu 5; stejné jako v pipadé klapek (Flap+) a obou polovin
motylkovych ocasnich ploch (V-tail+) - to plati pro Royal Evo, u PROFI mc 4000 pouzijeme pro ovladani klapek a kiidélek ctyti mixy Butterfly.

To je jeden ze zdsadnich rozdilti mezi PROFI mc 4000 a soupravami Royal Evo — zatimco u Royal Evo pro mix Aileron+ (Flap+) nastavujeme pomér
a priibéh mixu stejné pro obé serva (serva se do ,pdru” doladuji v menu SERVO/Calibrate), u PROFI mc 4000 zacind po prifazeni k servu kazdy mix , Zit
vlastnim Zivotem” a je moZno pribéh ridici funkce na kazdém vstupu nastavovat libovolné a nezdvisle pro kazdé jednotlivé servo.



V pripadé takto slozitého modelu uz ndm nemuseji standardni pfedprogramované mixy vyhovovat. M{ize byt proto nezbytné vytvofit nové.
U PROFI mc 4000 musime za timto ucelem pouzit programovou $ablonu UNIVERSAL, kde Ize pomoci funkci SERVOMIX a MULTIMIX nové

mixy vytvaret. Pfedprogramované mixy jsou zde samoziejmé dostupné také.
U souprav Royal Evo pozor na GLOBALNi CHARAKTER MIXU.

Kandlové  Ridici . Kanalové  Ridici )
ovladace funkce Vstupy Vystup ovladage funkce Vstupy Vystup
[ 3 | [kridélka Mix [ & —Riapky —— Mix
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(L Ky T 71 1 |
lIl Servo motylkovych Servo plynu
ocasnich ploch
(1]
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Obrazek 10: Schéma mixt pokrocileho modelu vétroné

3) Zalozime novy model do paméti, pojmenujeme jej a zvolime vhodnou programovou Sablonu.

V ptipadé takto slozitého modelu uz ndm nemusi pfifazeni kanalovych ovladacl v pfedprogramované 3abloné vyhovovat. Pfifadime proto
dle potieby jednotlivym ovladaciim pozadované funkce.

4) Priradime kanalové ovladace dle vami pouzivaného médu (méd 1 - plyn a kiidélka vpravo, smérovka a vyskovka vlevo, mod 2...

atd.). Aktivujeme letové rezimy (u PROFI mc 4000 vytvofime a pfifadime tfistavovy prepinac) a pfepneme na NORMAL - stfedni poloha prepinace.

5) Zapojime vse v modelu.

6) Vysila¢ mame jiz zapnuty, zapneme nyni i pfijimaci ¢ast RC soupravy v modelu. Nastavujeme a kontrolujeme:

Smysl pohybu serv

Nastaveni velikosti vychylek

A) Nastaveni limitu rozsahu pohybu serv.

B) Nastaveni prubéhu kfivky fidici funkce, resp. poméru mixu u pfimkovych prabéhi

C) Nastaveni vychylek kanalovych ovlada¢t, dvojich vychylek a exponencialniho priibéhu

U, pérovych serv” (poloviny motylkovych ocasnich ploch, kfidélka, klapky) zvlasté dbame na stejny prabéh vychylek u obou serv.

7) Pfepneme na letovy rezim SPEED

Ptekopirujeme do néj nastaveni z rezimu NORMAL a provedeme zmény nastaveni viech funkci odlisnych. (Pokud se drZzime programové sab-
lony, kterd md jiZ dalsi letové rezimy prfedprogramovdny, nemusi to byt nezbytné.)

8) Pfepneme na letovy rezim THERMAL

Prekopirujeme do néj nastaveni z rezimu NORMAL a provedeme zmény nastaveni vsech funkci odlisnych. (Pokud se drzime programové sab-
lony, kterd md jiZ dalsi letové reZzimy pfedprogramovdny, nemusi to byt nezbytné.)

9) Po provedeném testu dosahu a diikladné predletové pFipravé muzete jit Iétat. Uvédomte si, Ze vSechny specialni

mixové funkce pro jednotlivé letové rezimy (klapka, butterfly) a kompenzaci klopivého momentu budou potiebovat

doladéni za letu. Je dobré je zkouset postupné, v bezpecné vysce a s rozmyslem.

NA ZAVER

Pokud jste s vysilacem v jedné ruce, manudlem v druhé a s modelem nebo skupinkou serv tisnici se v hlou¢ku okolo prijimace dospéli az sem, méli
byste uz byt docela zkuseni programdtori. Méli byste umét to hlavni, co potrebujete pro naprogramovdni vasi RC soupravy MULTIPLEX. Samoziejmé
je tu jesté nastavovdni casomérnych funkci, vyuZivdni specidlnich funkci, jako jsou proporciondlini pfepinace, analogové prepinace, logicky vdzané
prepinace atd.— ale to jsou opravdové tresnicky na dortu.

Dost programovdni a jde se létat!



