Throttle Jockey

Navod k obsluze
Zasady bezpecného provozu

e Pri prvnim pouZiti Throttle Jockeye nebo pote, co jste provedli zmeénu nastaveni velikosti vychylek serva piynu, vidy provedte nej prve
kalibraci.

® Po instalaci Jockeye vzdy provedte test dosahu.

° Pri startovani motoru vzdy méijte plyn nastaven pod 25%.

o Fail-safe nouzovou vychylku pro kanal plynu nastavte na neutral.

Uvod

Throttle Jockey je digitalni regulator otacek nosného rotoru pro modely vrtulnika. Sleduje a fidi otacky rotoru, pro oviaddani otadek rotoru pPOUZiva
adaptabilni fidici algoritmus. pribézné se pfizplsobuje odezveé motoru a poZadavkim pilota. Rychly, agresivni pohyb oviadade plynu
zpiisobuje, Ze Jockey zmensi tlumeni v fidici smyCce, coZ dava rychlou odezvu na ménici se zatizeni. Pomaly pohyb ovladage naopak vede ke
zvySeni tlumeni v fidici smyc&ce, coz pfinasi plynulou odezvu na ménici se zatizeni.

Jockey ma vestaveny systém filtri, které filtruji rusive impulsy nebo vypadky v kanalu plynu a pomocném (AUX).

Jockey je urcen pro ovladani otaCek motoru v rozmezi 9500 a 20500 ot./min. Skutetné otacky rotoru je mozno vypoditat vydélenim podty
otaCek motoru pfevodovym pomérem.

Otacky rotoru = otacky motoru / pfevodovy pomér
Napf. pomér 9:1 dava rozsah oviadanych otacek od 1055 do 2253 ot./min.

Webove stranky Model Avionics (http://www.modelavionics.com) podavaji nejCerstvé”i informace, rady pro nastavovani pro r.’ zné
RC soupravy a on-line kalkulator velikosti v "chylek.

Hiavni funkce

° Vyspély digitalni fidici algoritmus - vyuziva adaptabilni fidici smycku.

3 Volitelny rezim prace s digitalnimi Super servy — zajiStuje optimalni podminky pro vyuziti Super a digitalnich serv.
Nastavovani pozadovanych otaek na vysiladi nebo na vestavéném potenciometru.
Digitalni elektronika s vysokym rozlisenim.
Nizky proudovy odbér
Malé rozméry a nizka hmotnost.
Vynikajici technicka podpora a servis.
Bezpecnostni funkce pfi poklesu napajeciho napéti - pfi poklesu napéti pod bezpetnou mez regulator pfedava oviadani otadek zpét
na manuaini.
PoZadavky na RC soupravu
Zapojeni konektorli regulatoru je kompatibilni s RC soupravami JR, Futaba, Hitec, Graupner, Robbe a novymi RC zafizenimi Sanwa/Airtronics s
modrymi konektory. pro nastavovani poZadovanych otacek neni zviastni volny kanal nezbytny.
Volba serv
Super Serva
Optimalni dcinnosti Throttle Jockeye je dosahovano ve spojeni s velmi rychlymi digitalnimi servy nebo Super servy (0.1 s/60° nebo rychlejsiy.
Termin "Super servo” je zde pouzivan pro oznaceni serv schopnych pracovat s daty s vysokou pfenosovou rychlosti (250 frame/s nebo vice).
Pfikladem takového typu serva jsou Airtronics 94757, JR 8700G a Futaba S9253. Pouzivani Super serv s Throttle Jockeyem viele
doporucujeme, protoZe je tak dosahovano nejlepsi ucinnosti zafizeni. Pokud pfipojite tento typ serva, je tfeba zapnout podporu funkce “super
serva” Throttle Jockeye. To se provadi v ramci kalibracni procedury.
Pozor! Pouzivani funkce podpory provozu Super serv se servy, kterd nejsou konstruovana pro praci se signalem s vysokou pfenosovou
rychiosti povede k poSkozeni takového serva a muze zpUsobit havarii modelu. B
Kalibracni procedura servo provozuje ve standardnim rezimu, a to dokonce i tehdy, i kdyZ byla pfedem aktivovéana funkce podpory Super serv.
Standardni Serva
Pfi vypnuté podpofe Super serv Throttle Jockey bude pracovat s kterymkoliv ze serv Futaba, JR, Hitec a Sanwa (a mnoha daldich vyrobc).
Konektor by mél byt orientovan tak, ze CERNE (Futaba) / HNEDE (JR) vodice jsou dole.
Zapojovani
Zleva doprava se nachazejl nasledujici vyvody:

SRV Vystup kanalu plynu - pro servo plynu
THR Vstup kanalu plynu

e o & &

® &

AUX Pomocny vstup (volitetné)
SNS Vstup pro snimac otacek (magneticky nebo opticky)
ACC Vystup pro pfistusenstvi (pro budouci pristusenstvi Model Avionics)
Obr. 1 Schéma zapojeni regulatoru Obr. 2:Indikaéni a nastavovaci prvky - pohled zepfedu
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Provozni reZimy

Throttle Jockey Pro muze pracovat ve dvou rezimech: s manualnim nastavenim a s dalkovym ovladanim. V rezimu s dalkovym ovladanim jo
pomocny kanal AUX vysilate pouzivan pro nastavovani pozadovanych otacek na vysilagi. V manudlnim rezimu slouZi pro nastaveni
pozadovanych otacek maly potenciometr "MAN" na Throttle Jockeyi. tento rezim se pouziva v pfipadé, Ze nemate volny dalsi kanal na vysilaci
Throttle Jockey rezim provozu detekuje automaticky.

Kalibrace

Béhem kalibrace Jockey méff koncové vychylky v kanalech plynu a pomocném AUX. Jakmile je kalibrace ukonéena Jockey hodnoty ulo#i do
nonvolatilni paméti.

Kalibraci je tfeba provadét pouze pfi prvni instalaci Jockeye, zméné vychylek serva plynu nebo po instalovani Jockeye do nového modelu.

Kalibrace v rezimu dalkového oviadani Kalibrace v rezimu ruéniho nastaveni T
Naprogramuijte kanal plynu tak, aby vychylky (EPA, ATV) byly co Naprogramuijte kanal plynu tak, aby vychylky (EPA, ATV) byly co
mozna nejblize +/-100%. Nastavte kfivku pfedvolby plynu na 0, mozna nejblize +/-100%.

25, 50, 75, 100%
Nastavie velikost vychylek v pomocném (AUX) kanalu na +/-100%, | Otocte potenciometr "MAN" naplno proti sméru hodinovych rudicek.
dbejte, aby byly vypnuty jakékoliv mixy zahrnujici tento kanal.
Ctéte poznamku dole.
Nastavte oviada¢ plynu a trim do dolni polohy. <- D, lezité! Nastavte ovlada¢ plynu a trim do dolni polohy. <- D" lezitél )
Zapnéte vysila¢ a potom pfijimac. Zapnéte vysila¢ a potom pfijimac. T
Béhem prvni tfi vtefin dvakrat pfepnéte prepinad kanalu AUX. Behem prvnich 6 vtefin otodte potenciometr "MAN" naplno po T
Ctéte poznamku dole. sméru hodinovych rucicek.
Indikacni LED "SET" bude blikat zelené, ¢imz potvrzuje, Ze se Indika¢ni LED "SET" bude biikat zeleng, ¢im2 potvrzuje, Ze se
Jockey nachazi v rezimu kalibrace. Jockey nachazi v rezimu kalibrace.
S trimem plynu v dolni poloze dejte oviadag plynu do polohy "piny S trimem plynu v doini poloze dejte oviadag plynu do polohy “piny |
plyn" a stahnéte zpét na volnobeh. plyn" a stahnéte zpét na volnobéh.
Nyni je moZno zapnout podporu Super serva tak, ze ovliadac plynu Nyni je moZno zapnout podporu Super serva tak, ze ovladad plynu
opét vychylite do polohy "plny plynd; pro standardni serva ovlada¢ opét vychylite do polohy "piny plynli; pro standardni serva oviadag
ponechejte v dolni poloze. Indikacni LED "SET" zméni barvu na ponechejte v dolni poloze. Indikaéni LED "SET" zméni barvu na
zlutou, ¢imz potvrdi aktivaci podpory Super serva. zlutou, &imZ potvrdi aktivaci podpory Super serva.

| _Rezim kalibrace opustte dvojitym pfepnutim prepinace kanalu AUX. | Rezim kalibrace opustte dvojitym pfepnutim pfepinace kanalu AUX. |
Indikaéni LED "SET" zhasne, &¢imz indikuje uloZeni nastavenych Indika¢ni LED "SET" zhasne, ¢imz indikuje uloZeni nastavenych T
parametrt do pameéti. parametrti do paméti,

Pro ovéfeni spravnosti kalibrace se ujistéte, ze LED "SET" nesviti, pokud se ovlada¢ plynu nachazi pod 25%, a sviti, jestlize je ovladaégly‘;Jqu
nad 25%.
Pro RC soupravy Futaba nastavte koncové body vychylek na 90/90
Pro tento Gcel nepouzivejte prepinac letov ‘ch rezim .

Nastavovani poZadovanych otacek

Pokud byl b&hem kalibrace pripojen pomocny AUX kanal, je mozno poZadovanou hodnotu otadek nastavovat dalkové na vysilaéi. Pokud byla
kalibrace provedena bez AUX kanalu, poZadované otacky rotoru se nastavuji ruéné potenciometrem "MAN" Throttle Jockeye. Pfepnuti mezi
provozem s ruénim a dalkovym nastavenim otacek vyzaduje novou kalibraci pfistroje.

Rucni nastaveni poZadovanych otacek

Poloha potenciometru "MAN" urcuje poZadované otacky. Pokud je potenciometr oto¢en naplno proti sméru hodinovych rucicek, jsou nastaveny
otacky motoru 9500 ot./min. Pokud je potenciometr otoCen napino po sméru hodinovych rucicek, jsou nastaveny otacky motoru 20500 ot./min.
Potenciometr je mozZno nastavit do libovolne polohy v tomto rozmezi. Nastavené otacky jsou pfimo umérné poloze potenciometru. Po kalibraci
zaénéte s nizkym pocatecnim nastavenim a pomalu hodnotu zvySujte, az dosahnete poZadovanych otadek rotoru.

Dalkové nastavovani poZadovanych oticek

Pomocny AUX kanai je obvykle ovladan posuvnym nebo tocnym ovladacem, popf. dvou nebo tiipolohovym prepinacem. Funkce nastaveni
velikosti vychylek ATV, EPA) urCuje aktivni stav regulatoru i nastavenou hodnotu poZadovanych otacek. Pokud je velikost vychylek v
kterémkoliv smyslu nastavena na hodnotu mensi nez 5%, je regulace otacek Throttle Jockeyem vypnuta. Nastaveni ATV (EPA) mezi 5-100%
uréuje pozadované otacky rotoru. Vztah mezi hodnotou ATV (EPA) nad 5% zalezi na typu RC soupravy. Pouzivani hodnot ATV nad 100% je
mozng¢, ale regulator musi byt s pouzitim téchto hodnot kalibrovan. Nastavene hodnoty nad rozsah pouzity pii kalibraci jsou ignorovany. Vzdy
pouzivejte symetrické nastaveni velikosti vychylek v pomocnem AUX kanélu; umozZiiuje to Jockeyi spravné vypoditat stfedovou polohu.

Nejvy§si nastavitelné pozadovane otacky motoru jsou 20500 ot./min a nejnizsi 9500 ot./min. Pro ovéfeni spravné funkce, vychylte oviadaé plynu
nad 25% - prahovou hodnotu, pfi niz se regulace otaCek zapina - (LED sviti) a ovladatem kanalu AUX zmensete hodnotu pod 5% a ujistéte se,
ze zelena LED zhasne. Nebo jednotlivé polohy pfepinace kanalu AUX mohou byt pouzity pro pfepinani mezi riznymi vychylkami v kanalu AUX
pro dosaZeni riznych poZzadovanych otacek. Hodnoty ATV vy88i nez 5% urbuji pozadované otacky. 6% odpovida 9500 ot./min a 100%
odpovida 20500 ot./min. Na nékterych RC soupravach je mozno pfepinat nastaveni pomocného kanalu s pomoci pfepinace letovych rezima.
kazdému letovému reZimu je mozno timto zplsobem pfifadit rizné velikosti vychylek. PCM fail-safe nouzovou vychylku nastavte na 0% pro
pomocny AUX kanal.

Rada: opravdu snadnou cestou pro nastavovani pozadovan ‘ch otaCek rotoru je zagit s nizk ‘'mi hodnotami v ‘chylky v AUX kanalu a
pomalu je zvy ovat, dokud neni dosazeno pozadovan ‘ch otacek rotoru. PoZzadejte kolequ o pr.” b&Zné méfeni otacek rotoru pomoci
otackoméru. také dbeijte, abyste méli - dfive nez zatnete s nastavovanim requlatoru - spravné sefizen  motor a spravné nastavens
kFivky predvolby plynult!!

Obr. 3: Nastavovani pozadovanych otacek prostrednictvim kanalu AUX
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Obr. 4:0tocny oviada¢ kanalu AUX Obr. 5: Kanalovy piepinaé AUX
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Rozsahy ATV (EPA) se mezi riiznymi znatkami RC souprav li$i. Tabulka dole ukazuje priklady nastaveni ATV pro rdzné RC soupravy.

Priklad 1: Raptor 30: prevodovy pomér 9.56-1 Piiklad 2: ATV/Otacky motoru
vztah Otacky rotoru/ATV (za pfedpokladu +/-100 vychylek plynu)
ot./min JR FUT HITEC SANWA ATV JR FUTABA HITEC SANW.A
1500 76 56 81 78 10 9480 9600 9420 9420
1550 80 59 85 82 20 10140 10380 9840 10020
1600 84 63 89 86 30 10620 11200 10380 10500
1650 88 66 94 90 40 11280 12240 10920 11100
1700 92 69 97 94 50 11300 13700 11640 11820
1750 96 72 101 98 60 12720 15000 12420 12600
1800 99 75 105 101 70 13500 16500 13200 13500
80 14700 18060 14100 14520
90 16080 18500 15240 15720
100 17340 18500 16620 17160

Nastaveni a oviadani kanalu plynu

Nastavte rozsah vychylek serva plynu co nejblize 100% ATV je mozné. (DULEZITE!)

Poyéiv@jte,sprévné krivky pfedvolby plynu. (Dokonce i kdyZ davaji o néco vyssi otacky rotoru, nez jaké hodlate pomoci regulatoru udrzovat)
(DULEZITE!Y)

V letovych rezimech pro dopfedny let/akrobacii nastavte minimaini hodnoty vychylek serva plynu na vice nez 25%, aby byl Jockey v Cinnosti pfi
vSech polohéach ovliadace plynu. (Méjte na paméti, Ze je mozno jej vidy vyfadit s pomoci AUX kanalu).

Dbejte na to, aby motor spolehlivé drzel volnobéh, pokud je ovladac plynu pod 25%.

Nastavte polohu serva plynu pod 25% v rezimu autorotace, aby byl Jockey béhem autorotace automaticky vypnuty.

PCM fail-safe nouzovou vychylku nastavte tak, aby motor zhasnul.

MontaZ snimace a magneti

Jockey pouZiva magneticky snimac s Hallovou sondou. Magnet je namontovan na chladicim ventilatoru motoru a snimag je uchycen k drsaku
upevnéneému k jedné strané motorového loZe.

Obr. 4: Snima¢ a drzak - pohled z boku Obr. 5: Montaz magnetu na ventilator - pohled zdola
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lepidla. Kabely snimaCe se opatmé ohnou okolo konce dridku tak, ze napisy na
pouzdru snimace miff smérem k vétraku (pozn.: nejvétsi citlivost ma strana snimace
opatfena napisy, ale pokud mate na ventildtoru namontovan magnet, ktery jste
pouzivali s regulatorem Futaba GV-1, je tfeba snima¢ Jockeye orientovat stranou bez
napist smérem k ventilatoru.).

Snimac reaguje jen na jeden pol magnetu. Pro zji§téni spravné orientace magnetu
pripojte Jockeye k pfijimadi a zapnéte vysilac, potom pfipojte snimac¢ a pohybujte s
nim v blizkosti jednoho cela magnetu. Cervend LED se rozsviti, jakmile sonda
zaznamendé magnetické pole - pokud ne, magnet otoéte. Po namontovani magnetu
Ize tento postup pouzivat pfi rutinni kontrole modelu pro ovéfeni, zda snimac funguje.

Magnet by mel byt namontovan na spodni strané ventilatoru ve vzdalenosti 28 mm (.60-.90 vrtulniky) nebo 23 mm (.30-.50 vrtulniky) od stiedu
ventilatoru. Do ventilatoru vyvrtejte otvor o pruméru 4 mm a hloubce 1,5 mm a magnet viepte epoxidem. NEpouzivejte epoxid s kovovym
plnidiem, protoze byste snizili silu magnetu. Pouzijte kvalitni epoxid s dobou vytvrzeni 20 minut nebo deléi.

Pokud nejste vybaveni pfesnym vyvazovakem, je v zajmu dobrého vyvaZeni ventildtoru (nezapominejte, Ze toci pies 10 000 ot./min) vhodné
nainstalovat dvojici soumérmé umisténych magnetd. Pfi pouziti dvoutaktniho motoru musite ale zajistit, aby snimac reagoval jen na jeden
magnet - diky tomu, Ze sonda reaguje jen na magnetické pole orientované v jednom sméru, je to snadné. Rada: obha magnety priloZte k sobé a
cernym znackovaCem oznacte vnéjsi plochy. Magnety viepte tak, aby oznacené strany na obou magnetech mifily ven.

Snimac musi byt upevnén co nejblize k magnetu, jen je to moZné. Optimalni vzdalenost je 2 mm od povrchu magnetu nebo mensi
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Provoz

Po zapnuti Jockey Ceka na povel k provedeni Kalibrace davany pomocnym kanalem AUX nebo odvozenym od polohy potenciometru "MAN"
Normalné Jockey prechazi do volnobézného rezimu, pficemz sleduje signal ze snimace, kanalu plynu a pomocného kanalu AUX na povel k
aktivaci regulace otaCek. jakmile je regulace aktivovana, Jockey vyCkava, az motor dosahne nastavenych cilovych otagek nastavenych
potenciometrem nebo pomoci kanalu AUX. Po jedné vtefiné Jockey pomalu a plynule pfebira oviadani kanalu plynu a nadale jiz piné ovlada
otacky motoru. Pokud se béhem letu poZadované otacky zmeéni (zménou nastaveni AUX kanalu), Jockey piejde na udrzovani nove hodnoty
pozadovanych otacek.

Pravidia cinnosti regulatoru

Jockey bude udrzovat stalé pozadované otacky jenom tehdy, pokud budou splnény VSECHNY nasledujici podminky:
Snimac, kanal plynu a pomocny AUX pracuji spravné A ZAROVEN

Jockey byl spravné kalibrovan A ZAROVEN

Ovladaé plynu je v poloze nad 25% A ZAROVEN

Velikost vychylky v kanalu AUX je vétsi nez 5% (pokud je zapojen) A ZARQVEN

Bylo dosazeno pozadovanych otacek.

QR wh =

Pote, co byla regulace otacek aktivovana, Jockey vrati ovladani serva plynu zpatky na ruéni oviadani pfislusnym oviadagem, jestlize je spinéna
KTERAKOLIV z nasledujicich podminek:

1. Ovladac plynu je pod 25 % (Priorita ovladace plynu) NEBO

2. Snima¢ nepracuje NEBO

3. Signal v kanalu AUX odpovida men&i vychyice, nez 5% (vypnuti regulace)
Pokud napéti baterie poklesne pod 3,56 V, Jockey prejde do nouzového rezimu (fail-out), v némz je ovladani piynu pfedano zpst na manualni.
Jedinym zplsobem, jak opustit nouzovy rezim je vypnout a zapnout napajeni.

Nastaveni pro ctyrtaktni motory

Ctyftakty maji zhruba poloviéni otacky, nez dvoudobé motory. Abychom dosahli spravné regulace, je tfeba instalovat dva soumérné umisténeé
magnety tak, aby oba zpUsobovaly reakci snimace. Pfedem proto vyzkousejte vySe popsanym zplsobem reakci snimace na magnet a oba
magnety viepte ve spravné poloze. Timto zplisobem se zdvojnasobi frekvence signalu snimace a Jockey bude regulovat otacky étyitakty v
rozmezi 4 750 az 10 250 ot./min.

Prohlaseni
Vyrobce a dovozce si vyhrazuji pravo zmeénit zakladni technicke parametry, stejné jako tento navod, bez pfedchoziho upozornéni.

Zarucni Ih' ta pro tento v ‘robek je 24 mésic’ ode dne prodeje.

Omezeni zaruky

Tato zaruka nepokryva poskozeni zplsobené nespravnym nebo hrubym zachazenim, nedbalosti, havarii, vodou nebo nadmérnou vihkosti
poskozenim ucinkem chemikalii, nespravnou nebo nedbalou ddrZbou, zanedbavanim ddrzby, v disledku nehod a Zivelnich pohrom'
neschvéalenymi zménami nebo upravami. Dovozce nehradi naklady na dopraveni vadnych dil) od uzivatele. '

Uloha modelafské prodejny

Prodejna, ve které jste vyrobek zakoupili, je prvnim mistem, kde je tfeba uplatiiovat narok na zaruéni opravu nebo reklamaci. Prodejce mize
pomoci s identifikaci mozné vady a pfi komunikaci s dovozcem. Pouze v pfipadé, Ze neni z n&jakého diivodu mozné vyuzit sluzeb prodejny, ve
které byl model zakoupen, obratte se pfimo na dovozce.

Omezeni odpovédnosti

Dovozce neposkytuje - ani nelze pfedpokladat poskytovani - dalSi zaruky. Dovozce neni zodpovédny za jakékoliv zviastni, nahodné nebo
nasledné Skody, které vyvstanou z montaZze nebo pouzivani jeho vyrobkd, pfislusenstvi nebo chemikalii potfebnych k pouzivani jeho vyrobku.
Tim momentem, kdy zatne vyrobek pouZivat nebo provozovat, uZivatel piejima veskerou z toho vyplyvajici odpovédnost. V 2adném piipadé
nemuze odpovédnost dovozce a vyrobce piesahnout skutecnou prodejni cenu zaplacenou za vyrobek. Pokud uZivatel neni pfipraven tuto
odpovédnost piijmout, meél by vyrobek vratit v nepouzitém a kompletnim stavu na misté, kde jej zakoupil.

Jak zasilat v "robky pro zaru¢ni nebo mimozarucni servis

Nejprve e-mailujte nebo volejte naSemu servisu. Casto se stava, ze se vyrobek miiZe jevit jako vadny nebo nefunkéni jenom proto, e nebyl
spravné pouzivan nebo vyZaduje pouze jednoduché nastaveni. Jeden e-mail nebo telefonat nasim zkuSenym servismaniim mige vie vyresit
snadno a rychle!

Pokud posilate v ‘robek do servisu, nezapomerite pfilozif:

- kopii dokladu o zakoupeni s vyznacenym datem

- zpateéni adresu

- telefonni &islo, na kterem budete k zastizeni b&hem pracovniho dne

- e-mailovou adresu

- co nejpodrobnéj”i popis zavady

Dovozce - adresa a spojeni pro servis:

rem Pelikan
Doubravice 110
Pardubice

533 53
servis@rcm-pelikan.cz
tel: 466 260 133

www.rcm-pelikan.cz



